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Projekt 
 
Akce : Z  Kamenn  ehrovice 
Odb ratel : Aripros, s.r.o. 
Vypracoval : Ing.Tr ka 
Datum : 22.01.2024  

Norma 
Pou ita n rodn  p loha pro esko 
  

1 Protokol zat en : Zat en  sn hem -  
Zat en  podle SN EN 1991-1-3 
  
Sn hov  oblast:   vlastn  
Z kladn  t ha sn hu sk = 0,80 kN/m2  
Typ krajiny:   norm ln  
Sou initel expozice Ce = 1,00   
Tepeln  sou initel Ct = 1,00   
Sou initel zat en  f = 1,50   
 
Tvar zast e en : pultov  st echa 
Sklon st echy  = 3,0   
Tvarov  sou initel 1 = 0,80   
 
Charakteristick  hodnota zat en  (v z vorce n vrhov  hodnota) 
  
s1 = 0,64 kN/m2 ( 0,96 kN/m2 ) 
 

 

2 Protokol zat en : Zat en  v trem 
Zat en  podle SN EN 1991-1-4 
  
V trn  oblast:   II   
Rychlost v tru vb0 = 25,00 m/s  
Kategorie ter nu:   II   
Referen n  v ka budovy ze = 7,20 m  
Sou initel sm ru v tru cdir = 1,00   
Sou initel ro n ho obdob  cseason = 1,00   
M rn  hmotnost vzduchu  = 1,250 kg/m3  
Sou initel orografie co = 1,00   
Maxim ln  dynamick  tlak qp = 0,84 kN/m2  
Sou initel zat en  f = 1,50   
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Plocha pro stanoven  cpe A = 10,00 m2  
 
St echa 
Rozm ry stavby 

 
Charakteristick  hodnoty zat en  (v z vorce n vrhov  hodnoty) 
V tr zleva (s n ) [kN/m2] 

 
V tr shora (s n ) [kN/m2] 
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3 Protokol zat en : Zat en  sn hem 
Zat en  podle SN EN 1991-1-3 
  
Sn hov  oblast:   vlastn  
Z kladn  t ha sn hu sk = 0,80 kN/m2  
Typ krajiny:   norm ln  
Sou initel expozice Ce = 1,00   
Tepeln  sou initel Ct = 1,00   
Sou initel zat en  f = 1,50   
 
Tvar zast e en : sedlov  st echa 
Sklon st echy 1 = 18,0   
Sklon st echy 2 = 18,0   
Tvarov  sou initel 1( 1) = 0,80   
Tvarov  sou initel 1( 2) = 0,80   
 
Charakteristick  hodnoty zat en  (v z vorce n vrhov  hodnoty) 
  
P pad (i) - zat en  nenav t m sn hem: 
s1 = 0,64 kN/m2 ( 0,96 kN/m2 ) 
s2 = 0,64 kN/m2 ( 0,96 kN/m2 ) 
P pad (ii) - zat en  nav t m sn hem: 
s1 = 0,32 kN/m2 ( 0,48 kN/m2 ) 
s2 = 0,64 kN/m2 ( 0,96 kN/m2 ) 
P pad (iii) - zat en  nav t m sn hem: 
s1 = 0,64 kN/m2 ( 0,96 kN/m2 ) 
s2 = 0,32 kN/m2 ( 0,48 kN/m2 ) 
 

 

4 Protokol zat en : Zat en  v trem y
Zat en  podle SN EN 1991-1-4 
  
V trn  oblast:   II   
Rychlost v tru vb0 = 25,00 m/s  
Kategorie ter nu:   II   
Referen n  v ka budovy ze = 9,30 m  
Sou initel sm ru v tru cdir = 1,00   
Sou initel ro n ho obdob  cseason = 1,00   
M rn  hmotnost vzduchu  = 1,250 kg/m3  
Sou initel orografie co = 1,00   
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Maxim ln  dynamick  tlak qp = 0,90 kN/m2  
Sou initel zat en  f = 1,50   
Plocha pro stanoven  cpe A = 10,00 m2  
 
St echa 
Rozm ry stavby 

 
Charakteristick  hodnoty zat en  (v z vorce n vrhov  hodnoty) 
V tr zleva (s n ) [kN/m2] 

V tr shora 1 (s n ) [kN/m2] 
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V tr shora 2 (s n ) [kN/m2] 

 
V tr shora 3 (tlak a s n ) [kN/m2] 

 
V tr shora 4 (tlak) [kN/m2] 

 
 

1 Projekt 
 
Akce : Krokev pultu nad l vkou 
Datum : 22.01.2024  
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2 Vstupn  daje 
2.1 Sty n ky 
 

. 
Sou adnice Podpora 

Y [m] Z [m] Posun Y K[MN/m] Posun Z K[MN/m] Rotace X K[MNm] Nato en [ ]

1 0,000 0,000 pevn   pevn    

2 2,200 0,000   pevn    

3 1,100 0,000      
 

2.2 D lce 
Typ, topologie a profily d lc : 

. Typ 
Za . 

Ulo en  
Kon. 

Pr ez 
D lka Nato en  

Materi l
sty . sty . [m] [ ] 

1 Nosn k 1 |----| 2 obd ln k 100x120 2,200 0,00 C24 - jehli nat
 

2.3 Parametry profil  d lc  
Pr ezov  charakteristiky profil  d lc : 

Pr ez 
Plocha pr ezu Smyk. plocha Mom. setrv. Sklon hl. os. 

A [mm2] Az [mm2] Iyh [mm4] [ ]

obd ln k 100x120 12000 10000 14,4000E+06 0,00
 
Materi lov  charakteristiky profil  d lc : 

Materi l 
Modul pru nosti Smykov  modul Koef. tepl. rozt. M rn t ha 

E [MPa] G [MPa] t [1/K]  [kN/m3]

C24 - jehli nat  11,00E+03 690,0E+00 5,000E-06 4,20
 

2.4 Zat ovac  stavy 
 

. 
N zev K d Typ f ( f,inf)* 

Sou initele pro kombinace

 
Kateg.*

* 0 1 2

1 G1 vlastn  t ha-st l  
Vlastn  
t ha 

St l  
1,35(0,90

) 
0,8

5 
- - - -

2 G2 silov -st l  Silov  St l  
1,35(0,90

) 
0,8

5 
- - - -

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  Silov  Prom nn  kr tkodob  1,50 - H 
0,7

0 
0,2

0 
0,0

0
 
* f,inf pro p zniv  p sob c  st l  zat en  
** Kategorie prom nn ch zat en  podle tabulky A1.1 v EN 1990 
  

2.5 Zat en  sty n k  
Zat en  sty n k  se v konstrukci nevyskytuje. 
  

2.6 Zat en  d lc  
 

D lec Zat en  d lc  

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

D lec .1 
1 |----| 2, d lka 2,200 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -1,10 kN/m 
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D lec Zat en  d lc  
Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

D lec .1 
1 |----| 2, d lka 2,200 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,96 kN/m 

 

2.7 Kombinace pro v po et podle 1. du 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 

slo 
N zev a druh kombinace 

Slo en  

1 Q3:G1+G2; z kladn  kombinace, p zniv  inek st l ch zat en  

(inf) f,inf,1*G1 + f,inf,2*G2 + f,sup,3*Q3 
 
Vysv tlivky: (inf) = p zn v  inek p soben  n kter ch (pop . v ech) st l ch zat en  pou it m sou initele zat en  f,Inf 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 

slo N zev a druh kombinace 

Slo en  

1 Q3:G1+G2; charakteristick  kombinace 

 G1 + G2 + Q3 
 

2.8 Hmotnost a povrch d lc  
Hmotnost konstrukce 

 celkem [kg] 

D ev n  prvky 11,09 

Celkov  hmotnost 11,09 
 
 
N t rov  plocha 

 celkem [m2] 

D ev n  prvky 0,968 

Celkov  plocha 0,968 
 

3 V sledky 
3.1 Deformace pro zat ovac  stavy 
3.1.1 Deformace po sty n c ch  

Zat ovac  stav Deformace 

. N zev 
Posun Y Posun Z Rotace X 

[mm] [mm] [mrad] 

Sty n k .1 - abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,0 -0,1

2 G2 silov -st l  0,0 0,0 -3,1

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,0 -2,7

Sty n k .2 - abs. Y: 2,200 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,0 0,1

2 G2 silov -st l  0,0 0,0 3,1

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,0 2,7

Sty n k .3 - rel. k 1; 50,00 % od v choz ho v ose 1 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 -0,1 0,0

2 G2 silov -st l  0,0 -2,1 0,0

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 -1,8 0,0
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3.1.2 Deformace po zat ovac ch stavech 
Sty n k Deformace 

. Popis sty n ku 
Posun Y Posun Z Rotace X

[mm] [mm] [mrad]

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

1 abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 -0,1

2 abs. Y: 2,200 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,1

3 rel. k 1; 50,00 % od v choz ho v ose 1 0,0 -0,1 0,0

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

1 abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 -3,1

2 abs. Y: 2,200 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 3,1

3 rel. k 1; 50,00 % od v choz ho v ose 1 0,0 -2,1 0,0

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

1 abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 -2,7

2 abs. Y: 2,200 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 2,7

3 rel. k 1; 50,00 % od v choz ho v ose 1 0,0 -1,8 0,0
 
3.1.3 Deformace na d lc ch 
D lec .1 - 1 |----| 2, d lka 2,200 m: 

Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Nato en  Posun Y Posun Z Rotace X 

[m] [ ] [mm] [mm] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

1 0,000 - 0,0 0,0 -0,1

- 0,220 - 0,0 0,0 -

- 0,440 - 0,0 -0,1 -

- 0,660 - 0,0 -0,1 -

- 0,880 - 0,0 -0,1 -

3 1,100 - 0,0 -0,1 0,0

- 1,320 - 0,0 -0,1 -

- 1,540 - 0,0 -0,1 -

- 1,760 - 0,0 -0,1 -

- 1,980 - 0,0 0,0 -

2 2,200 - 0,0 0,0 0,1

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

1 0,000 - 0,0 0,0 -3,1

- 0,220 - 0,0 -0,7 -

- 0,440 - 0,0 -1,3 -

- 0,660 - 0,0 -1,7 -

- 0,880 - 0,0 -2,0 -

3 1,100 - 0,0 -2,1 0,0

- 1,320 - 0,0 -2,0 -

- 1,540 - 0,0 -1,7 -

- 1,760 - 0,0 -1,3 -

- 1,980 - 0,0 -0,7 -

2 2,200 - 0,0 0,0 3,1

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

1 0,000 - 0,0 0,0 -2,7

- 0,220 - 0,0 -0,6 -

- 0,440 - 0,0 -1,1 -
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Nato en  Posun Y Posun Z Rotace X 

[m] [ ] [mm] [mm] [mrad] 
- 0,660 - 0,0 -1,5 -

- 0,880 - 0,0 -1,8 -

3 1,100 - 0,0 -1,8 0,0

- 1,320 - 0,0 -1,8 -

- 1,540 - 0,0 -1,5 -

- 1,760 - 0,0 -1,1 -

- 1,980 - 0,0 -0,6 -

2 2,200 - 0,0 0,0 2,7
 
3.1.4 Extr my deformac  
Kladn  extr my: 

Deformace Zat ovac  stav Um st n  Hodnota 

Posun Y - - 0,0 mm

Posun Z - - 0,0 mm

Rotace X Zat ovac  stav 2 Sty n k 2 3,1 mrad
 
Z porn  extr my: 

Deformace Zat ovac  stav Um st n  Hodnota

Posun Y - - 0,0 mm

Posun Z Zat ovac  stav 2 Sty n k 3 -2,1 mm

Rotace X Zat ovac  stav 2 Sty n k 1 -3,1 mrad
 

3.2 Deformace pro kombinace I. du, MS  
3.2.1 Deformace po sty n c ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 

Kombinace I. d, MS  Deformace 

. N zev 
Posun Y Posun Z Rotace X

[mm] [mm] [mrad]

Sty n k .1 - abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 0,0 -6,9

Sty n k .2 - abs. Y: 2,200 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 0,0 6,9

Sty n k .3 - rel. k 1; 50,00 % od v choz ho v ose 1 

1 Q3:G1+G2 0,0 -4,8 0,0
 
3.2.2 Deformace po kombinac ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 

Sty n k Deformace 

. Popis sty n ku 
Posun Y Posun Z Rotace X

[mm] [mm] [mrad]

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 -6,9

2 abs. Y: 2,200 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 6,9

3 rel. k 1; 50,00 % od v choz ho v ose 1 0,0 -4,8 0,0
 
3.2.3 Deformace na d lc ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 
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D lec .1 - 1 |----| 2, d lka 2,200 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Nato en  Posun Y Posun Z Rotace X 

[m] [ ] [mm] [mm] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 0,000 - 0,0 0,0 -6,9

- 0,220 - 0,0 -1,5 -

- 0,440 - 0,0 -2,8 -

- 0,660 - 0,0 -3,9 -

- 0,880 - 0,0 -4,5 -

3 1,100 - 0,0 -4,8 0,0

- 1,320 - 0,0 -4,5 -

- 1,540 - 0,0 -3,9 -

- 1,760 - 0,0 -2,8 -

- 1,980 - 0,0 -1,5 -

2 2,200 - 0,0 0,0 6,9
 
3.2.4 Extr my deformac  
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 
Kladn  extr my: 

Deformace Kombinace Um st n  Hodnota

Posun Y - - 0,0 mm

Posun Z - - 0,0 mm

Rotace X Kombinace 1 Sty n k 2 6,9 mrad
 
Z porn  extr my: 

Deformace Kombinace Um st n  Hodnota

Posun Y - - 0,0 mm 

Posun Z Kombinace 1 Sty n k 3 -4,8 mm 

Rotace X Kombinace 1 Sty n k 1 -6,9 mrad 
 

3.3 Deformace pro kombinace I. du, MSP 
3.3.1 Deformace po sty n c ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 

Kombinace I. d, MSP Deformace 

. N zev 
Posun Y Posun Z Rotace X

[mm] [mm] [mrad]

Sty n k .1 - abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 0,0 -5,9

Sty n k .2 - abs. Y: 2,200 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 0,0 5,9

Sty n k .3 - rel. k 1; 50,00 % od v choz ho v ose 1 

1 Q3:G1+G2 0,0 -4,1 0,0
 
3.3.2 Deformace po kombinac ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 

Sty n k Deformace 

. Popis sty n ku 
Posun Y Posun Z Rotace X

[mm] [mm] [mrad]

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 -5,9

2 abs. Y: 2,200 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 5,9
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Sty n k Deformace 

. Popis sty n ku 
Posun Y Posun Z Rotace X

[mm] [mm] [mrad]
3 rel. k 1; 50,00 % od v choz ho v ose 1 0,0 -4,1 0,0

 
3.3.3 Deformace na d lc ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 
D lec .1 - 1 |----| 2, d lka 2,200 m: 

Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Nato en  Posun Y Posun Z Rotace X 

[m] [ ] [mm] [mm] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 0,000 - 0,0 0,0 -5,9

- 0,220 - 0,0 -1,3 -

- 0,440 - 0,0 -2,4 -

- 0,660 - 0,0 -3,3 -

- 0,880 - 0,0 -3,9 -

3 1,100 - 0,0 -4,1 0,0

- 1,320 - 0,0 -3,9 -

- 1,540 - 0,0 -3,3 -

- 1,760 - 0,0 -2,4 -

- 1,980 - 0,0 -1,3 -

2 2,200 - 0,0 0,0 5,9
 
3.3.4 Extr my deformac  
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 
Kladn  extr my: 

Deformace Kombinace Um st n  Hodnota

Posun Y - - 0,0 mm

Posun Z - - 0,0 mm

Rotace X Kombinace 1 Sty n k 2 5,9 mrad
 
Z porn  extr my: 

Deformace Kombinace Um st n  Hodnota

Posun Y - - 0,0 mm 

Posun Z Kombinace 1 Sty n k 3 -4,1 mm 

Rotace X Kombinace 1 Sty n k 1 -5,9 mrad 
 

3.4 Reakce pro zat ovac  stavy 
3.4.1 Reakce po sty n c ch  

Zat ovac  stav Reakce 

. N zev 
Ry Rz ROx

[kN] [kN] [kNm]

Sty n k .1 - abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,00 0,06 -

2 G2 silov -st l  0,00 1,21 -

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,00 1,06 -

Sty n k .2 - abs. Y: 2,200 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  -  0,06 -

2 G2 silov -st l  -  1,21 -

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  -  1,06 -
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3.4.2 Reakce po zat ovac ch stavech 
Sty n k Reakce

. Popis sty n ku Nato en  [ ] 
Ry Rz ROx

[kN] [kN] [kNm]

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

1 abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m  0,00 0,06 -

2 abs. Y: 2,200 m Z: 0,000 m  -  0,06 -

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

1 abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m  0,00 1,21 -

2 abs. Y: 2,200 m Z: 0,000 m  -  1,21 -

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

1 abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m  0,00 1,06 -

2 abs. Y: 2,200 m Z: 0,000 m  -  1,06 -
 
3.4.3 Extr my reakc  
Kladn  extr my: 

Max. 
Zat ovac  stav Sty n k 

Ry Rz ROx

reakce [kN] [kN] [kNm]

Max.Ry Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,06 -

Max.Rz Zat ovac  stav 2 1 0,00 1,21 -
 
Z porn  extr my: 

Max. 
Zat ovac  stav Sty n k 

Ry Rz ROx

reakce [kN] [kN] [kNm]

Min.Ry Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,06 - 

Min.Rz Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,06 - 
 
Extr my po sty n c ch: 

Max. 
Zat ovac  stav 

Ry Rz ROx

reakce [kN] [kN] [kNm]

Sty n k .1 - abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

Max.Ry Zat ovac  stav 1 0,00 0,06 -

Max.Rz Zat ovac  stav 2 0,00 1,21 -

Min.Ry,Rz Zat ovac  stav 1 0,00 0,06 -

Sty n k .1 - abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

Max.Rz Zat ovac  stav 2 - 1,21 -
 
3.4.4 Sou ty reakc  ve sm rech glob ln ch os  

Zat ovac  stav Ve sm ru osy Y [kN] Ve sm ru osy Z [kN]

Zat ovac  stav 1 0,00 0,11

Zat ovac  stav 2 0,00 2,42

Zat ovac  stav 3 0,00 2,11
 

3.5 Reakce pro kombinace I. du, MS  
3.5.1 Reakce po sty n c ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 
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Kombinace I. d, MS  Reakce 

. N zev 
Ry Rz ROx

[kN] [kN] [kNm]

Sty n k .1 - abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,00 2,72 -

Sty n k .2 - abs. Y: 2,200 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 -  2,72 -
 
3.5.2 Reakce po kombinac ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 

Sty n k Reakce

. Popis sty n ku Nato en  [ ] 
Ry Rz ROx

[kN] [kN] [kNm]

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m  0,00 2,72 -

2 abs. Y: 2,200 m Z: 0,000 m  -  2,72 -
 
3.5.3 Extr my reakc  
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 
Kladn  extr my: 

Max. 
Kombinace Sty n k 

Ry Rz ROx

reakce [kN] [kN] [kNm]

Max.Ry Kombinace 1 1 0,00 2,72 - 

Max.Rz Kombinace 1 2 - 2,72 - 
 
Z porn  extr my: 

Max. 
Kombinace Sty n k 

Ry Rz ROx

reakce [kN] [kN] [kNm]

Min.Ry Kombinace 1 1 0,00 2,72 - 

Min.Rz Kombinace 1 1 0,00 2,72 - 
 
Extr my po sty n c ch: 

Max. 
Kombinace 

Ry Rz ROx

reakce [kN] [kN] [kNm]

Sty n k .1 - abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

Max.Ry,Rz Kombinace 1 0,00 2,72 -

Min.Ry,Rz Kombinace 1 0,00 2,72 -

Sty n k .1 - abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m 
 
3.5.4 Sou ty reakc  ve sm rech glob ln ch os 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 

Kombinace Ve sm ru osy Y [kN] Ve sm ru osy Z [kN] 

Kombinace .1 0,00 5,45
 

3.6 Reakce pro kombinace I. du, MSP 
3.6.1 Reakce po sty n c ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 

Kombinace I. d, MSP Reakce 

. N zev 
Ry Rz ROx

[kN] [kN] [kNm]

Sty n k .1 - abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,00 2,32 -
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Kombinace I. d, MSP Reakce 

. N zev 
Ry Rz ROx

[kN] [kN] [kNm]
Sty n k .2 - abs. Y: 2,200 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 -  2,32 -
 
3.6.2 Reakce po kombinac ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 

Sty n k Reakce

. Popis sty n ku Nato en  [ ] 
Ry Rz ROx

[kN] [kN] [kNm]

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m  0,00 2,32 -

2 abs. Y: 2,200 m Z: 0,000 m  -  2,32 -
 
3.6.3 Extr my reakc  
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 
Kladn  extr my: 

Max. 
Kombinace Sty n k 

Ry Rz ROx

reakce [kN] [kN] [kNm]

Max.Ry Kombinace 1 1 0,00 2,32 - 

Max.Rz Kombinace 1 2 - 2,32 - 
 
Z porn  extr my: 

Max. 
Kombinace Sty n k 

Ry Rz ROx

reakce [kN] [kN] [kNm]

Min.Ry Kombinace 1 1 0,00 2,32 - 

Min.Rz Kombinace 1 1 0,00 2,32 - 
 
Extr my po sty n c ch: 

Max. 
Kombinace 

Ry Rz ROx

reakce [kN] [kN] [kNm]

Sty n k .1 - abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

Max.Ry,Rz Kombinace 1 0,00 2,32 -

Min.Ry,Rz Kombinace 1 0,00 2,32 -

Sty n k .1 - abs. Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

Max.Rz Kombinace 1 - 2,32 -

Min.Rz Kombinace 1 - 2,32 -
 
3.6.4 Sou ty reakc  ve sm rech glob ln ch os 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 

Kombinace Ve sm ru osy Y [kN] Ve sm ru osy Z [kN] 

Kombinace .1 0,00 4,64

 

Projekt 
 
Akce : Krokev pultu nad l vkou 
Datum : 22.01.2024  

Norma 
Norma EN 1995-1-1/ esko.  
Rostl  d evo, z kladn  kombinace zat en  : M = 1,300 
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Lepen lamelov d evo, z kladn kombinace zat en : M = 1,250
LVL, z kladn  kombinace zat en  : M = 1,200 
P ekli ka, z kladn  kombinace zat en  : M = 1,200 
OSB desky, z kladn  kombinace zat en  : M = 1,200 
T skov  desky, z kladn  kombinace zat en  : M = 1,300 
Vl knit  desky, z kladn  kombinace zat en  : M = 1,300 
Mimo dn  kombinace zat en  : M = 1,000 
 

1 1:DD 
1.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 2,200 m 
T da provozu: 2 
  
Pr ez 

N zev:  obd ln k 100x120 
  
Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
  
Zat en  - vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 0,000 2,723 1,498 0,000 0,000

Min. hodnota 0,000 -2,723 0,000 0,000 0,000
 

1.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 0,000 kN; My = 1,498 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,000 kN; Vy = 0,000 kN 
  
Posudek ohybu: 

nosnosti: My,R = 4,170 kNm 
0,359 + 0,000 = 0,359 < 1 Vyhovuje 
  

t hlost d lce: 76,2 
 
Pr ez vyhovuje 
  

1 Projekt 
 
Akce : Dvojice nosn k  I200 pod st nou l vky 
Datum : 24.02.2024 

 

2 Vstupn  daje 
2.1 Sty n ky 
Typ a sou adnice sty n k : 

. Typ X [m] Y [m] Z [m] 

1 glob ln  0,000 0,000 0,000

2 glob ln  0,000 4,000 0,000
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. Typ X [m] Y [m] Z [m] 
3 relativn  na d lci 1 0,000 2,000 0,000

Podpory sty n k : 

. Sou . syst m podpory 
Posuny [MN/m] Rotace [MNm/rad]

X Y Z X Y Z

1 glob ln  pevn  pevn  pevn  voln  pevn pevn

2 glob ln  pevn  pevn  pevn  voln  pevn pevn

2.2 D lce 
Typ, topologie a profily d lc : 

. Typ 
Za . Kon. 

Pr ez 
D lka Nato en  

Materi l
sty . sty . [m] [ ] 

1 Nosn k 1 2 2 x I(IPN) 200 4,000 0,00 EN 10210-1 : S 235 

Ulo en  d lc  ve sty n c ch (0-voln , 1-pevn , tuhost pru iny, m ra zabr n n  deplanaci): 

. 

Na za tku d lce Na konci d lce

Posuny [MN/m] Nato en  [MNm/rad] Br n no Posuny [MN/m] Nato en  [MNm/rad] Br n no

1 2 3 1 2 3 deplanaci 1 2 3 1 2 3 deplanaci

1 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

2.3 Parametry profil  d lc  
Pr ezov  charakteristiky profil  d lc : 

Pr ez 
Plocha pr ezu Smyk. plocha Mom. setrv. Sklon hl. os.

A [mm2] Az [mm2] Ay [mm2] Iy [mm4] Iz [mm4]  [ ]

2 x I(IPN) 200 6680,0 3014,9 3415,2 42,8000E+06 15,8470E+06 0,00 

Materi lov  charakteristiky profil  d lc : 

Materi l 
Modul pru nosti Smykov  modul Koef. tepl. rozt. M rn  t ha

E [MPa] G [MPa] t [1/K]  [kN/m3]

EN 10210-1 : S 235 210,0E+03 81,00E+03 12,00E-06 78,50

2.4 Zat ovac  stavy 
 

. N zev K d Typ 
Jako* f 

( f,inf)** 
Sou initele pro kombinace 

hlavn   Kateg.*** 0 1 2 

1 G1 vlastn  t ha-st l  
Vlastn  
t ha 

St l  - 1,35(0,90) 0,85 - - - - 

2 G2 silov -st l  Silov  St l  - 1,35(0,90) 0,85 - - - - 

3 
Q3 silov -prom nn  
kr tkodob  

Silov  
Prom nn  
kr tkodob  

ANO 1,50 - C 0,70 0,70 0,60 

* zat en  p sob  v kombinac ch jako hlavn  prom nn  
** f,inf pro p zniv  p sob c  st l  zat en  
*** Kategorie prom nn ch zat en  podle tabulky A1.1 v EN 1990 
  

2.5 Zat en  sty n k  
Zat en  sty n k  se v konstrukci nevyskytuje. 

2.6 Zat en  d lc  
 

D lec Zat en  d lc  

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

D lec .1 
1 |----| 2, d lka 4,000 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -19,22 kN/m 



 21

D lec Zat en  d lc  
Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

D lec .1 
1 |----| 2, d lka 4,000 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -9,00 kN/m 

2.7 Kombinace pro v po et podle 1. du 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 

slo 
N zev a druh kombinace 

Slo en  

1 Q3:G1+G2; z kladn  kombinace, p zniv  inek st l ch zat en  

(inf) f,inf,1(0,90)*G1 + f,inf,2(0,90)*G2 + f,sup,3(1,50)*Q3 

2 G1+G2; mimo dn  kombinace 

 G1 + G2 
 
Vysv tlivky: (inf) = p zniv  inek p soben  n kter ch (pop . v ech) st l ch zat en  pou it m sou initele zat en  f,Inf

Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 
slo N zev a druh kombinace 

Slo en  

1 Q3:G1+G2; charakteristick  kombinace 

 G1 + G2 + Q3 

2.8 Hmotnost a povrch d lc  
Objem konstrukce 

 celkem [m3] 

Ocelov  prvky 0,027 

Celkov  objem 0,027 

 
Hmotnost konstrukce 

 celkem [kg] 

Ocelov  prvky 209,75 

Celkov  hmotnost 209,75 

 
N t rov  plocha 

 celkem [m2] 

Ocelov  prvky 5,657 

Celkov  plocha 5,657 

3 V sledky 
3.1 Deformace pro zat ovac  stavy 
3.1.1 Deformace po sty n c ch  

Zat ovac  stav Deformace 

. N zev 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad]

Sty n k .1 - abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,0 0,0 -0,2 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 0,0 0,0 -5,7 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,0 0,0 -2,7 0,0 0,0 

Sty n k .2 - abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,0 0,0 0,2 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 0,0 0,0 5,7 0,0 0,0 



 22

Zat ovac  stav Deformace 

. N zev 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad]
3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,0 0,0 2,7 0,0 0,0 

Sty n k .3 - rel. k 1; 50,00 % od v choz ho v ose 1 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,0 -0,2 0,0 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 0,0 -7,1 0,0 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,0 -3,3 0,0 0,0 0,0 

3.1.2 Deformace po zat ovac ch stavech  
Sty n k Deformace 

. Popis sty n ku 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z 

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 -0,2 0,0 0,0 

2 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 0,2 0,0 0,0 

3 rel. k 1; 50,00 % od v choz ho v ose 1 0,0 0,0 -0,2 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 -5,7 0,0 0,0 

2 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 5,7 0,0 0,0 

3 rel. k 1; 50,00 % od v choz ho v ose 1 0,0 0,0 -7,1 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 -2,7 0,0 0,0 

2 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 2,7 0,0 0,0 

3 rel. k 1; 50,00 % od v choz ho v ose 1 0,0 0,0 -3,3 0,0 0,0 0,0 

3.1.3 Deformace na d lc ch 
D lec .1: 1 |----| 2, d lka 4,000 m: 

Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -0,2 0,0 0,0 

- 0,222 0,0 0,0 0,0 - - - 

- 0,444 0,0 0,0 -0,1 - - - 

- 0,667 0,0 0,0 -0,1 - - - 

- 0,889 0,0 0,0 -0,1 - - - 

- 1,111 0,0 0,0 -0,1 - - - 

- 1,333 0,0 0,0 -0,2 - - - 

- 1,556 0,0 0,0 -0,2 - - - 

- 1,778 0,0 0,0 -0,2 - - - 

3 2,000 0,0 0,0 -0,2 0,0 0,0 0,0 

- 2,222 0,0 0,0 -0,2 - - - 

- 2,444 0,0 0,0 -0,2 - - - 

- 2,667 0,0 0,0 -0,2 - - - 

- 2,889 0,0 0,0 -0,1 - - - 

- 3,111 0,0 0,0 -0,1 - - - 

- 3,333 0,0 0,0 -0,1 - - - 

- 3,556 0,0 0,0 -0,1 - - - 

- 3,778 0,0 0,0 0,0 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
2 4,000 0,0 0,0 0,0 0,2 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -5,7 0,0 0,0 

- 0,222 0,0 0,0 -1,3 - - - 

- 0,444 0,0 0,0 -2,5 - - - 

- 0,667 0,0 0,0 -3,6 - - - 

- 0,889 0,0 0,0 -4,6 - - - 

- 1,111 0,0 0,0 -5,5 - - - 

- 1,333 0,0 0,0 -6,2 - - - 

- 1,556 0,0 0,0 -6,7 - - - 

- 1,778 0,0 0,0 -7,0 - - - 

3 2,000 0,0 0,0 -7,1 0,0 0,0 0,0 

- 2,222 0,0 0,0 -7,0 - - - 

- 2,444 0,0 0,0 -6,7 - - - 

- 2,667 0,0 0,0 -6,2 - - - 

- 2,889 0,0 0,0 -5,5 - - - 

- 3,111 0,0 0,0 -4,6 - - - 

- 3,333 0,0 0,0 -3,6 - - - 

- 3,556 0,0 0,0 -2,5 - - - 

- 3,778 0,0 0,0 -1,3 - - - 

2 4,000 0,0 0,0 0,0 5,7 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -2,7 0,0 0,0 

- 0,222 0,0 0,0 -0,6 - - - 

- 0,444 0,0 0,0 -1,2 - - - 

- 0,667 0,0 0,0 -1,7 - - - 

- 0,889 0,0 0,0 -2,2 - - - 

- 1,111 0,0 0,0 -2,6 - - - 

- 1,333 0,0 0,0 -2,9 - - - 

- 1,556 0,0 0,0 -3,1 - - - 

- 1,778 0,0 0,0 -3,3 - - - 

3 2,000 0,0 0,0 -3,3 0,0 0,0 0,0 

- 2,222 0,0 0,0 -3,3 - - - 

- 2,444 0,0 0,0 -3,1 - - - 

- 2,667 0,0 0,0 -2,9 - - - 

- 2,889 0,0 0,0 -2,6 - - - 

- 3,111 0,0 0,0 -2,2 - - - 

- 3,333 0,0 0,0 -1,7 - - - 

- 3,556 0,0 0,0 -1,2 - - - 

- 3,778 0,0 0,0 -0,6 - - - 

2 4,000 0,0 0,0 0,0 2,7 0,0 0,0 

3.1.4 Extr my deformac  
Kladn  extr my: 

Deformace Zat ovac  stav Um st n  Hodnota 

Posun X - - 0,0 mm

Posun Y - - 0,0 mm
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Deformace Zat ovac  stav Um st n  Hodnota 
Posun Z - - 0,0 mm

Rotace X Zat ovac  stav 2 Sty n k 2 5,7 mrad

Rotace Y - - 0,0 mrad

Rotace Z - - 0,0 mrad

Z porn  extr my: 
Deformace Zat ovac  stav Um st n  Hodnota

Posun X - - 0,0 mm

Posun Y - - 0,0 mm

Posun Z Zat ovac  stav 2 Sty n k 3 -7,1 mm

Rotace X Zat ovac  stav 2 Sty n k 1 -5,7 mrad

Rotace Y - - 0,0 mrad

Rotace Z - - 0,0 mrad

3.2 Deformace pro kombinace I. du, MS  
3.2.1 Deformace po sty n c ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 

Kombinace I. d, MS  Deformace 

. N zev 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad]

Sty n k .1 - abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 0,0 0,0 -9,3 0,0 0,0 

2 G1+G2 0,0 0,0 0,0 -5,9 0,0 0,0 

Sty n k .2 - abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 0,0 0,0 9,3 0,0 0,0 

2 G1+G2 0,0 0,0 0,0 5,9 0,0 0,0 

Sty n k .3 - rel. k 1; 50,00 % od v choz ho v ose 1 

1 Q3:G1+G2 0,0 0,0 -11,6 0,0 0,0 0,0 

2 G1+G2 0,0 0,0 -7,3 0,0 0,0 0,0 

3.2.2 Deformace po kombinac ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 

Sty n k Deformace 

. Popis sty n ku 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z 

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 -9,3 0,0 0,0 

2 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 9,3 0,0 0,0 

3 rel. k 1; 50,00 % od v choz ho v ose 1 0,0 0,0 -11,6 0,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - G1+G2 

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 -5,9 0,0 0,0 

2 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 5,9 0,0 0,0 

3 rel. k 1; 50,00 % od v choz ho v ose 1 0,0 0,0 -7,3 0,0 0,0 0,0 

3.2.3 Deformace na d lc ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 
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D lec .1: 1 |----| 2, d lka 4,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -9,3 0,0 0,0 

- 0,222 0,0 0,0 -2,0 - - - 

- 0,444 0,0 0,0 -4,0 - - - 

- 0,667 0,0 0,0 -5,9 - - - 

- 0,889 0,0 0,0 -7,5 - - - 

- 1,111 0,0 0,0 -8,9 - - - 

- 1,333 0,0 0,0 -10,1 - - - 

- 1,556 0,0 0,0 -10,9 - - - 

- 1,778 0,0 0,0 -11,4 - - - 

3 2,000 0,0 0,0 -11,6 0,0 0,0 0,0 

- 2,222 0,0 0,0 -11,4 - - - 

- 2,444 0,0 0,0 -10,9 - - - 

- 2,667 0,0 0,0 -10,1 - - - 

- 2,889 0,0 0,0 -8,9 - - - 

- 3,111 0,0 0,0 -7,5 - - - 

- 3,333 0,0 0,0 -5,9 - - - 

- 3,556 0,0 0,0 -4,0 - - - 

- 3,778 0,0 0,0 -2,0 - - - 

2 4,000 0,0 0,0 0,0 9,3 0,0 0,0 

Kombinace .2 - G1+G2 

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -5,9 0,0 0,0 

- 0,222 0,0 0,0 -1,3 - - - 

- 0,444 0,0 0,0 -2,5 - - - 

- 0,667 0,0 0,0 -3,7 - - - 

- 0,889 0,0 0,0 -4,7 - - - 

- 1,111 0,0 0,0 -5,6 - - - 

- 1,333 0,0 0,0 -6,4 - - - 

- 1,556 0,0 0,0 -6,9 - - - 

- 1,778 0,0 0,0 -7,2 - - - 

3 2,000 0,0 0,0 -7,3 0,0 0,0 0,0 

- 2,222 0,0 0,0 -7,2 - - - 

- 2,444 0,0 0,0 -6,9 - - - 

- 2,667 0,0 0,0 -6,4 - - - 

- 2,889 0,0 0,0 -5,6 - - - 

- 3,111 0,0 0,0 -4,7 - - - 

- 3,333 0,0 0,0 -3,7 - - - 

- 3,556 0,0 0,0 -2,5 - - - 

- 3,778 0,0 0,0 -1,3 - - - 

2 4,000 0,0 0,0 0,0 5,9 0,0 0,0 

3.2.4 Extr my deformac  
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 
Kladn  extr my: 

Deformace Kombinace Um st n  Hodnota

Posun X - - 0,0 mm
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Deformace Kombinace Um st n  Hodnota
Posun Y - - 0,0 mm

Posun Z - - 0,0 mm

Rotace X Kombinace 1 Sty n k 2 9,3 mrad

Rotace Y - - 0,0 mrad

Rotace Z - - 0,0 mrad

Z porn  extr my: 
Deformace Kombinace Um st n  Hodnota

Posun X - - 0,0 mm

Posun Y - - 0,0 mm

Posun Z Kombinace 1 Sty n k 3 -11,6 mm

Rotace X Kombinace 1 Sty n k 1 -9,3 mrad 

Rotace Y - - 0,0 mrad 

Rotace Z - - 0,0 mrad 

3.3 Deformace pro kombinace I. du, MSP 
3.3.1 Deformace po sty n c ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 

Kombinace I. d, MSP Deformace 

. N zev 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z 

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad]

Sty n k .1 - abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 0,0 0,0 -8,5 0,0 0,0 

Sty n k .2 - abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 0,0 0,0 8,5 0,0 0,0 

Sty n k .3 - rel. k 1; 50,00 % od v choz ho v ose 1 

1 Q3:G1+G2 0,0 0,0 -10,7 0,0 0,0 0,0 

3.3.2 Deformace po kombinac ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 

Sty n k Deformace 

. Popis sty n ku 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z 

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 -8,5 0,0 0,0 

2 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 8,5 0,0 0,0 

3 rel. k 1; 50,00 % od v choz ho v ose 1 0,0 0,0 -10,7 0,0 0,0 0,0 

3.3.3 Deformace na d lc ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 
D lec .1: 1 |----| 2, d lka 4,000 m: 

Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -8,5 0,0 0,0 

- 0,222 0,0 0,0 -1,9 - - - 

- 0,444 0,0 0,0 -3,7 - - - 

- 0,667 0,0 0,0 -5,4 - - - 

- 0,889 0,0 0,0 -6,9 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 1,111 0,0 0,0 -8,2 - - - 

- 1,333 0,0 0,0 -9,3 - - - 

- 1,556 0,0 0,0 -10,0 - - - 

- 1,778 0,0 0,0 -10,5 - - - 

3 2,000 0,0 0,0 -10,7 0,0 0,0 0,0 

- 2,222 0,0 0,0 -10,5 - - - 

- 2,444 0,0 0,0 -10,0 - - - 

- 2,667 0,0 0,0 -9,3 - - - 

- 2,889 0,0 0,0 -8,2 - - - 

- 3,111 0,0 0,0 -6,9 - - - 

- 3,333 0,0 0,0 -5,4 - - - 

- 3,556 0,0 0,0 -3,7 - - - 

- 3,778 0,0 0,0 -1,9 - - - 

2 4,000 0,0 0,0 0,0 8,5 0,0 0,0 

3.3.4 Extr my deformac  
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 
Kladn  extr my: 

Deformace Kombinace Um st n  Hodnota

Posun X - - 0,0 mm

Posun Y - - 0,0 mm

Posun Z - - 0,0 mm

Rotace X Kombinace 1 Sty n k 2 8,5 mrad

Rotace Y - - 0,0 mrad

Rotace Z - - 0,0 mrad

Z porn  extr my: 
Deformace Kombinace Um st n  Hodnota

Posun X - - 0,0 mm

Posun Y - - 0,0 mm

Posun Z Kombinace 1 Sty n k 3 -10,7 mm

Rotace X Kombinace 1 Sty n k 1 -8,5 mrad 

Rotace Y - - 0,0 mrad 

Rotace Z - - 0,0 mrad 

3.4 Reakce pro zat ovac  stavy 
3.4.1 Reakce po sty n c ch  

Zat ovac  stav Reakce 

. N zev 
Rx Ry Rz ROx ROy ROz

[kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Sty n k .1 - abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,00 0,00 1,05 -  0,00 0,00 

2 G2 silov -st l  0,00 0,00 38,44 -  0,00 0,00 

- G1+G2 0,00 0,00 39,49 -  0,00 0,00 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,00 0,00 18,00 -  0,00 0,00 

Sty n k .2 - abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,00 0,00 1,05 -  0,00 0,00 

2 G2 silov -st l  0,00 0,00 38,44 -  0,00 0,00 
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Zat ovac  stav Reakce 

. N zev 
Rx Ry Rz ROx ROy ROz

[kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]
- G1+G2 0,00 0,00 39,49 -  0,00 0,00 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,00 0,00 18,00 -  0,00 0,00 

3.4.2 Reakce po zat ovac ch stavech  
Sty n k Reakce 

. Popis sty n ku 
Rx Ry Rz ROx ROy ROz 

[kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 1,05 -  0,00 0,00 

2 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 1,05 -  0,00 0,00 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 38,44 -  0,00 0,00 

2 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 38,44 -  0,00 0,00 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 18,00 -  0,00 0,00 

2 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 18,00 -  0,00 0,00 

3.4.3 Extr my reakc  
Kladn  extr my: 

Max. 
Zat ovac  stav Sty n k 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz 

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm] 

Max.Rx Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,00 1,05 - 0,00 0,00 

Max.Ry Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,00 1,05 - 0,00 0,00 

Max.Rz Zat ovac  stav 2 1 0,00 0,00 38,44 - 0,00 0,00 

Max.ROy Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,00 1,05 - 0,00 0,00 

Max.ROz Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,00 1,05 - 0,00 0,00 

Z porn  extr my: 

Max. 
Zat ovac  stav Sty n k 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Min.Rx Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,00 1,05 - 0,00 0,00 

Min.Ry Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,00 1,05 - 0,00 0,00 

Min.Rz Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,00 1,05 - 0,00 0,00 

Min.ROy Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,00 1,05 - 0,00 0,00 

Min.ROz Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,00 1,05 - 0,00 0,00 

Extr my po sty n c ch: 

Max. 
Zat ovac  stav 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz 

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm] 

Sty n k .1 - abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

Max.Rx,Ry,ROy,ROz Zat ovac  stav 1 0,00 0,00 1,05 - 0,00 0,00 

Max.Rz Zat ovac  stav 2 0,00 0,00 38,44 - 0,00 0,00 

Min.Rx,Ry,Rz,ROy,ROz Zat ovac  stav 1 0,00 0,00 1,05 - 0,00 0,00 

Sty n k .2 - abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 

Max.Rx,Ry,ROy,ROz Zat ovac  stav 1 0,00 0,00 1,05 - 0,00 0,00 

Max.Rz Zat ovac  stav 2 0,00 0,00 38,44 - 0,00 0,00 

Min.Rx,Ry,Rz,ROy,ROz Zat ovac  stav 1 0,00 0,00 1,05 - 0,00 0,00 
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3.4.4 Sou ty reakc ve sm rech glob ln ch os 
Zat ovac  stav Ve sm ru osy X [kN] Ve sm ru osy Y [kN] Ve sm ru osy Z [kN]

Zat ovac  stav 1 0,00 0,00 2,10 

Zat ovac  stav 2 0,00 0,00 76,88 

Zat ovac  stav 3 0,00 0,00 36,00 

3.5 Reakce pro kombinace I. du, MS  
3.5.1 Reakce po sty n c ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 

Kombinace I. d, MS  Reakce 

. N zev 
Rx Ry Rz ROx ROy ROz

[kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Sty n k .1 - abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,00 0,00 62,54 -  0,00 0,00 

2 G1+G2 0,00 0,00 39,49 -  0,00 0,00 

Sty n k .2 - abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,00 0,00 62,54 -  0,00 0,00 

2 G1+G2 0,00 0,00 39,49 -  0,00 0,00 

3.5.2 Reakce po kombinac ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 

Sty n k Reakce 

. Popis sty n ku 
Rx Ry Rz ROx ROy ROz 

[kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 62,54 -  0,00 0,00 

2 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 62,54 -  0,00 0,00 

Kombinace .2 - G1+G2 

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 39,49 -  0,00 0,00 

2 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 39,49 -  0,00 0,00 

3.5.3 Extr my reakc  
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 
Kladn  extr my: 

Max. 
Kombinace Sty n k 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz 

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Max.Rx Kombinace 1 1 0,00 0,00 62,54 - 0,00 0,00 

Max.Ry Kombinace 1 1 0,00 0,00 62,54 - 0,00 0,00 

Max.Rz Kombinace 1 1 0,00 0,00 62,54 - 0,00 0,00 

Max.ROy Kombinace 1 1 0,00 0,00 62,54 - 0,00 0,00 

Max.ROz Kombinace 1 1 0,00 0,00 62,54 - 0,00 0,00 

Z porn  extr my: 

Max. 
Kombinace Sty n k 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz 

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Min.Rx Kombinace 1 1 0,00 0,00 62,54 - 0,00 0,00 

Min.Ry Kombinace 1 1 0,00 0,00 62,54 - 0,00 0,00 

Min.Rz Kombinace 2 1 0,00 0,00 39,49 - 0,00 0,00 

Min.ROy Kombinace 1 1 0,00 0,00 62,54 - 0,00 0,00 
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Max. 
Kombinace Sty n k 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]
Min.ROz Kombinace 1 1 0,00 0,00 62,54 - 0,00 0,00 

Extr my po sty n c ch: 

Max. 
Kombinace 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Sty n k .1 - abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

Max.Rx,Ry,Rz,ROy,ROz Kombinace 1 0,00 0,00 62,54 - 0,00 0,00 

Min.Rx,Ry,ROy,ROz Kombinace 1 0,00 0,00 62,54 - 0,00 0,00 

Min.Rz Kombinace 2 0,00 0,00 39,49 - 0,00 0,00 

Sty n k .2 - abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 

Max.Rx,Ry,Rz,ROy,ROz Kombinace 1 0,00 0,00 62,54 - 0,00 0,00 

Min.Rx,Ry,ROy,ROz Kombinace 1 0,00 0,00 62,54 - 0,00 0,00 

Min.Rz Kombinace 2 0,00 0,00 39,49 - 0,00 0,00 

3.5.4 Sou ty reakc  ve sm rech glob ln ch os 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 

Kombinace Ve sm ru osy X [kN] Ve sm ru osy Y [kN] Ve sm ru osy Z [kN]

Kombinace .1 0,00 0,00 125,08 

Kombinace .2 0,00 0,00 78,98 

3.6 Reakce pro kombinace I. du, MSP 
3.6.1 Reakce po sty n c ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 

Kombinace I. d, MSP Reakce 

. N zev 
Rx Ry Rz ROx ROy ROz

[kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Sty n k .1 - abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,00 0,00 57,49 -  0,00 0,00 

Sty n k .2 - abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,00 0,00 57,49 -  0,00 0,00 

3.6.2 Reakce po kombinac ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 

Sty n k Reakce 

. Popis sty n ku 
Rx Ry Rz ROx ROy ROz 

[kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 57,49 -  0,00 0,00 

2 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 57,49 -  0,00 0,00 

3.6.3 Extr my reakc  
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 
Kladn  extr my: 

Max. 
Kombinace Sty n k 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz 

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Max.Rx Kombinace 1 1 0,00 0,00 57,49 - 0,00 0,00 

Max.Ry Kombinace 1 1 0,00 0,00 57,49 - 0,00 0,00 

Max.Rz Kombinace 1 1 0,00 0,00 57,49 - 0,00 0,00 
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Max. 
Kombinace Sty n k 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]
Max.ROy Kombinace 1 1 0,00 0,00 57,49 - 0,00 0,00 

Max.ROz Kombinace 1 1 0,00 0,00 57,49 - 0,00 0,00 

Z porn  extr my: 

Max. 
Kombinace Sty n k 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz 

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Min.Rx Kombinace 1 1 0,00 0,00 57,49 - 0,00 0,00 

Min.Ry Kombinace 1 1 0,00 0,00 57,49 - 0,00 0,00 

Min.Rz Kombinace 1 1 0,00 0,00 57,49 - 0,00 0,00 

Min.ROy Kombinace 1 1 0,00 0,00 57,49 - 0,00 0,00 

Min.ROz Kombinace 1 1 0,00 0,00 57,49 - 0,00 0,00 

Extr my po sty n c ch: 

Max. 
Kombinace 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Sty n k .1 - abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

Max.Rx,Ry,Rz,ROy,ROz Kombinace 1 0,00 0,00 57,49 - 0,00 0,00 

Min.Rx,Ry,Rz,ROy,ROz Kombinace 1 0,00 0,00 57,49 - 0,00 0,00 

Sty n k .2 - abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 

Max.Rx,Ry,Rz,ROy,ROz Kombinace 1 0,00 0,00 57,49 - 0,00 0,00 

Min.Rx,Ry,Rz,ROy,ROz Kombinace 1 0,00 0,00 57,49 - 0,00 0,00 

3.6.4 Sou ty reakc  ve sm rech glob ln ch os 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 

Kombinace Ve sm ru osy X [kN] Ve sm ru osy Y [kN] Ve sm ru osy Z [kN]

Kombinace .1 0,00 0,00 114,98 

 
Projekt 
 
Akce : Dvojice nosn k  I200 pod st nou l vky 
Datum : 24.02.2024 

Norma 
Norma EN 1993-1-1, EN 1993-1-3, EN 1993-1-4/ esko.  
Sou initele pro ocelov  konstrukce 

nosnost pr ezu : M0 = 1,0 
nosnost pr ezu p i posuzov n  stability : M1 = 1,0 
nosnost oslaben ho pr ezu : M2 = 1,25 

Sou initele pro korozivzdornou ocel 
nosnost pr ezu : M0 = 1,1 
nosnost pr ezu p i posuzov n  stability : M1 = 1,1 
nosnost oslaben ho pr ezu : M2 = 1,25 

1 1:DD 
1.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 4,000 m 
Pr ez  
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sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 4,000 2 x I(IPN) 200 0,0

Materi l 

N zev: EN 10210-1 : S 235 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 2 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] Tt[kNm] T [kNm] B[kNm2]

Max. hodnota 0,000 62,540 62,540 0,000 0,000 0,000 0,000 0,000 

Min. hodnota 0,000 -62,540 0,000 0,000 0,000 0,000 0,000 0,000 

Kombinace .2 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] Tt[kNm] T [kNm] B[kNm2]

Max. hodnota 0,000 39,489 39,489 0,000 0,000 0,000 0,000 0,000 

Min. hodnota 0,000 -39,489 0,000 0,000 0,000 0,000 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - G1+G2: 
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Vzp r 

Vzp r p i vybo en  kolmo k ose z: 
sek Za tek Konec D lka Sou . vzp. d lky Vzp rn  d lka Zadan

. [m] [m] pro vzp r [m] kz Lcr,z [m] vzp rn k ivka 

1 0,000 4,000 4,000 Nezad no Nezad no - 

Vzp r p i vybo en  kolmo k ose y: 
sek Za tek Konec D lka Sou . vzp. d lky Vzp rn  d lka Zadan

. [m] [m] pro vzp r [m] ky Lcr,y [m] vzp rn k ivka 

1 0,000 4,000 4,000 Nezad no Nezad no - 

Klopen  

Klopen  od momentu My: 

sek Za tek Konec 
lz1 [m] Tvar momentov  plochy 

Poloha

. [m] [m] zat en

1 0,000 4,000 Nezad no Nezad no -

Klopen  od momentu Mz: 

sek Za tek Konec 
ly1 [m] Tvar momentov  plochy 

Poloha

. [m] [m] zat en

1 0,000 4,000 Nezad no Nezad no -

1.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2;  T da pr ezu: 1 
Vnit n  s ly: N = 0,000 kN;  My = 62,540 kNm;  Mz = 0,000 kNm 
Posudek nejnep zniv j  kombinace prost ho tahu a ohybu: 

nosnosti: My,R = 116,599 kNm 
| 0,0 + 0,536 + 0,0 | = | 0,536 | < 1     Vyhovuje 

t hlost d lce: 82,1 
 
Pr ez vyhovuje 
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 Projekt 
 
Akce : Dvojice nosn k  I200 pod st nou l vky 
Datum : 24.02.2024 

Norma 
Norma EN 1993-1-2/ esko.  
Spolehlivost oceli p i po ru : M,fi = 1,0 

1 1:DD 
1.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 4,000 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 4,000 2 x I(IPN) 200 0,0

Materi l 

N zev: EN 10210-1 : S 235 
Po rn  detail 

Pr ez zakryt  truhl kem, exponovan  ze t  stran 
Materi l po rn  ochrany: Desky - s drov  desky 
Tlou ka dp : 20,0 mm 
Hustota p : 800,0 kg/m3 
M rn  teplo cp : 1700,0 J/kg/K 
Tepeln  vodivost p : 0,200 W/m/K 

Teplotn  k ivka 

Normov  teplotn  k ivka 
20 + 345  Log10( 8 * t + 1 ) 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .2 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] Tt[kNm] T [kNm] B[kNm2]

Max. hodnota 0,000 39,489 39,489 0,000 0,000 0,000 0,000 0,000 

Min. hodnota 0,000 -39,489 0,000 0,000 0,000 0,000 0,000 0,000 

Kombinace .2 - G1+G2: 



 35

 
 
Vzp r 

Vzp r p i vybo en  kolmo k ose z: 
sek Za tek Konec D lka Sou . vzp. d lky Vzp rn  d lka Zadan

. [m] [m] pro vzp r [m] kz Lcr,z [m] vzp rn k ivka 

1 0,000 4,000 4,000 Nezad no Nezad no - 

Vzp r p i vybo en  kolmo k ose y: 
sek Za tek Konec D lka Sou . vzp. d lky Vzp rn  d lka Zadan

. [m] [m] pro vzp r [m] ky Lcr,y [m] vzp rn k ivka 

1 0,000 4,000 4,000 Nezad no Nezad no - 

Klopen  

Klopen  od momentu My: 

sek Za tek Konec 
lz1 [m] Tvar momentov  plochy 

Poloha

. [m] [m] zat en

1 0,000 4,000 Nezad no Nezad no -

Klopen  od momentu Mz: 

sek Za tek Konec 
ly1 [m] Tvar momentov  plochy 

Poloha

. [m] [m] zat en

1 0,000 4,000 Nezad no Nezad no -

1.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .2 - G1+G2;  T da pr ezu: 1 
Kritick  teplota: 675,9 C  Doba po rn  odolnosti: 138,0 min    15,0 min     Vyhovuje 
Posouzen  v ase t = 15,0 min: 
Teplota plyn : 738,6 C     Teplota oceli: 91,2 C 
Vnit n  s ly: N = 0,000 kN;  My = 39,489 kNm;  Mz = 0,000 kNm 
Posudek nejnep zniv j  kombinace prost ho tahu a ohybu: 

nosnosti: My,R = 137,175 kNm 
| 0,0 + 0,288 + 0,0 | = | 0,288 | < 1     Vyhovuje 
Pr ez vyhovuje 
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1 Projekt 
 
Akce : Typick  sb jen  vazn k z prvk  40_160 
Datum : 24.02.2024 

 

2 Vstupn  daje 
2.1 Sty n ky 
Typ a sou adnice sty n k : 

. Typ X [m] Y [m] Z [m]

1 glob ln  0,000 0,000 0,000

2 glob ln  0,000 1,000 0,000

3 glob ln  0,000 2,000 0,000

4 glob ln  0,000 3,000 0,000

5 glob ln  0,000 4,000 0,000

6 glob ln  0,000 5,000 0,000

7 glob ln  0,000 6,000 0,000

8 glob ln  0,000 7,000 0,000

9 glob ln  0,000 8,000 0,000

10 glob ln  0,000 9,000 0,000

11 glob ln  0,000 10,000 0,000

12 glob ln  0,000 1,000 0,300

13 glob ln  0,000 2,000 0,600

14 glob ln  0,000 3,000 0,900

15 glob ln  0,000 4,000 1,200

16 glob ln  0,000 5,000 1,500

17 glob ln  0,000 6,000 1,200

18 glob ln  0,000 7,000 0,900

19 glob ln  0,000 8,000 0,600

20 glob ln  0,000 9,000 0,300

Podpory sty n k : 

. Sou . syst m podpory 
Posuny [MN/m] Rotace [MNm/rad]

X Y Z X Y Z

1 glob ln  pevn  pevn  pevn  voln  pevn pevn

11 glob ln  pevn  voln  pevn  voln  pevn pevn

2.2 D lce 
Typ, topologie a profily d lc : 

. Typ 
Za . Kon. 

Pr ez 
D lka Nato en  

Materi l
sty . sty . [m] [ ] 

1 Nosn k 1 2 obd ln k 40x160 1,000 0,00 C24 - jehli nat  

2 Nosn k 3 2 obd ln k 40x160 1,000 0,00 C24 - jehli nat  

3 Nosn k 3 4 obd ln k 40x160 1,000 0,00 C24 - jehli nat  

4 Nosn k 5 4 obd ln k 40x160 1,000 0,00 C24 - jehli nat  

5 Nosn k 5 6 obd ln k 40x160 1,000 0,00 C24 - jehli nat  

6 Nosn k 7 6 obd ln k 40x160 1,000 0,00 C24 - jehli nat  

7 Nosn k 7 8 obd ln k 40x160 1,000 0,00 C24 - jehli nat  

8 Nosn k 9 8 obd ln k 40x160 1,000 0,00 C24 - jehli nat  

9 Nosn k 9 10 obd ln k 40x160 1,000 0,00 C24 - jehli nat  

10 Nosn k 11 10 obd ln k 40x160 1,000 0,00 C24 - jehli nat  
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. Typ 
Za . Kon.

Pr ez 
D lka Nato en

Materi l
sty . sty . [m] [ ] 

11 Nosn k 1 12 obd ln k 40x160 1,044 0,00 C24 - jehli nat  

12 Nosn k 13 12 obd ln k 40x160 1,044 0,00 C24 - jehli nat  

13 Nosn k 13 14 obd ln k 40x160 1,044 0,00 C24 - jehli nat  

14 Nosn k 15 14 obd ln k 40x160 1,044 0,00 C24 - jehli nat  

15 Nosn k 15 16 obd ln k 40x160 1,044 0,00 C24 - jehli nat  

16 Nosn k 17 16 obd ln k 40x160 1,044 0,00 C24 - jehli nat  

17 Nosn k 17 18 obd ln k 40x160 1,044 0,00 C24 - jehli nat  

18 Nosn k 19 18 obd ln k 40x160 1,044 0,00 C24 - jehli nat  

19 Nosn k 19 20 obd ln k 40x160 1,044 0,00 C24 - jehli nat  

20 Nosn k 11 20 obd ln k 40x160 1,044 0,00 C24 - jehli nat  

21 Nosn k 2 12 obd ln k 40x160 0,300 0,00 C24 - jehli nat  

22 Nosn k 3 12 obd ln k 40x160 1,044 0,00 C24 - jehli nat  

23 Nosn k 3 13 obd ln k 40x160 0,600 0,00 C24 - jehli nat  

24 Nosn k 3 14 obd ln k 40x160 1,345 0,00 C24 - jehli nat  

25 Nosn k 4 14 obd ln k 40x160 0,900 0,00 C24 - jehli nat  

26 Nosn k 5 14 obd ln k 40x160 1,345 0,00 C24 - jehli nat  

27 Nosn k 5 15 obd ln k 40x160 1,200 0,00 C24 - jehli nat  

28 Nosn k 5 16 obd ln k 40x160 1,803 0,00 C24 - jehli nat  

29 Nosn k 6 16 obd ln k 40x160 1,500 0,00 C24 - jehli nat  

30 Nosn k 7 16 obd ln k 40x160 1,803 0,00 C24 - jehli nat  

31 Nosn k 7 17 obd ln k 40x160 1,200 0,00 C24 - jehli nat  

32 Nosn k 7 18 obd ln k 40x160 1,345 0,00 C24 - jehli nat  

33 Nosn k 8 18 obd ln k 40x160 0,900 0,00 C24 - jehli nat  

34 Nosn k 9 18 obd ln k 40x160 1,345 0,00 C24 - jehli nat  

35 Nosn k 9 19 obd ln k 40x160 0,600 0,00 C24 - jehli nat  

36 Nosn k 9 20 obd ln k 40x160 1,044 0,00 C24 - jehli nat  

37 Nosn k 10 20 obd ln k 40x160 0,300 0,00 C24 - jehli nat  

Ulo en  d lc  ve sty n c ch (0-voln , 1-pevn , tuhost pru iny, m ra zabr n n  deplanaci): 

. 

Na za tku d lce Na konci d lce

Posuny [MN/m] Nato en  [MNm/rad] Br n no Posuny [MN/m] Nato en  [MNm/rad] Br n no

1 2 3 1 2 3 deplanaci 1 2 3 1 2 3 deplanaci

1 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

2 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

3 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

4 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

5 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

6 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

7 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

8 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

9 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

10 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

11 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

12 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

13 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

14 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

15 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

16 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000
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. 

Na za tku d lce Na konci d lce

Posuny [MN/m] Nato en  [MNm/rad] Br n no Posuny [MN/m] Nato en  [MNm/rad] Br n no

1 2 3 1 2 3 deplanaci 1 2 3 1 2 3 deplanaci
17 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

18 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

19 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

20 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

21 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

22 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

23 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

24 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

25 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

26 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

27 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

28 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

29 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

30 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

31 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

32 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

33 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

34 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

35 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

36 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

37 1 1 1 1 1 1 0,000 1 1 1 1 1 1 0,000

2.3 Parametry profil  d lc  
Pr ezov  charakteristiky profil  d lc : 

Pr ez 
Plocha pr ezu Smyk. plocha Mom. setrv. Sklon hl. os. 

A [mm2] Az [mm2] Ay [mm2] Iy [mm4] Iz [mm4] [ ]

obd ln k 40x160 6400,0 5333,3 5333,3 13,6533E+06 853,333E+03 0,00

Materi lov  charakteristiky profil  d lc : 

Materi l 
Modul pru nosti Smykov  modul Koef. tepl. rozt. M rn  t ha

E [MPa] G [MPa] t [1/K]  [kN/m3]

C24 - jehli nat  11,00E+03 690,0E+00 5,000E-06 4,20

2.4 Zat ovac  stavy 
 

. N zev K d Typ 
Jako* f 

( f,inf)** 
Sou initele pro kombinace 

hlavn   Kateg.*** 0 1 2 

1 G1 vlastn  t ha-st l  
Vlastn  
t ha 

St l  - 1,35(0,90) 0,85 - - - - 

2 G2 silov -st l  Silov  St l  - 1,35(0,90) 0,85 - - - - 

3 
Q3 silov -prom nn  
kr tkodob  

Silov  
Prom nn  
kr tkodob  

ANO 1,50 - H 0,70 0,20 0,00 

4 
Q4 silov -prom nn  
kr tkodob  

Silov  
Prom nn  
kr tkodob  

ANO 1,50 - H 0,70 0,20 0,00 

* zat en  p sob  v kombinac ch jako hlavn  prom nn  
** f,inf pro p zniv  p sob c  st l  zat en  
*** Kategorie prom nn ch zat en  podle tabulky A1.1 v EN 1990 
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2.5 Zat en  sty n k  
Zat en  sty n k  se v konstrukci nevyskytuje. 

2.6 Zat en  d lc  
 

D lec Zat en  d lc  

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

D lec .1 
1 |----| 2, d lka 1,000 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,65 kN/m 

D lec .2 
3 |----| 2, d lka 1,000 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,65 kN/m 

D lec .3 
3 |----| 4, d lka 1,000 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,65 kN/m 

D lec .4 
5 |----| 4, d lka 1,000 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,65 kN/m 

D lec .5 
5 |----| 6, d lka 1,000 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,65 kN/m 

D lec .6 
7 |----| 6, d lka 1,000 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,65 kN/m 

D lec .7 
7 |----| 8, d lka 1,000 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,65 kN/m 

D lec .8 
9 |----| 8, d lka 1,000 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,65 kN/m 

D lec .9 
9 |----| 10, d lka 1,000 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,65 kN/m 

D lec .10 
11 |----| 10, d lka 1,000 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,65 kN/m 

D lec .11 
1 |----| 12, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -1,10 kN/m 

D lec .12 
13 |----| 12, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -1,25 kN/m 

D lec .13 
13 |----| 14, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -1,25 kN/m 

D lec .14 
15 |----| 14, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -1,25 kN/m 

D lec .15 
15 |----| 16, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -1,25 kN/m 

D lec .16 
17 |----| 16, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -1,10 kN/m 

D lec .17 
17 |----| 18, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -1,10 kN/m 

D lec .18 
19 |----| 18, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -1,10 kN/m 

D lec .19 
19 |----| 20, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -1,10 kN/m 

D lec .20 
11 |----| 20, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,95 kN/m 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

D lec .11 
1 |----| 12, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,95 kN/m 

D lec .12 
13 |----| 12, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,95 kN/m 

D lec .13 
13 |----| 14, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,95 kN/m 
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D lec Zat en  d lc  
D lec .14 
15 |----| 14, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,95 kN/m 

D lec .15 
15 |----| 16, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,95 kN/m 

D lec .16 
17 |----| 16, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,95 kN/m 

D lec .17 
17 |----| 18, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,95 kN/m 

D lec .18 
19 |----| 18, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,95 kN/m 

D lec .19 
19 |----| 20, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,95 kN/m 

D lec .20 
11 |----| 20, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,95 kN/m 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

D lec .11 
1 |----| 12, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,95 kN/m 

D lec .12 
13 |----| 12, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,95 kN/m 

D lec .13 
13 |----| 14, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,95 kN/m 

D lec .14 
15 |----| 14, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,95 kN/m 

D lec .15 
15 |----| 16, d lka 1,044 m 

Spojit  silov  - Po d lce ve sm ru glob ln  osy Z 
f = -0,95 kN/m 

2.7 Kombinace pro v po et podle 1. du 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 

slo 
N zev a druh kombinace 

Slo en  

1 Q3:G1+G2; z kladn  kombinace, p zniv  inek st l ch zat en  

(inf) f,inf,1(0,90)*G1 + f,inf,2(0,90)*G2 + f,sup,3(1,50)*Q3 

2 Q4:G1+G2; z kladn  kombinace, p zniv  inek st l ch zat en  

(inf) f,inf,1(0,90)*G1 + f,inf,2(0,90)*G2 + f,sup,4(1,50)*Q4 
 
Vysv tlivky: (inf) = p zniv  inek p soben  n kter ch (pop . v ech) st l ch zat en  pou it m sou initele zat en  f,Inf

Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 
slo N zev a druh kombinace 

Slo en  

1 Q3:G1+G2; charakteristick  kombinace 

 G1 + G2 + Q3 

2 Q4:G1+G2; charakteristick  kombinace 

 G1 + G2 + Q4 

2.8 Hmotnost a povrch d lc  
Objem konstrukce 

 celkem [m3] vybran  [m3] 

D ev n  prvky 0,250 0,007 

Celkov  objem 0,250 0,007 

 
Hmotnost konstrukce 
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 celkem [kg] vybran  [kg] 

D ev n  prvky 104,87 2,81 

Celkov  hmotnost 104,87 2,81 

 
N t rov  plocha 

 celkem [m2] vybran  [m2] 

D ev n  prvky 15,606 0,418 

Celkov  plocha 15,606 0,418 

3 V sledky 
3.1 Deformace pro zat ovac  stavy 
3.1.1 Deformace po sty n c ch  

Zat ovac  stav Deformace 

. N zev 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad]

Sty n k .1 - abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,0 0,0 -0,4 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 0,0 0,0 -7,4 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,0 0,0 -3,9 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,0 0,0 -2,6 0,0 0,0 

Sty n k .2 - abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,0 -0,4 -0,2 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 0,3 -6,2 -4,1 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,2 -3,3 -2,2 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,1 -2,1 -1,3 0,0 0,0 

Sty n k .3 - abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,0 -0,5 -0,1 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 0,7 -9,0 -2,0 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,4 -4,7 -1,0 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,3 -2,9 -0,5 0,0 0,0 

Sty n k .4 - abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,1 -0,6 -0,1 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 1,0 -10,3 -0,9 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,5 -5,4 -0,5 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,4 -3,1 -0,1 0,0 0,0 

Sty n k .5 - abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 1,3 -10,8 -0,3 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,7 -5,7 -0,2 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,5 -3,1 0,1 0,0 0,0 

Sty n k .6 - abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 1,5 -10,8 0,0 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,8 -5,8 0,0 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,5 -2,9 0,2 0,0 0,0 

Sty n k .7 - abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 1,7 -10,8 0,4 0,0 0,0 
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Zat ovac  stav Deformace 

. N zev 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad]
3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,9 -5,7 0,2 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,6 -2,6 0,3 0,0 0,0 

Sty n k .8 - abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,1 -0,6 0,1 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 2,0 -10,2 1,0 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 1,1 -5,4 0,5 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,6 -2,3 0,4 0,0 0,0 

Sty n k .9 - abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,1 -0,5 0,1 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 2,4 -8,8 2,0 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 1,2 -4,7 1,0 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,7 -1,8 0,6 0,0 0,0 

Sty n k .10 - abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,2 -0,4 0,2 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 2,7 -6,0 4,0 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 1,4 -3,3 2,2 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,8 -1,2 0,9 0,0 0,0 

Sty n k .11 - abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,2 0,0 0,4 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 3,0 0,0 7,2 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 1,6 0,0 3,9 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,8 0,0 1,3 0,0 0,0 

Sty n k .12 - abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,300 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,1 -0,4 -0,2 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 1,5 -6,2 -3,8 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,8 -3,3 -2,0 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,5 -2,1 -1,2 0,0 0,0 

Sty n k .13 - abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,600 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,1 -0,5 -0,1 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 1,9 -9,0 -1,9 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 1,0 -4,7 -1,0 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,6 -2,9 -0,5 0,0 0,0 

Sty n k .14 - abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,900 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,1 -0,6 -0,1 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 1,9 -10,3 -0,9 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 1,0 -5,4 -0,5 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,5 -3,1 -0,1 0,0 0,0 

Sty n k .15 - abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 1,200 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 1,8 -10,9 -0,2 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 1,0 -5,8 -0,1 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,4 -3,1 0,1 0,0 0,0 

Sty n k .16 - abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 1,500 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 1,5 -10,8 0,0 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,8 -5,7 0,0 0,0 0,0 
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Zat ovac  stav Deformace 

. N zev 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad]
4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,2 -2,9 0,3 0,0 0,0 

Sty n k .17 - abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 1,200 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 1,2 -10,8 0,2 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,6 -5,8 0,1 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,3 -2,6 0,2 0,0 0,0 

Sty n k .18 - abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,900 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,1 -0,6 0,1 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 1,1 -10,1 0,9 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,6 -5,4 0,5 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,3 -2,3 0,4 0,0 0,0 

Sty n k .19 - abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,600 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,1 -0,5 0,1 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 1,1 -8,8 1,9 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,6 -4,7 1,0 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,4 -1,8 0,5 0,0 0,0 

Sty n k .20 - abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,300 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,0 0,1 -0,4 0,2 0,0 0,0 

2 G2 silov -st l  0,0 1,5 -6,0 3,8 0,0 0,0 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,8 -3,3 2,0 0,0 0,0 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,0 0,5 -1,2 0,8 0,0 0,0 

3.1.2 Deformace po zat ovac ch stavech  
Sty n k Deformace 

. Popis sty n ku 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z 

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad]

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 -0,4 0,0 0,0 

2 abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 -0,4 -0,2 0,0 0,0 

3 abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 -0,5 -0,1 0,0 0,0 

4 abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,1 -0,6 -0,1 0,0 0,0 

5 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

6 abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

7 abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

8 abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,1 -0,6 0,1 0,0 0,0 

9 abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,1 -0,5 0,1 0,0 0,0 

10 abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,2 -0,4 0,2 0,0 0,0 

11 abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,2 0,0 0,4 0,0 0,0 

12 abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,300 m 0,0 0,1 -0,4 -0,2 0,0 0,0 

13 abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,600 m 0,0 0,1 -0,5 -0,1 0,0 0,0 

14 abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,900 m 0,0 0,1 -0,6 -0,1 0,0 0,0 

15 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 1,200 m 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

16 abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 1,500 m 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

17 abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 1,200 m 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

18 abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,900 m 0,0 0,1 -0,6 0,1 0,0 0,0 

19 abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,600 m 0,0 0,1 -0,5 0,1 0,0 0,0 

20 abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,300 m 0,0 0,1 -0,4 0,2 0,0 0,0 
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Sty n k Deformace 

. Popis sty n ku 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z 

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad]
Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 -7,4 0,0 0,0 

2 abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,3 -6,2 -4,1 0,0 0,0 

3 abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,7 -9,0 -2,0 0,0 0,0 

4 abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,000 m 0,0 1,0 -10,3 -0,9 0,0 0,0 

5 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,0 1,3 -10,8 -0,3 0,0 0,0 

6 abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 0,000 m 0,0 1,5 -10,8 0,0 0,0 0,0 

7 abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 0,000 m 0,0 1,7 -10,8 0,4 0,0 0,0 

8 abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,000 m 0,0 2,0 -10,2 1,0 0,0 0,0 

9 abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,000 m 0,0 2,4 -8,8 2,0 0,0 0,0 

10 abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,000 m 0,0 2,7 -6,0 4,0 0,0 0,0 

11 abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 0,0 3,0 0,0 7,2 0,0 0,0 

12 abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,300 m 0,0 1,5 -6,2 -3,8 0,0 0,0 

13 abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,600 m 0,0 1,9 -9,0 -1,9 0,0 0,0 

14 abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,900 m 0,0 1,9 -10,3 -0,9 0,0 0,0 

15 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 1,200 m 0,0 1,8 -10,9 -0,2 0,0 0,0 

16 abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 1,500 m 0,0 1,5 -10,8 0,0 0,0 0,0 

17 abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 1,200 m 0,0 1,2 -10,8 0,2 0,0 0,0 

18 abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,900 m 0,0 1,1 -10,1 0,9 0,0 0,0 

19 abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,600 m 0,0 1,1 -8,8 1,9 0,0 0,0 

20 abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,300 m 0,0 1,5 -6,0 3,8 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 -3,9 0,0 0,0 

2 abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,2 -3,3 -2,2 0,0 0,0 

3 abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,4 -4,7 -1,0 0,0 0,0 

4 abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,5 -5,4 -0,5 0,0 0,0 

5 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,7 -5,7 -0,2 0,0 0,0 

6 abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,8 -5,8 0,0 0,0 0,0 

7 abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,9 -5,7 0,2 0,0 0,0 

8 abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,000 m 0,0 1,1 -5,4 0,5 0,0 0,0 

9 abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,000 m 0,0 1,2 -4,7 1,0 0,0 0,0 

10 abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,000 m 0,0 1,4 -3,3 2,2 0,0 0,0 

11 abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 0,0 1,6 0,0 3,9 0,0 0,0 

12 abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,300 m 0,0 0,8 -3,3 -2,0 0,0 0,0 

13 abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,600 m 0,0 1,0 -4,7 -1,0 0,0 0,0 

14 abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,900 m 0,0 1,0 -5,4 -0,5 0,0 0,0 

15 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 1,200 m 0,0 1,0 -5,8 -0,1 0,0 0,0 

16 abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 1,500 m 0,0 0,8 -5,7 0,0 0,0 0,0 

17 abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 1,200 m 0,0 0,6 -5,8 0,1 0,0 0,0 

18 abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,900 m 0,0 0,6 -5,4 0,5 0,0 0,0 

19 abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,600 m 0,0 0,6 -4,7 1,0 0,0 0,0 

20 abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,300 m 0,0 0,8 -3,3 2,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 -2,6 0,0 0,0 

2 abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,1 -2,1 -1,3 0,0 0,0 

3 abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,3 -2,9 -0,5 0,0 0,0 
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Sty n k Deformace 

. Popis sty n ku 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z 

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad]
4 abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,4 -3,1 -0,1 0,0 0,0 

5 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,5 -3,1 0,1 0,0 0,0 

6 abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,5 -2,9 0,2 0,0 0,0 

7 abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,6 -2,6 0,3 0,0 0,0 

8 abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,6 -2,3 0,4 0,0 0,0 

9 abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,7 -1,8 0,6 0,0 0,0 

10 abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,8 -1,2 0,9 0,0 0,0 

11 abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,8 0,0 1,3 0,0 0,0 

12 abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,300 m 0,0 0,5 -2,1 -1,2 0,0 0,0 

13 abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,600 m 0,0 0,6 -2,9 -0,5 0,0 0,0 

14 abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,900 m 0,0 0,5 -3,1 -0,1 0,0 0,0 

15 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 1,200 m 0,0 0,4 -3,1 0,1 0,0 0,0 

16 abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 1,500 m 0,0 0,2 -2,9 0,3 0,0 0,0 

17 abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 1,200 m 0,0 0,3 -2,6 0,2 0,0 0,0 

18 abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,900 m 0,0 0,3 -2,3 0,4 0,0 0,0 

19 abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,600 m 0,0 0,4 -1,8 0,5 0,0 0,0 

20 abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,300 m 0,0 0,5 -1,2 0,8 0,0 0,0 

3.1.3 Deformace na d lc ch 
D lec .1: 1 |----| 2, d lka 1,000 m: 

Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -0,4 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,0 -0,1 - - - 

- 0,400 0,0 0,0 -0,2 - - - 

- 0,600 0,0 0,0 -0,2 - - - 

- 0,800 0,0 0,0 -0,3 - - - 

2 1,000 0,0 0,0 -0,4 -0,2 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -7,4 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,1 -1,5 - - - 

- 0,400 0,0 0,1 -2,9 - - - 

- 0,600 0,0 0,2 -4,1 - - - 

- 0,800 0,0 0,3 -5,3 - - - 

2 1,000 0,0 0,3 -6,2 -4,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -3,9 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,0 -0,8 - - - 

- 0,400 0,0 0,1 -1,5 - - - 

- 0,600 0,0 0,1 -2,2 - - - 

- 0,800 0,0 0,1 -2,8 - - - 

2 1,000 0,0 0,2 -3,3 -2,2 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -2,6 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,0 -0,5 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,400 0,0 0,0 -1,0 - - - 

- 0,600 0,0 0,1 -1,4 - - - 

- 0,800 0,0 0,1 -1,8 - - - 

2 1,000 0,0 0,1 -2,1 -1,3 0,0 0,0 

D lec .2: 3 |----| 2, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

3 0,000 0,0 0,0 -0,5 -0,1 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,0 -0,5 - - - 

- 0,400 0,0 0,0 -0,5 - - - 

- 0,600 0,0 0,0 -0,5 - - - 

- 0,800 0,0 0,0 -0,4 - - - 

2 1,000 0,0 0,0 -0,4 -0,2 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

3 0,000 0,0 0,7 -9,0 -2,0 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,6 -8,6 - - - 

- 0,400 0,0 0,5 -8,1 - - - 

- 0,600 0,0 0,5 -7,6 - - - 

- 0,800 0,0 0,4 -6,9 - - - 

2 1,000 0,0 0,3 -6,2 -4,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

3 0,000 0,0 0,4 -4,7 -1,0 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,3 -4,5 - - - 

- 0,400 0,0 0,3 -4,3 - - - 

- 0,600 0,0 0,2 -4,0 - - - 

- 0,800 0,0 0,2 -3,7 - - - 

2 1,000 0,0 0,2 -3,3 -2,2 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

3 0,000 0,0 0,3 -2,9 -0,5 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,2 -2,8 - - - 

- 0,400 0,0 0,2 -2,7 - - - 

- 0,600 0,0 0,2 -2,5 - - - 

- 0,800 0,0 0,1 -2,3 - - - 

2 1,000 0,0 0,1 -2,1 -1,3 0,0 0,0 

D lec .3: 3 |----| 4, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

3 0,000 0,0 0,0 -0,5 -0,1 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,0 -0,6 - - - 

- 0,400 0,0 0,0 -0,6 - - - 

- 0,600 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,800 0,0 0,1 -0,6 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
4 1,000 0,0 0,1 -0,6 -0,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

3 0,000 0,0 0,7 -9,0 -2,0 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,7 -9,3 - - - 

- 0,400 0,0 0,8 -9,6 - - - 

- 0,600 0,0 0,9 -9,9 - - - 

- 0,800 0,0 0,9 -10,1 - - - 

4 1,000 0,0 1,0 -10,3 -0,9 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

3 0,000 0,0 0,4 -4,7 -1,0 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,4 -4,9 - - - 

- 0,400 0,0 0,4 -5,1 - - - 

- 0,600 0,0 0,4 -5,2 - - - 

- 0,800 0,0 0,5 -5,3 - - - 

4 1,000 0,0 0,5 -5,4 -0,5 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

3 0,000 0,0 0,3 -2,9 -0,5 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,3 -3,0 - - - 

- 0,400 0,0 0,3 -3,0 - - - 

- 0,600 0,0 0,3 -3,1 - - - 

- 0,800 0,0 0,3 -3,1 - - - 

4 1,000 0,0 0,4 -3,1 -0,1 0,0 0,0 

D lec .4: 5 |----| 4, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

5 0,000 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,400 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,600 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,800 0,0 0,1 -0,6 - - - 

4 1,000 0,0 0,1 -0,6 -0,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

5 0,000 0,0 1,3 -10,8 -0,3 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,2 -10,8 - - - 

- 0,400 0,0 1,2 -10,7 - - - 

- 0,600 0,0 1,1 -10,6 - - - 

- 0,800 0,0 1,0 -10,5 - - - 

4 1,000 0,0 1,0 -10,3 -0,9 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

5 0,000 0,0 0,7 -5,7 -0,2 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,6 -5,7 - - - 

- 0,400 0,0 0,6 -5,7 - - - 

- 0,600 0,0 0,6 -5,6 - - - 

- 0,800 0,0 0,5 -5,5 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
4 1,000 0,0 0,5 -5,4 -0,5 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

5 0,000 0,0 0,5 -3,1 0,1 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,4 -3,1 - - - 

- 0,400 0,0 0,4 -3,1 - - - 

- 0,600 0,0 0,4 -3,1 - - - 

- 0,800 0,0 0,4 -3,1 - - - 

4 1,000 0,0 0,4 -3,1 -0,1 0,0 0,0 

D lec .5: 5 |----| 6, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

5 0,000 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,400 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,600 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,800 0,0 0,1 -0,7 - - - 

6 1,000 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

5 0,000 0,0 1,3 -10,8 -0,3 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,3 -10,9 - - - 

- 0,400 0,0 1,4 -10,9 - - - 

- 0,600 0,0 1,4 -10,9 - - - 

- 0,800 0,0 1,5 -10,9 - - - 

6 1,000 0,0 1,5 -10,8 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

5 0,000 0,0 0,7 -5,7 -0,2 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,7 -5,8 - - - 

- 0,400 0,0 0,7 -5,8 - - - 

- 0,600 0,0 0,8 -5,8 - - - 

- 0,800 0,0 0,8 -5,8 - - - 

6 1,000 0,0 0,8 -5,8 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

5 0,000 0,0 0,5 -3,1 0,1 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,5 -3,1 - - - 

- 0,400 0,0 0,5 -3,0 - - - 

- 0,600 0,0 0,5 -3,0 - - - 

- 0,800 0,0 0,5 -2,9 - - - 

6 1,000 0,0 0,5 -2,9 0,2 0,0 0,0 

D lec .6: 7 |----| 6, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

7 0,000 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,200 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,400 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,600 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,800 0,0 0,1 -0,7 - - - 

6 1,000 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

7 0,000 0,0 1,7 -10,8 0,4 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,7 -10,8 - - - 

- 0,400 0,0 1,7 -10,9 - - - 

- 0,600 0,0 1,6 -10,9 - - - 

- 0,800 0,0 1,6 -10,8 - - - 

6 1,000 0,0 1,5 -10,8 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

7 0,000 0,0 0,9 -5,7 0,2 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,9 -5,8 - - - 

- 0,400 0,0 0,9 -5,8 - - - 

- 0,600 0,0 0,8 -5,8 - - - 

- 0,800 0,0 0,8 -5,8 - - - 

6 1,000 0,0 0,8 -5,8 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

7 0,000 0,0 0,6 -2,6 0,3 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,6 -2,7 - - - 

- 0,400 0,0 0,6 -2,7 - - - 

- 0,600 0,0 0,5 -2,8 - - - 

- 0,800 0,0 0,5 -2,8 - - - 

6 1,000 0,0 0,5 -2,9 0,2 0,0 0,0 

D lec .7: 7 |----| 8, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

7 0,000 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,400 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,600 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,800 0,0 0,1 -0,6 - - - 

8 1,000 0,0 0,1 -0,6 0,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

7 0,000 0,0 1,7 -10,8 0,4 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,8 -10,7 - - - 

- 0,400 0,0 1,9 -10,6 - - - 

- 0,600 0,0 1,9 -10,5 - - - 

- 0,800 0,0 2,0 -10,3 - - - 

8 1,000 0,0 2,0 -10,2 1,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

7 0,000 0,0 0,9 -5,7 0,2 0,0 0,0 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,200 0,0 0,9 -5,7 - - - 

- 0,400 0,0 1,0 -5,7 - - - 

- 0,600 0,0 1,0 -5,6 - - - 

- 0,800 0,0 1,0 -5,5 - - - 

8 1,000 0,0 1,1 -5,4 0,5 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

7 0,000 0,0 0,6 -2,6 0,3 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,6 -2,6 - - - 

- 0,400 0,0 0,6 -2,5 - - - 

- 0,600 0,0 0,6 -2,5 - - - 

- 0,800 0,0 0,6 -2,4 - - - 

8 1,000 0,0 0,6 -2,3 0,4 0,0 0,0 

D lec .8: 9 |----| 8, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

9 0,000 0,0 0,1 -0,5 0,1 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,400 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,600 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,800 0,0 0,1 -0,6 - - - 

8 1,000 0,0 0,1 -0,6 0,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

9 0,000 0,0 2,4 -8,8 2,0 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 2,3 -9,2 - - - 

- 0,400 0,0 2,2 -9,5 - - - 

- 0,600 0,0 2,2 -9,7 - - - 

- 0,800 0,0 2,1 -10,0 - - - 

8 1,000 0,0 2,0 -10,2 1,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

9 0,000 0,0 1,2 -4,7 1,0 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,2 -4,9 - - - 

- 0,400 0,0 1,2 -5,1 - - - 

- 0,600 0,0 1,1 -5,2 - - - 

- 0,800 0,0 1,1 -5,3 - - - 

8 1,000 0,0 1,1 -5,4 0,5 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

9 0,000 0,0 0,7 -1,8 0,6 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,7 -2,0 - - - 

- 0,400 0,0 0,7 -2,1 - - - 

- 0,600 0,0 0,7 -2,1 - - - 

- 0,800 0,0 0,7 -2,2 - - - 

8 1,000 0,0 0,6 -2,3 0,4 0,0 0,0 
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D lec .9: 9 |----| 10, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

9 0,000 0,0 0,1 -0,5 0,1 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,1 -0,5 - - - 

- 0,400 0,0 0,2 -0,5 - - - 

- 0,600 0,0 0,2 -0,5 - - - 

- 0,800 0,0 0,2 -0,4 - - - 

10 1,000 0,0 0,2 -0,4 0,2 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

9 0,000 0,0 2,4 -8,8 2,0 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 2,4 -8,4 - - - 

- 0,400 0,0 2,5 -7,9 - - - 

- 0,600 0,0 2,6 -7,4 - - - 

- 0,800 0,0 2,6 -6,8 - - - 

10 1,000 0,0 2,7 -6,0 4,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

9 0,000 0,0 1,2 -4,7 1,0 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,3 -4,5 - - - 

- 0,400 0,0 1,3 -4,3 - - - 

- 0,600 0,0 1,4 -4,0 - - - 

- 0,800 0,0 1,4 -3,7 - - - 

10 1,000 0,0 1,4 -3,3 2,2 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

9 0,000 0,0 0,7 -1,8 0,6 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,7 -1,7 - - - 

- 0,400 0,0 0,7 -1,6 - - - 

- 0,600 0,0 0,7 -1,5 - - - 

- 0,800 0,0 0,7 -1,3 - - - 

10 1,000 0,0 0,8 -1,2 0,9 0,0 0,0 

D lec .10: 11 |----| 10, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

11 0,000 0,0 0,2 0,0 0,4 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,2 -0,1 - - - 

- 0,400 0,0 0,2 -0,2 - - - 

- 0,600 0,0 0,2 -0,2 - - - 

- 0,800 0,0 0,2 -0,3 - - - 

10 1,000 0,0 0,2 -0,4 0,2 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

11 0,000 0,0 3,0 0,0 7,2 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 2,9 -1,4 - - - 

- 0,400 0,0 2,9 -2,8 - - - 

- 0,600 0,0 2,8 -4,0 - - - 

- 0,800 0,0 2,8 -5,1 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
10 1,000 0,0 2,7 -6,0 4,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

11 0,000 0,0 1,6 0,0 3,9 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,6 -0,8 - - - 

- 0,400 0,0 1,5 -1,5 - - - 

- 0,600 0,0 1,5 -2,2 - - - 

- 0,800 0,0 1,5 -2,8 - - - 

10 1,000 0,0 1,4 -3,3 2,2 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

11 0,000 0,0 0,8 0,0 1,3 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,8 -0,3 - - - 

- 0,400 0,0 0,8 -0,5 - - - 

- 0,600 0,0 0,8 -0,8 - - - 

- 0,800 0,0 0,8 -1,0 - - - 

10 1,000 0,0 0,8 -1,2 0,9 0,0 0,0 

D lec .11: 1 |----| 12, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -0,4 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,0 -0,1 - - - 

- 0,418 0,0 0,0 -0,2 - - - 

- 0,626 0,0 0,1 -0,2 - - - 

- 0,835 0,0 0,1 -0,3 - - - 

12 1,044 0,0 0,1 -0,4 -0,2 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -7,4 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,4 -1,5 - - - 

- 0,418 0,0 0,7 -2,9 - - - 

- 0,626 0,0 1,0 -4,2 - - - 

- 0,835 0,0 1,3 -5,3 - - - 

12 1,044 0,0 1,5 -6,2 -3,8 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -3,9 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,2 -0,8 - - - 

- 0,418 0,0 0,4 -1,5 - - - 

- 0,626 0,0 0,5 -2,2 - - - 

- 0,835 0,0 0,7 -2,8 - - - 

12 1,044 0,0 0,8 -3,3 -2,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -2,6 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,1 -0,5 - - - 

- 0,418 0,0 0,2 -1,0 - - - 

- 0,626 0,0 0,4 -1,5 - - - 

- 0,835 0,0 0,4 -1,8 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
12 1,044 0,0 0,5 -2,1 -1,2 0,0 0,0 

D lec .12: 13 |----| 12, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

13 0,000 0,0 0,1 -0,5 -0,1 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,1 -0,5 - - - 

- 0,418 0,0 0,1 -0,5 - - - 

- 0,626 0,0 0,1 -0,5 - - - 

- 0,835 0,0 0,1 -0,4 - - - 

12 1,044 0,0 0,1 -0,4 -0,2 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

13 0,000 0,0 1,9 -9,0 -1,9 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,9 -8,6 - - - 

- 0,418 0,0 1,8 -8,1 - - - 

- 0,626 0,0 1,7 -7,6 - - - 

- 0,835 0,0 1,6 -6,9 - - - 

12 1,044 0,0 1,5 -6,2 -3,8 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

13 0,000 0,0 1,0 -4,7 -1,0 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,0 -4,5 - - - 

- 0,418 0,0 1,0 -4,3 - - - 

- 0,626 0,0 0,9 -4,0 - - - 

- 0,835 0,0 0,9 -3,7 - - - 

12 1,044 0,0 0,8 -3,3 -2,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

13 0,000 0,0 0,6 -2,9 -0,5 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,6 -2,8 - - - 

- 0,418 0,0 0,6 -2,7 - - - 

- 0,626 0,0 0,6 -2,5 - - - 

- 0,835 0,0 0,5 -2,3 - - - 

12 1,044 0,0 0,5 -2,1 -1,2 0,0 0,0 

D lec .13: 13 |----| 14, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

13 0,000 0,0 0,1 -0,5 -0,1 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,418 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,626 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,835 0,0 0,1 -0,6 - - - 

14 1,044 0,0 0,1 -0,6 -0,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

13 0,000 0,0 1,9 -9,0 -1,9 0,0 0,0 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,209 0,0 2,0 -9,3 - - - 

- 0,418 0,0 2,0 -9,6 - - - 

- 0,626 0,0 2,0 -9,9 - - - 

- 0,835 0,0 1,9 -10,1 - - - 

14 1,044 0,0 1,9 -10,3 -0,9 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

13 0,000 0,0 1,0 -4,7 -1,0 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,0 -4,9 - - - 

- 0,418 0,0 1,0 -5,1 - - - 

- 0,626 0,0 1,0 -5,2 - - - 

- 0,835 0,0 1,0 -5,3 - - - 

14 1,044 0,0 1,0 -5,4 -0,5 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

13 0,000 0,0 0,6 -2,9 -0,5 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,6 -3,0 - - - 

- 0,418 0,0 0,6 -3,0 - - - 

- 0,626 0,0 0,6 -3,1 - - - 

- 0,835 0,0 0,5 -3,1 - - - 

14 1,044 0,0 0,5 -3,1 -0,1 0,0 0,0 

D lec .14: 15 |----| 14, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

15 0,000 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,418 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,626 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,835 0,0 0,1 -0,6 - - - 

14 1,044 0,0 0,1 -0,6 -0,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

15 0,000 0,0 1,8 -10,9 -0,2 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,8 -10,8 - - - 

- 0,418 0,0 1,9 -10,7 - - - 

- 0,626 0,0 1,9 -10,6 - - - 

- 0,835 0,0 1,9 -10,5 - - - 

14 1,044 0,0 1,9 -10,3 -0,9 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

15 0,000 0,0 1,0 -5,8 -0,1 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,0 -5,7 - - - 

- 0,418 0,0 1,0 -5,7 - - - 

- 0,626 0,0 1,0 -5,6 - - - 

- 0,835 0,0 1,0 -5,5 - - - 

14 1,044 0,0 1,0 -5,4 -0,5 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

15 0,000 0,0 0,4 -3,1 0,1 0,0 0,0 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,209 0,0 0,4 -3,1 - - - 

- 0,418 0,0 0,5 -3,2 - - - 

- 0,626 0,0 0,5 -3,2 - - - 

- 0,835 0,0 0,5 -3,1 - - - 

14 1,044 0,0 0,5 -3,1 -0,1 0,0 0,0 

D lec .15: 15 |----| 16, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

15 0,000 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,418 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,626 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,835 0,0 0,1 -0,7 - - - 

16 1,044 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

15 0,000 0,0 1,8 -10,9 -0,2 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,7 -10,9 - - - 

- 0,418 0,0 1,7 -10,9 - - - 

- 0,626 0,0 1,6 -10,9 - - - 

- 0,835 0,0 1,5 -10,8 - - - 

16 1,044 0,0 1,5 -10,8 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

15 0,000 0,0 1,0 -5,8 -0,1 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,9 -5,8 - - - 

- 0,418 0,0 0,9 -5,8 - - - 

- 0,626 0,0 0,9 -5,8 - - - 

- 0,835 0,0 0,8 -5,8 - - - 

16 1,044 0,0 0,8 -5,7 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

15 0,000 0,0 0,4 -3,1 0,1 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,4 -3,1 - - - 

- 0,418 0,0 0,4 -3,1 - - - 

- 0,626 0,0 0,3 -3,0 - - - 

- 0,835 0,0 0,3 -2,9 - - - 

16 1,044 0,0 0,2 -2,9 0,3 0,0 0,0 

D lec .16: 17 |----| 16, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

17 0,000 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,418 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,626 0,0 0,1 -0,7 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,835 0,0 0,1 -0,7 - - - 

16 1,044 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

17 0,000 0,0 1,2 -10,8 0,2 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,2 -10,8 - - - 

- 0,418 0,0 1,3 -10,8 - - - 

- 0,626 0,0 1,4 -10,8 - - - 

- 0,835 0,0 1,4 -10,8 - - - 

16 1,044 0,0 1,5 -10,8 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

17 0,000 0,0 0,6 -5,8 0,1 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,7 -5,8 - - - 

- 0,418 0,0 0,7 -5,8 - - - 

- 0,626 0,0 0,7 -5,8 - - - 

- 0,835 0,0 0,8 -5,8 - - - 

16 1,044 0,0 0,8 -5,7 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

17 0,000 0,0 0,3 -2,6 0,2 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,3 -2,7 - - - 

- 0,418 0,0 0,3 -2,7 - - - 

- 0,626 0,0 0,3 -2,8 - - - 

- 0,835 0,0 0,3 -2,8 - - - 

16 1,044 0,0 0,2 -2,9 0,3 0,0 0,0 

D lec .17: 17 |----| 18, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

17 0,000 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,418 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,626 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,835 0,0 0,1 -0,6 - - - 

18 1,044 0,0 0,1 -0,6 0,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

17 0,000 0,0 1,2 -10,8 0,2 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,1 -10,7 - - - 

- 0,418 0,0 1,1 -10,6 - - - 

- 0,626 0,0 1,1 -10,5 - - - 

- 0,835 0,0 1,1 -10,3 - - - 

18 1,044 0,0 1,1 -10,1 0,9 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

17 0,000 0,0 0,6 -5,8 0,1 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,6 -5,7 - - - 

- 0,418 0,0 0,6 -5,7 - - - 

- 0,626 0,0 0,6 -5,6 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,835 0,0 0,6 -5,5 - - - 

18 1,044 0,0 0,6 -5,4 0,5 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

17 0,000 0,0 0,3 -2,6 0,2 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,3 -2,6 - - - 

- 0,418 0,0 0,3 -2,5 - - - 

- 0,626 0,0 0,3 -2,5 - - - 

- 0,835 0,0 0,3 -2,4 - - - 

18 1,044 0,0 0,3 -2,3 0,4 0,0 0,0 

D lec .18: 19 |----| 18, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

19 0,000 0,0 0,1 -0,5 0,1 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,418 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,626 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,835 0,0 0,1 -0,6 - - - 

18 1,044 0,0 0,1 -0,6 0,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

19 0,000 0,0 1,1 -8,8 1,9 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,1 -9,2 - - - 

- 0,418 0,0 1,1 -9,5 - - - 

- 0,626 0,0 1,1 -9,7 - - - 

- 0,835 0,0 1,1 -9,9 - - - 

18 1,044 0,0 1,1 -10,1 0,9 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

19 0,000 0,0 0,6 -4,7 1,0 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,6 -4,9 - - - 

- 0,418 0,0 0,6 -5,1 - - - 

- 0,626 0,0 0,6 -5,2 - - - 

- 0,835 0,0 0,6 -5,3 - - - 

18 1,044 0,0 0,6 -5,4 0,5 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

19 0,000 0,0 0,4 -1,8 0,5 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,3 -2,0 - - - 

- 0,418 0,0 0,3 -2,1 - - - 

- 0,626 0,0 0,3 -2,1 - - - 

- 0,835 0,0 0,3 -2,2 - - - 

18 1,044 0,0 0,3 -2,3 0,4 0,0 0,0 
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D lec .19: 19 |----| 20, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

19 0,000 0,0 0,1 -0,5 0,1 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,1 -0,5 - - - 

- 0,418 0,0 0,1 -0,5 - - - 

- 0,626 0,0 0,1 -0,5 - - - 

- 0,835 0,0 0,1 -0,4 - - - 

20 1,044 0,0 0,1 -0,4 0,2 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

19 0,000 0,0 1,1 -8,8 1,9 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,2 -8,4 - - - 

- 0,418 0,0 1,2 -7,9 - - - 

- 0,626 0,0 1,3 -7,4 - - - 

- 0,835 0,0 1,4 -6,8 - - - 

20 1,044 0,0 1,5 -6,0 3,8 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

19 0,000 0,0 0,6 -4,7 1,0 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,6 -4,5 - - - 

- 0,418 0,0 0,6 -4,3 - - - 

- 0,626 0,0 0,7 -4,0 - - - 

- 0,835 0,0 0,7 -3,7 - - - 

20 1,044 0,0 0,8 -3,3 2,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

19 0,000 0,0 0,4 -1,8 0,5 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,4 -1,7 - - - 

- 0,418 0,0 0,4 -1,6 - - - 

- 0,626 0,0 0,4 -1,5 - - - 

- 0,835 0,0 0,5 -1,3 - - - 

20 1,044 0,0 0,5 -1,2 0,8 0,0 0,0 

D lec .20: 11 |----| 20, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

11 0,000 0,0 0,2 0,0 0,4 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,2 -0,1 - - - 

- 0,418 0,0 0,1 -0,2 - - - 

- 0,626 0,0 0,1 -0,2 - - - 

- 0,835 0,0 0,1 -0,3 - - - 

20 1,044 0,0 0,1 -0,4 0,2 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

11 0,000 0,0 3,0 0,0 7,2 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 2,6 -1,4 - - - 

- 0,418 0,0 2,3 -2,8 - - - 

- 0,626 0,0 2,0 -4,1 - - - 

- 0,835 0,0 1,7 -5,2 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
20 1,044 0,0 1,5 -6,0 3,8 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

11 0,000 0,0 1,6 0,0 3,9 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,4 -0,8 - - - 

- 0,418 0,0 1,2 -1,5 - - - 

- 0,626 0,0 1,1 -2,2 - - - 

- 0,835 0,0 0,9 -2,8 - - - 

20 1,044 0,0 0,8 -3,3 2,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

11 0,000 0,0 0,8 0,0 1,3 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,7 -0,3 - - - 

- 0,418 0,0 0,7 -0,5 - - - 

- 0,626 0,0 0,6 -0,8 - - - 

- 0,835 0,0 0,5 -1,0 - - - 

20 1,044 0,0 0,5 -1,2 0,8 0,0 0,0 

D lec .21: 2 |----| 12, d lka 0,300 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

2 0,000 0,0 0,0 -0,4 -0,2 0,0 0,0 

- 0,150 0,0 0,1 -0,4 - - - 

12 0,300 0,0 0,1 -0,4 -0,2 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

2 0,000 0,0 0,3 -6,2 -4,1 0,0 0,0 

- 0,150 0,0 0,9 -6,2 - - - 

12 0,300 0,0 1,5 -6,2 -3,8 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

2 0,000 0,0 0,2 -3,3 -2,2 0,0 0,0 

- 0,150 0,0 0,5 -3,3 - - - 

12 0,300 0,0 0,8 -3,3 -2,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

2 0,000 0,0 0,1 -2,1 -1,3 0,0 0,0 

- 0,150 0,0 0,3 -2,1 - - - 

12 0,300 0,0 0,5 -2,1 -1,2 0,0 0,0 

D lec .22: 3 |----| 12, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

3 0,000 0,0 0,0 -0,5 -0,1 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,0 -0,5 - - - 

- 0,418 0,0 0,1 -0,5 - - - 

- 0,626 0,0 0,1 -0,5 - - - 

- 0,835 0,0 0,1 -0,4 - - - 

12 1,044 0,0 0,1 -0,4 -0,2 0,0 0,0 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

3 0,000 0,0 0,7 -9,0 -2,0 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,8 -8,5 - - - 

- 0,418 0,0 0,9 -8,1 - - - 

- 0,626 0,0 1,1 -7,5 - - - 

- 0,835 0,0 1,3 -6,9 - - - 

12 1,044 0,0 1,5 -6,2 -3,8 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

3 0,000 0,0 0,4 -4,7 -1,0 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,4 -4,5 - - - 

- 0,418 0,0 0,5 -4,3 - - - 

- 0,626 0,0 0,6 -4,0 - - - 

- 0,835 0,0 0,7 -3,6 - - - 

12 1,044 0,0 0,8 -3,3 -2,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

3 0,000 0,0 0,3 -2,9 -0,5 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,3 -2,8 - - - 

- 0,418 0,0 0,3 -2,7 - - - 

- 0,626 0,0 0,4 -2,5 - - - 

- 0,835 0,0 0,4 -2,3 - - - 

12 1,044 0,0 0,5 -2,1 -1,2 0,0 0,0 

D lec .23: 3 |----| 13, d lka 0,600 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

3 0,000 0,0 0,0 -0,5 -0,1 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,1 -0,5 - - - 

- 0,400 0,0 0,1 -0,5 - - - 

13 0,600 0,0 0,1 -0,5 -0,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

3 0,000 0,0 0,7 -9,0 -2,0 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,1 -9,0 - - - 

- 0,400 0,0 1,5 -9,0 - - - 

13 0,600 0,0 1,9 -9,0 -1,9 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

3 0,000 0,0 0,4 -4,7 -1,0 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,6 -4,7 - - - 

- 0,400 0,0 0,8 -4,7 - - - 

13 0,600 0,0 1,0 -4,7 -1,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

3 0,000 0,0 0,3 -2,9 -0,5 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,4 -2,9 - - - 

- 0,400 0,0 0,5 -2,9 - - - 

13 0,600 0,0 0,6 -2,9 -0,5 0,0 0,0 
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D lec .24: 3 |----| 14, d lka 1,345 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

3 0,000 0,0 0,0 -0,5 -0,1 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,448 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,673 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,897 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 1,121 0,0 0,1 -0,6 - - - 

14 1,345 0,0 0,1 -0,6 -0,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

3 0,000 0,0 0,7 -9,0 -2,0 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 1,0 -9,3 - - - 

- 0,448 0,0 1,2 -9,5 - - - 

- 0,673 0,0 1,4 -9,8 - - - 

- 0,897 0,0 1,6 -9,9 - - - 

- 1,121 0,0 1,8 -10,1 - - - 

14 1,345 0,0 1,9 -10,3 -0,9 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

3 0,000 0,0 0,4 -4,7 -1,0 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 0,5 -4,9 - - - 

- 0,448 0,0 0,6 -5,0 - - - 

- 0,673 0,0 0,7 -5,1 - - - 

- 0,897 0,0 0,8 -5,3 - - - 

- 1,121 0,0 0,9 -5,3 - - - 

14 1,345 0,0 1,0 -5,4 -0,5 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

3 0,000 0,0 0,3 -2,9 -0,5 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 0,3 -3,0 - - - 

- 0,448 0,0 0,4 -3,0 - - - 

- 0,673 0,0 0,4 -3,0 - - - 

- 0,897 0,0 0,5 -3,1 - - - 

- 1,121 0,0 0,5 -3,1 - - - 

14 1,345 0,0 0,5 -3,1 -0,1 0,0 0,0 

D lec .25: 4 |----| 14, d lka 0,900 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

4 0,000 0,0 0,1 -0,6 -0,1 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,450 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,675 0,0 0,1 -0,6 - - - 

14 0,900 0,0 0,1 -0,6 -0,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

4 0,000 0,0 1,0 -10,3 -0,9 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 1,2 -10,3 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,450 0,0 1,5 -10,3 - - - 

- 0,675 0,0 1,7 -10,3 - - - 

14 0,900 0,0 1,9 -10,3 -0,9 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

4 0,000 0,0 0,5 -5,4 -0,5 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 0,6 -5,4 - - - 

- 0,450 0,0 0,8 -5,4 - - - 

- 0,675 0,0 0,9 -5,4 - - - 

14 0,900 0,0 1,0 -5,4 -0,5 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

4 0,000 0,0 0,4 -3,1 -0,1 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 0,4 -3,1 - - - 

- 0,450 0,0 0,4 -3,1 - - - 

- 0,675 0,0 0,5 -3,1 - - - 

14 0,900 0,0 0,5 -3,1 -0,1 0,0 0,0 

D lec .26: 5 |----| 14, d lka 1,345 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

5 0,000 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,448 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,673 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,897 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 1,121 0,0 0,1 -0,6 - - - 

14 1,345 0,0 0,1 -0,6 -0,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

5 0,000 0,0 1,3 -10,8 -0,3 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 1,4 -10,8 - - - 

- 0,448 0,0 1,4 -10,7 - - - 

- 0,673 0,0 1,5 -10,6 - - - 

- 0,897 0,0 1,7 -10,5 - - - 

- 1,121 0,0 1,8 -10,4 - - - 

14 1,345 0,0 1,9 -10,3 -0,9 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

5 0,000 0,0 0,7 -5,7 -0,2 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 0,7 -5,7 - - - 

- 0,448 0,0 0,8 -5,7 - - - 

- 0,673 0,0 0,8 -5,6 - - - 

- 0,897 0,0 0,9 -5,6 - - - 

- 1,121 0,0 0,9 -5,5 - - - 

14 1,345 0,0 1,0 -5,4 -0,5 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

5 0,000 0,0 0,5 -3,1 0,1 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 0,5 -3,1 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,448 0,0 0,5 -3,1 - - - 

- 0,673 0,0 0,5 -3,1 - - - 

- 0,897 0,0 0,5 -3,1 - - - 

- 1,121 0,0 0,5 -3,1 - - - 

14 1,345 0,0 0,5 -3,1 -0,1 0,0 0,0 

D lec .27: 5 |----| 15, d lka 1,200 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

5 0,000 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

- 0,240 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,480 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,720 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,960 0,0 0,1 -0,7 - - - 

15 1,200 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

5 0,000 0,0 1,3 -10,8 -0,3 0,0 0,0 

- 0,240 0,0 1,4 -10,8 - - - 

- 0,480 0,0 1,5 -10,8 - - - 

- 0,720 0,0 1,6 -10,9 - - - 

- 0,960 0,0 1,7 -10,9 - - - 

15 1,200 0,0 1,8 -10,9 -0,2 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

5 0,000 0,0 0,7 -5,7 -0,2 0,0 0,0 

- 0,240 0,0 0,7 -5,7 - - - 

- 0,480 0,0 0,8 -5,8 - - - 

- 0,720 0,0 0,9 -5,8 - - - 

- 0,960 0,0 0,9 -5,8 - - - 

15 1,200 0,0 1,0 -5,8 -0,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

5 0,000 0,0 0,5 -3,1 0,1 0,0 0,0 

- 0,240 0,0 0,5 -3,1 - - - 

- 0,480 0,0 0,4 -3,1 - - - 

- 0,720 0,0 0,4 -3,1 - - - 

- 0,960 0,0 0,4 -3,1 - - - 

15 1,200 0,0 0,4 -3,1 0,1 0,0 0,0 

D lec .28: 5 |----| 16, d lka 1,803 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

5 0,000 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,451 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,676 0,0 0,1 -0,7 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,901 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 1,127 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 1,352 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 1,577 0,0 0,1 -0,7 - - - 

16 1,803 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

5 0,000 0,0 1,3 -10,8 -0,3 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 1,4 -10,9 - - - 

- 0,451 0,0 1,4 -10,9 - - - 

- 0,676 0,0 1,4 -10,9 - - - 

- 0,901 0,0 1,5 -10,9 - - - 

- 1,127 0,0 1,5 -10,9 - - - 

- 1,352 0,0 1,5 -10,8 - - - 

- 1,577 0,0 1,5 -10,8 - - - 

16 1,803 0,0 1,5 -10,8 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

5 0,000 0,0 0,7 -5,7 -0,2 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 0,7 -5,8 - - - 

- 0,451 0,0 0,7 -5,8 - - - 

- 0,676 0,0 0,8 -5,8 - - - 

- 0,901 0,0 0,8 -5,8 - - - 

- 1,127 0,0 0,8 -5,8 - - - 

- 1,352 0,0 0,8 -5,8 - - - 

- 1,577 0,0 0,8 -5,8 - - - 

16 1,803 0,0 0,8 -5,7 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

5 0,000 0,0 0,5 -3,1 0,1 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 0,5 -3,1 - - - 

- 0,451 0,0 0,4 -3,1 - - - 

- 0,676 0,0 0,4 -3,0 - - - 

- 0,901 0,0 0,4 -3,0 - - - 

- 1,127 0,0 0,4 -3,0 - - - 

- 1,352 0,0 0,3 -2,9 - - - 

- 1,577 0,0 0,3 -2,9 - - - 

16 1,803 0,0 0,2 -2,9 0,3 0,0 0,0 

D lec .29: 6 |----| 16, d lka 1,500 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

6 0,000 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

- 0,214 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,429 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,643 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,857 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 1,071 0,0 0,1 -0,7 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 1,286 0,0 0,1 -0,7 - - - 

16 1,500 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

6 0,000 0,0 1,5 -10,8 0,0 0,0 0,0 

- 0,214 0,0 1,5 -10,8 - - - 

- 0,429 0,0 1,5 -10,8 - - - 

- 0,643 0,0 1,5 -10,8 - - - 

- 0,857 0,0 1,5 -10,8 - - - 

- 1,071 0,0 1,5 -10,8 - - - 

- 1,286 0,0 1,5 -10,8 - - - 

16 1,500 0,0 1,5 -10,8 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

6 0,000 0,0 0,8 -5,8 0,0 0,0 0,0 

- 0,214 0,0 0,8 -5,8 - - - 

- 0,429 0,0 0,8 -5,8 - - - 

- 0,643 0,0 0,8 -5,8 - - - 

- 0,857 0,0 0,8 -5,8 - - - 

- 1,071 0,0 0,8 -5,7 - - - 

- 1,286 0,0 0,8 -5,7 - - - 

16 1,500 0,0 0,8 -5,7 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

6 0,000 0,0 0,5 -2,9 0,2 0,0 0,0 

- 0,214 0,0 0,5 -2,9 - - - 

- 0,429 0,0 0,4 -2,9 - - - 

- 0,643 0,0 0,4 -2,9 - - - 

- 0,857 0,0 0,4 -2,9 - - - 

- 1,071 0,0 0,3 -2,9 - - - 

- 1,286 0,0 0,3 -2,9 - - - 

16 1,500 0,0 0,2 -2,9 0,3 0,0 0,0 

D lec .30: 7 |----| 16, d lka 1,803 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

7 0,000 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,451 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,676 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,901 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 1,127 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 1,352 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 1,577 0,0 0,1 -0,7 - - - 

16 1,803 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

7 0,000 0,0 1,7 -10,8 0,4 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 1,7 -10,8 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,451 0,0 1,6 -10,8 - - - 

- 0,676 0,0 1,6 -10,8 - - - 

- 0,901 0,0 1,5 -10,8 - - - 

- 1,127 0,0 1,5 -10,8 - - - 

- 1,352 0,0 1,5 -10,8 - - - 

- 1,577 0,0 1,5 -10,8 - - - 

16 1,803 0,0 1,5 -10,8 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

7 0,000 0,0 0,9 -5,7 0,2 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 0,9 -5,8 - - - 

- 0,451 0,0 0,9 -5,8 - - - 

- 0,676 0,0 0,8 -5,8 - - - 

- 0,901 0,0 0,8 -5,8 - - - 

- 1,127 0,0 0,8 -5,8 - - - 

- 1,352 0,0 0,8 -5,8 - - - 

- 1,577 0,0 0,8 -5,8 - - - 

16 1,803 0,0 0,8 -5,7 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

7 0,000 0,0 0,6 -2,6 0,3 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 0,5 -2,7 - - - 

- 0,451 0,0 0,5 -2,7 - - - 

- 0,676 0,0 0,5 -2,7 - - - 

- 0,901 0,0 0,4 -2,8 - - - 

- 1,127 0,0 0,4 -2,8 - - - 

- 1,352 0,0 0,3 -2,8 - - - 

- 1,577 0,0 0,3 -2,8 - - - 

16 1,803 0,0 0,2 -2,9 0,3 0,0 0,0 

D lec .31: 7 |----| 17, d lka 1,200 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

7 0,000 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

- 0,240 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,480 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,720 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,960 0,0 0,1 -0,7 - - - 

17 1,200 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

7 0,000 0,0 1,7 -10,8 0,4 0,0 0,0 

- 0,240 0,0 1,6 -10,8 - - - 

- 0,480 0,0 1,5 -10,8 - - - 

- 0,720 0,0 1,4 -10,8 - - - 

- 0,960 0,0 1,3 -10,8 - - - 

17 1,200 0,0 1,2 -10,8 0,2 0,0 0,0 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

7 0,000 0,0 0,9 -5,7 0,2 0,0 0,0 

- 0,240 0,0 0,9 -5,7 - - - 

- 0,480 0,0 0,8 -5,8 - - - 

- 0,720 0,0 0,7 -5,8 - - - 

- 0,960 0,0 0,7 -5,8 - - - 

17 1,200 0,0 0,6 -5,8 0,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

7 0,000 0,0 0,6 -2,6 0,3 0,0 0,0 

- 0,240 0,0 0,5 -2,6 - - - 

- 0,480 0,0 0,4 -2,6 - - - 

- 0,720 0,0 0,4 -2,6 - - - 

- 0,960 0,0 0,3 -2,6 - - - 

17 1,200 0,0 0,3 -2,6 0,2 0,0 0,0 

D lec .32: 7 |----| 18, d lka 1,345 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

7 0,000 0,0 0,1 -0,7 0,0 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,448 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,673 0,0 0,1 -0,7 - - - 

- 0,897 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 1,121 0,0 0,1 -0,6 - - - 

18 1,345 0,0 0,1 -0,6 0,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

7 0,000 0,0 1,7 -10,8 0,4 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 1,7 -10,7 - - - 

- 0,448 0,0 1,6 -10,6 - - - 

- 0,673 0,0 1,5 -10,5 - - - 

- 0,897 0,0 1,4 -10,4 - - - 

- 1,121 0,0 1,2 -10,3 - - - 

18 1,345 0,0 1,1 -10,1 0,9 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

7 0,000 0,0 0,9 -5,7 0,2 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 0,9 -5,7 - - - 

- 0,448 0,0 0,8 -5,7 - - - 

- 0,673 0,0 0,8 -5,6 - - - 

- 0,897 0,0 0,7 -5,6 - - - 

- 1,121 0,0 0,7 -5,5 - - - 

18 1,345 0,0 0,6 -5,4 0,5 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

7 0,000 0,0 0,6 -2,6 0,3 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 0,5 -2,6 - - - 

- 0,448 0,0 0,5 -2,5 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,673 0,0 0,4 -2,5 - - - 

- 0,897 0,0 0,4 -2,4 - - - 

- 1,121 0,0 0,3 -2,4 - - - 

18 1,345 0,0 0,3 -2,3 0,4 0,0 0,0 

D lec .33: 8 |----| 18, d lka 0,900 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

8 0,000 0,0 0,1 -0,6 0,1 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,450 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,675 0,0 0,1 -0,6 - - - 

18 0,900 0,0 0,1 -0,6 0,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

8 0,000 0,0 2,0 -10,2 1,0 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 1,8 -10,1 - - - 

- 0,450 0,0 1,6 -10,1 - - - 

- 0,675 0,0 1,3 -10,1 - - - 

18 0,900 0,0 1,1 -10,1 0,9 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

8 0,000 0,0 1,1 -5,4 0,5 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 1,0 -5,4 - - - 

- 0,450 0,0 0,8 -5,4 - - - 

- 0,675 0,0 0,7 -5,4 - - - 

18 0,900 0,0 0,6 -5,4 0,5 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

8 0,000 0,0 0,6 -2,3 0,4 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 0,6 -2,3 - - - 

- 0,450 0,0 0,5 -2,3 - - - 

- 0,675 0,0 0,4 -2,3 - - - 

18 0,900 0,0 0,3 -2,3 0,4 0,0 0,0 

D lec .34: 9 |----| 18, d lka 1,345 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

9 0,000 0,0 0,1 -0,5 0,1 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,448 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,673 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 0,897 0,0 0,1 -0,6 - - - 

- 1,121 0,0 0,1 -0,6 - - - 

18 1,345 0,0 0,1 -0,6 0,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

9 0,000 0,0 2,4 -8,8 2,0 0,0 0,0 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,224 0,0 2,1 -9,1 - - - 

- 0,448 0,0 1,8 -9,4 - - - 

- 0,673 0,0 1,6 -9,6 - - - 

- 0,897 0,0 1,4 -9,8 - - - 

- 1,121 0,0 1,2 -10,0 - - - 

18 1,345 0,0 1,1 -10,1 0,9 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

9 0,000 0,0 1,2 -4,7 1,0 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 1,1 -4,9 - - - 

- 0,448 0,0 1,0 -5,0 - - - 

- 0,673 0,0 0,8 -5,1 - - - 

- 0,897 0,0 0,7 -5,3 - - - 

- 1,121 0,0 0,7 -5,3 - - - 

18 1,345 0,0 0,6 -5,4 0,5 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

9 0,000 0,0 0,7 -1,8 0,6 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 0,6 -1,9 - - - 

- 0,448 0,0 0,5 -2,0 - - - 

- 0,673 0,0 0,5 -2,1 - - - 

- 0,897 0,0 0,4 -2,2 - - - 

- 1,121 0,0 0,3 -2,2 - - - 

18 1,345 0,0 0,3 -2,3 0,4 0,0 0,0 

D lec .35: 9 |----| 19, d lka 0,600 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

9 0,000 0,0 0,1 -0,5 0,1 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,1 -0,5 - - - 

- 0,400 0,0 0,1 -0,5 - - - 

19 0,600 0,0 0,1 -0,5 0,1 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

9 0,000 0,0 2,4 -8,8 2,0 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,9 -8,8 - - - 

- 0,400 0,0 1,5 -8,8 - - - 

19 0,600 0,0 1,1 -8,8 1,9 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

9 0,000 0,0 1,2 -4,7 1,0 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,0 -4,7 - - - 

- 0,400 0,0 0,8 -4,7 - - - 

19 0,600 0,0 0,6 -4,7 1,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

9 0,000 0,0 0,7 -1,8 0,6 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,6 -1,8 - - - 

- 0,400 0,0 0,5 -1,8 - - - 

19 0,600 0,0 0,4 -1,8 0,5 0,0 0,0 
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D lec .36: 9 |----| 20, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

9 0,000 0,0 0,1 -0,5 0,1 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,1 -0,5 - - - 

- 0,418 0,0 0,1 -0,5 - - - 

- 0,626 0,0 0,1 -0,5 - - - 

- 0,835 0,0 0,1 -0,4 - - - 

20 1,044 0,0 0,1 -0,4 0,2 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

9 0,000 0,0 2,4 -8,8 2,0 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 2,2 -8,4 - - - 

- 0,418 0,0 2,1 -7,9 - - - 

- 0,626 0,0 1,9 -7,4 - - - 

- 0,835 0,0 1,8 -6,8 - - - 

20 1,044 0,0 1,5 -6,0 3,8 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

9 0,000 0,0 1,2 -4,7 1,0 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,2 -4,5 - - - 

- 0,418 0,0 1,1 -4,3 - - - 

- 0,626 0,0 1,0 -4,0 - - - 

- 0,835 0,0 0,9 -3,6 - - - 

20 1,044 0,0 0,8 -3,3 2,0 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

9 0,000 0,0 0,7 -1,8 0,6 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,7 -1,7 - - - 

- 0,418 0,0 0,6 -1,6 - - - 

- 0,626 0,0 0,6 -1,5 - - - 

- 0,835 0,0 0,5 -1,3 - - - 

20 1,044 0,0 0,5 -1,2 0,8 0,0 0,0 

D lec .37: 10 |----| 20, d lka 0,300 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

10 0,000 0,0 0,2 -0,4 0,2 0,0 0,0 

- 0,150 0,0 0,1 -0,4 - - - 

20 0,300 0,0 0,1 -0,4 0,2 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

10 0,000 0,0 2,7 -6,0 4,0 0,0 0,0 

- 0,150 0,0 2,1 -6,0 - - - 

20 0,300 0,0 1,5 -6,0 3,8 0,0 0,0 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

10 0,000 0,0 1,4 -3,3 2,2 0,0 0,0 

- 0,150 0,0 1,1 -3,3 - - - 

20 0,300 0,0 0,8 -3,3 2,0 0,0 0,0 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

10 0,000 0,0 0,8 -1,2 0,9 0,0 0,0 

- 0,150 0,0 0,6 -1,2 - - - 

20 0,300 0,0 0,5 -1,2 0,8 0,0 0,0 

3.1.4 Extr my deformac  
Kladn  extr my: 

Deformace Zat ovac  stav Um st n  Hodnota

Posun X - - 0,0 mm

Posun Y Zat ovac  stav 2 Sty n k 11 3,0 mm

Posun Z - - 0,0 mm

Rotace X Zat ovac  stav 2 Sty n k 11 7,2 mrad

Rotace Y - - 0,0 mrad

Rotace Z - - 0,0 mrad

Z porn  extr my: 
Deformace Zat ovac  stav Um st n  Hodnota

Posun X - - 0,0 mm 

Posun Y - - 0,0 mm 

Posun Z Zat ovac  stav 2 D lec 5 : X = 0,400m -10,9 mm 

Rotace X Zat ovac  stav 2 Sty n k 1 -7,4 mrad 

Rotace Y - - 0,0 mrad 

Rotace Z - - 0,0 mrad 

3.2 Deformace pro kombinace I. du, MS  
3.2.1 Deformace po sty n c ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 

Kombinace I. d, MS  Deformace 

. N zev 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad]

Sty n k .1 - abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 0,0 0,0 -12,8 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 0,0 0,0 -10,9 0,0 0,0 

Sty n k .2 - abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 0,6 -10,8 -7,1 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 0,5 -9,1 -5,8 0,0 0,0 

Sty n k .3 - abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 1,2 -15,6 -3,4 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 1,0 -12,9 -2,6 0,0 0,0 

Sty n k .4 - abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 1,7 -18,0 -1,7 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 1,5 -14,5 -1,1 0,0 0,0 

Sty n k .5 - abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 2,3 -19,0 -0,6 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 1,9 -15,0 -0,1 0,0 0,0 

Sty n k .6 - abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 2,6 -19,0 0,0 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 2,2 -14,7 0,4 0,0 0,0 
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Kombinace I. d, MS  Deformace 

. N zev 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad]
Sty n k .7 - abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 3,0 -18,9 0,6 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 2,5 -14,3 0,8 0,0 0,0 

Sty n k .8 - abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 3,6 -17,8 1,7 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 2,9 -13,2 1,5 0,0 0,0 

Sty n k .9 - abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 4,1 -15,5 3,5 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 3,3 -11,2 2,7 0,0 0,0 

Sty n k .10 - abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 4,7 -10,7 7,1 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 3,7 -7,5 5,1 0,0 0,0 

Sty n k .11 - abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 5,3 0,0 12,7 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 4,1 0,0 8,8 0,0 0,0 

Sty n k .12 - abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,300 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 2,6 -10,8 -6,7 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 2,2 -9,1 -5,5 0,0 0,0 

Sty n k .13 - abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,600 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 3,4 -15,7 -3,4 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 2,7 -12,9 -2,5 0,0 0,0 

Sty n k .14 - abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,900 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 3,4 -17,9 -1,6 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 2,6 -14,5 -1,0 0,0 0,0 

Sty n k .15 - abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 1,200 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 3,1 -19,0 -0,4 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 2,3 -15,0 0,0 0,0 0,0 

Sty n k .16 - abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 1,500 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 2,6 -18,9 0,0 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 1,8 -14,6 0,4 0,0 0,0 

Sty n k .17 - abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 1,200 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 2,1 -18,9 0,4 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 1,5 -14,3 0,6 0,0 0,0 

Sty n k .18 - abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,900 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 1,9 -17,8 1,6 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 1,5 -13,2 1,5 0,0 0,0 

Sty n k .19 - abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,600 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 1,9 -15,5 3,4 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 1,6 -11,2 2,7 0,0 0,0 

Sty n k .20 - abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,300 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 2,7 -10,7 6,6 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 2,2 -7,5 4,9 0,0 0,0 

3.2.2 Deformace po kombinac ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 
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Sty n k Deformace 

. Popis sty n ku 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z 

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad]

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 -12,8 0,0 0,0 

2 abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,6 -10,8 -7,1 0,0 0,0 

3 abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,000 m 0,0 1,2 -15,6 -3,4 0,0 0,0 

4 abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,000 m 0,0 1,7 -18,0 -1,7 0,0 0,0 

5 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,0 2,3 -19,0 -0,6 0,0 0,0 

6 abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 0,000 m 0,0 2,6 -19,0 0,0 0,0 0,0 

7 abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 0,000 m 0,0 3,0 -18,9 0,6 0,0 0,0 

8 abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,000 m 0,0 3,6 -17,8 1,7 0,0 0,0 

9 abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,000 m 0,0 4,1 -15,5 3,5 0,0 0,0 

10 abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,000 m 0,0 4,7 -10,7 7,1 0,0 0,0 

11 abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 0,0 5,3 0,0 12,7 0,0 0,0 

12 abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,300 m 0,0 2,6 -10,8 -6,7 0,0 0,0 

13 abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,600 m 0,0 3,4 -15,7 -3,4 0,0 0,0 

14 abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,900 m 0,0 3,4 -17,9 -1,6 0,0 0,0 

15 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 1,200 m 0,0 3,1 -19,0 -0,4 0,0 0,0 

16 abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 1,500 m 0,0 2,6 -18,9 0,0 0,0 0,0 

17 abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 1,200 m 0,0 2,1 -18,9 0,4 0,0 0,0 

18 abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,900 m 0,0 1,9 -17,8 1,6 0,0 0,0 

19 abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,600 m 0,0 1,9 -15,5 3,4 0,0 0,0 

20 abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,300 m 0,0 2,7 -10,7 6,6 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 -10,9 0,0 0,0 

2 abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,5 -9,1 -5,8 0,0 0,0 

3 abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,000 m 0,0 1,0 -12,9 -2,6 0,0 0,0 

4 abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,000 m 0,0 1,5 -14,5 -1,1 0,0 0,0 

5 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,0 1,9 -15,0 -0,1 0,0 0,0 

6 abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 0,000 m 0,0 2,2 -14,7 0,4 0,0 0,0 

7 abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 0,000 m 0,0 2,5 -14,3 0,8 0,0 0,0 

8 abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,000 m 0,0 2,9 -13,2 1,5 0,0 0,0 

9 abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,000 m 0,0 3,3 -11,2 2,7 0,0 0,0 

10 abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,000 m 0,0 3,7 -7,5 5,1 0,0 0,0 

11 abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 0,0 4,1 0,0 8,8 0,0 0,0 

12 abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,300 m 0,0 2,2 -9,1 -5,5 0,0 0,0 

13 abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,600 m 0,0 2,7 -12,9 -2,5 0,0 0,0 

14 abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,900 m 0,0 2,6 -14,5 -1,0 0,0 0,0 

15 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 1,200 m 0,0 2,3 -15,0 0,0 0,0 0,0 

16 abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 1,500 m 0,0 1,8 -14,6 0,4 0,0 0,0 

17 abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 1,200 m 0,0 1,5 -14,3 0,6 0,0 0,0 

18 abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,900 m 0,0 1,5 -13,2 1,5 0,0 0,0 

19 abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,600 m 0,0 1,6 -11,2 2,7 0,0 0,0 

20 abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,300 m 0,0 2,2 -7,5 4,9 0,0 0,0 

3.2.3 Deformace na d lc ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 
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D lec .1: 1 |----| 2, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -12,8 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,1 -2,5 - - - 

- 0,400 0,0 0,2 -5,0 - - - 

- 0,600 0,0 0,3 -7,2 - - - 

- 0,800 0,0 0,4 -9,2 - - - 

2 1,000 0,0 0,6 -10,8 -7,1 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -10,9 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,1 -2,2 - - - 

- 0,400 0,0 0,2 -4,2 - - - 

- 0,600 0,0 0,3 -6,1 - - - 

- 0,800 0,0 0,4 -7,7 - - - 

2 1,000 0,0 0,5 -9,1 -5,8 0,0 0,0 

D lec .2: 3 |----| 2, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,2 -15,6 -3,4 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,0 -14,9 - - - 

- 0,400 0,0 0,9 -14,1 - - - 

- 0,600 0,0 0,8 -13,2 - - - 

- 0,800 0,0 0,7 -12,1 - - - 

2 1,000 0,0 0,6 -10,8 -7,1 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,0 -12,9 -2,6 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,9 -12,3 - - - 

- 0,400 0,0 0,8 -11,7 - - - 

- 0,600 0,0 0,7 -11,0 - - - 

- 0,800 0,0 0,6 -10,1 - - - 

2 1,000 0,0 0,5 -9,1 -5,8 0,0 0,0 

D lec .3: 3 |----| 4, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,2 -15,6 -3,4 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,3 -16,3 - - - 

- 0,400 0,0 1,4 -16,8 - - - 

- 0,600 0,0 1,5 -17,2 - - - 

- 0,800 0,0 1,6 -17,6 - - - 

4 1,000 0,0 1,7 -18,0 -1,7 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,0 -12,9 -2,6 0,0 0,0 



 75

Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,200 0,0 1,1 -13,3 - - - 

- 0,400 0,0 1,2 -13,7 - - - 

- 0,600 0,0 1,3 -14,0 - - - 

- 0,800 0,0 1,4 -14,3 - - - 

4 1,000 0,0 1,5 -14,5 -1,1 0,0 0,0 

D lec .4: 5 |----| 4, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

5 0,000 0,0 2,3 -19,0 -0,6 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 2,1 -18,9 - - - 

- 0,400 0,0 2,0 -18,7 - - - 

- 0,600 0,0 1,9 -18,5 - - - 

- 0,800 0,0 1,8 -18,3 - - - 

4 1,000 0,0 1,7 -18,0 -1,7 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

5 0,000 0,0 1,9 -15,0 -0,1 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,8 -15,0 - - - 

- 0,400 0,0 1,8 -14,9 - - - 

- 0,600 0,0 1,7 -14,8 - - - 

- 0,800 0,0 1,6 -14,7 - - - 

4 1,000 0,0 1,5 -14,5 -1,1 0,0 0,0 

D lec .5: 5 |----| 6, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

5 0,000 0,0 2,3 -19,0 -0,6 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 2,3 -19,1 - - - 

- 0,400 0,0 2,4 -19,1 - - - 

- 0,600 0,0 2,5 -19,0 - - - 

- 0,800 0,0 2,6 -19,0 - - - 

6 1,000 0,0 2,6 -19,0 0,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

5 0,000 0,0 1,9 -15,0 -0,1 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 2,0 -15,0 - - - 

- 0,400 0,0 2,1 -15,0 - - - 

- 0,600 0,0 2,1 -14,9 - - - 

- 0,800 0,0 2,2 -14,8 - - - 

6 1,000 0,0 2,2 -14,7 0,4 0,0 0,0 



 76

D lec .6: 7 |----| 6, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

7 0,000 0,0 3,0 -18,9 0,6 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 3,0 -19,0 - - - 

- 0,400 0,0 2,9 -19,0 - - - 

- 0,600 0,0 2,8 -19,0 - - - 

- 0,800 0,0 2,7 -19,0 - - - 

6 1,000 0,0 2,6 -19,0 0,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

7 0,000 0,0 2,5 -14,3 0,8 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 2,5 -14,4 - - - 

- 0,400 0,0 2,4 -14,5 - - - 

- 0,600 0,0 2,4 -14,6 - - - 

- 0,800 0,0 2,3 -14,6 - - - 

6 1,000 0,0 2,2 -14,7 0,4 0,0 0,0 

D lec .7: 7 |----| 8, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

7 0,000 0,0 3,0 -18,9 0,6 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 3,1 -18,8 - - - 

- 0,400 0,0 3,3 -18,6 - - - 

- 0,600 0,0 3,4 -18,4 - - - 

- 0,800 0,0 3,5 -18,2 - - - 

8 1,000 0,0 3,6 -17,8 1,7 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

7 0,000 0,0 2,5 -14,3 0,8 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 2,6 -14,1 - - - 

- 0,400 0,0 2,7 -13,9 - - - 

- 0,600 0,0 2,8 -13,7 - - - 

- 0,800 0,0 2,8 -13,5 - - - 

8 1,000 0,0 2,9 -13,2 1,5 0,0 0,0 

D lec .8: 9 |----| 8, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

9 0,000 0,0 4,1 -15,5 3,5 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 4,0 -16,1 - - - 

- 0,400 0,0 3,9 -16,7 - - - 

- 0,600 0,0 3,8 -17,1 - - - 

- 0,800 0,0 3,7 -17,5 - - - 

8 1,000 0,0 3,6 -17,8 1,7 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

9 0,000 0,0 3,3 -11,2 2,7 0,0 0,0 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,200 0,0 3,2 -11,7 - - - 

- 0,400 0,0 3,2 -12,1 - - - 

- 0,600 0,0 3,1 -12,5 - - - 

- 0,800 0,0 3,0 -12,9 - - - 

8 1,000 0,0 2,9 -13,2 1,5 0,0 0,0 

D lec .9: 9 |----| 10, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

9 0,000 0,0 4,1 -15,5 3,5 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 4,2 -14,8 - - - 

- 0,400 0,0 4,4 -14,0 - - - 

- 0,600 0,0 4,5 -13,1 - - - 

- 0,800 0,0 4,6 -12,0 - - - 

10 1,000 0,0 4,7 -10,7 7,1 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

9 0,000 0,0 3,3 -11,2 2,7 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 3,4 -10,6 - - - 

- 0,400 0,0 3,5 -10,0 - - - 

- 0,600 0,0 3,5 -9,3 - - - 

- 0,800 0,0 3,6 -8,5 - - - 

10 1,000 0,0 3,7 -7,5 5,1 0,0 0,0 

D lec .10: 11 |----| 10, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

11 0,000 0,0 5,3 0,0 12,7 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 5,1 -2,5 - - - 

- 0,400 0,0 5,0 -4,9 - - - 

- 0,600 0,0 4,9 -7,1 - - - 

- 0,800 0,0 4,8 -9,1 - - - 

10 1,000 0,0 4,7 -10,7 7,1 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

11 0,000 0,0 4,1 0,0 8,8 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 4,0 -1,7 - - - 

- 0,400 0,0 3,9 -3,4 - - - 

- 0,600 0,0 3,8 -5,0 - - - 

- 0,800 0,0 3,8 -6,4 - - - 

10 1,000 0,0 3,7 -7,5 5,1 0,0 0,0 
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D lec .11: 1 |----| 12, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -12,8 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,6 -2,6 - - - 

- 0,418 0,0 1,3 -5,1 - - - 

- 0,626 0,0 1,8 -7,3 - - - 

- 0,835 0,0 2,3 -9,2 - - - 

12 1,044 0,0 2,6 -10,8 -6,7 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -10,9 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,5 -2,2 - - - 

- 0,418 0,0 1,1 -4,3 - - - 

- 0,626 0,0 1,5 -6,2 - - - 

- 0,835 0,0 1,9 -7,8 - - - 

12 1,044 0,0 2,2 -9,1 -5,5 0,0 0,0 

D lec .12: 13 |----| 12, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

13 0,000 0,0 3,4 -15,7 -3,4 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 3,3 -14,9 - - - 

- 0,418 0,0 3,2 -14,1 - - - 

- 0,626 0,0 3,0 -13,2 - - - 

- 0,835 0,0 2,8 -12,1 - - - 

12 1,044 0,0 2,6 -10,8 -6,7 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

13 0,000 0,0 2,7 -12,9 -2,5 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 2,7 -12,4 - - - 

- 0,418 0,0 2,6 -11,7 - - - 

- 0,626 0,0 2,5 -11,0 - - - 

- 0,835 0,0 2,3 -10,1 - - - 

12 1,044 0,0 2,2 -9,1 -5,5 0,0 0,0 

D lec .13: 13 |----| 14, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

13 0,000 0,0 3,4 -15,7 -3,4 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 3,4 -16,3 - - - 

- 0,418 0,0 3,4 -16,9 - - - 

- 0,626 0,0 3,4 -17,3 - - - 

- 0,835 0,0 3,4 -17,6 - - - 

14 1,044 0,0 3,4 -17,9 -1,6 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

13 0,000 0,0 2,7 -12,9 -2,5 0,0 0,0 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,209 0,0 2,7 -13,4 - - - 

- 0,418 0,0 2,7 -13,8 - - - 

- 0,626 0,0 2,7 -14,1 - - - 

- 0,835 0,0 2,6 -14,3 - - - 

14 1,044 0,0 2,6 -14,5 -1,0 0,0 0,0 

D lec .14: 15 |----| 14, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

15 0,000 0,0 3,1 -19,0 -0,4 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 3,2 -18,9 - - - 

- 0,418 0,0 3,3 -18,8 - - - 

- 0,626 0,0 3,3 -18,6 - - - 

- 0,835 0,0 3,4 -18,3 - - - 

14 1,044 0,0 3,4 -17,9 -1,6 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

15 0,000 0,0 2,3 -15,0 0,0 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 2,4 -15,0 - - - 

- 0,418 0,0 2,5 -15,0 - - - 

- 0,626 0,0 2,5 -14,9 - - - 

- 0,835 0,0 2,6 -14,7 - - - 

14 1,044 0,0 2,6 -14,5 -1,0 0,0 0,0 

D lec .15: 15 |----| 16, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

15 0,000 0,0 3,1 -19,0 -0,4 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 3,1 -19,1 - - - 

- 0,418 0,0 3,0 -19,1 - - - 

- 0,626 0,0 2,8 -19,0 - - - 

- 0,835 0,0 2,7 -19,0 - - - 

16 1,044 0,0 2,6 -18,9 0,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

15 0,000 0,0 2,3 -15,0 0,0 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 2,2 -15,0 - - - 

- 0,418 0,0 2,1 -15,0 - - - 

- 0,626 0,0 2,0 -14,9 - - - 

- 0,835 0,0 1,9 -14,7 - - - 

16 1,044 0,0 1,8 -14,6 0,4 0,0 0,0 
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D lec .16: 17 |----| 16, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

17 0,000 0,0 2,1 -18,9 0,4 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 2,2 -19,0 - - - 

- 0,418 0,0 2,3 -19,0 - - - 

- 0,626 0,0 2,4 -19,0 - - - 

- 0,835 0,0 2,5 -19,0 - - - 

16 1,044 0,0 2,6 -18,9 0,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

17 0,000 0,0 1,5 -14,3 0,6 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,6 -14,4 - - - 

- 0,418 0,0 1,6 -14,5 - - - 

- 0,626 0,0 1,7 -14,5 - - - 

- 0,835 0,0 1,7 -14,6 - - - 

16 1,044 0,0 1,8 -14,6 0,4 0,0 0,0 

D lec .17: 17 |----| 18, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

17 0,000 0,0 2,1 -18,9 0,4 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 2,0 -18,8 - - - 

- 0,418 0,0 2,0 -18,7 - - - 

- 0,626 0,0 1,9 -18,5 - - - 

- 0,835 0,0 1,9 -18,2 - - - 

18 1,044 0,0 1,9 -17,8 1,6 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

17 0,000 0,0 1,5 -14,3 0,6 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,5 -14,1 - - - 

- 0,418 0,0 1,5 -13,9 - - - 

- 0,626 0,0 1,4 -13,7 - - - 

- 0,835 0,0 1,4 -13,5 - - - 

18 1,044 0,0 1,5 -13,2 1,5 0,0 0,0 

D lec .18: 19 |----| 18, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

19 0,000 0,0 1,9 -15,5 3,4 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,9 -16,2 - - - 

- 0,418 0,0 1,8 -16,7 - - - 

- 0,626 0,0 1,8 -17,1 - - - 

- 0,835 0,0 1,9 -17,5 - - - 

18 1,044 0,0 1,9 -17,8 1,6 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

19 0,000 0,0 1,6 -11,2 2,7 0,0 0,0 



 81

Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,209 0,0 1,5 -11,7 - - - 

- 0,418 0,0 1,5 -12,1 - - - 

- 0,626 0,0 1,5 -12,5 - - - 

- 0,835 0,0 1,5 -12,8 - - - 

18 1,044 0,0 1,5 -13,2 1,5 0,0 0,0 

D lec .19: 19 |----| 20, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

19 0,000 0,0 1,9 -15,5 3,4 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 2,0 -14,8 - - - 

- 0,418 0,0 2,1 -14,0 - - - 

- 0,626 0,0 2,3 -13,1 - - - 

- 0,835 0,0 2,4 -12,0 - - - 

20 1,044 0,0 2,7 -10,7 6,6 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

19 0,000 0,0 1,6 -11,2 2,7 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,7 -10,6 - - - 

- 0,418 0,0 1,8 -10,0 - - - 

- 0,626 0,0 1,9 -9,3 - - - 

- 0,835 0,0 2,0 -8,5 - - - 

20 1,044 0,0 2,2 -7,5 4,9 0,0 0,0 

D lec .20: 11 |----| 20, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

11 0,000 0,0 5,3 0,0 12,7 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 4,6 -2,6 - - - 

- 0,418 0,0 4,0 -5,0 - - - 

- 0,626 0,0 3,5 -7,2 - - - 

- 0,835 0,0 3,0 -9,1 - - - 

20 1,044 0,0 2,7 -10,7 6,6 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

11 0,000 0,0 4,1 0,0 8,8 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 3,6 -1,8 - - - 

- 0,418 0,0 3,2 -3,5 - - - 

- 0,626 0,0 2,8 -5,0 - - - 

- 0,835 0,0 2,5 -6,4 - - - 

20 1,044 0,0 2,2 -7,5 4,9 0,0 0,0 
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D lec .21: 2 |----| 12, d lka 0,300 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

2 0,000 0,0 0,6 -10,8 -7,1 0,0 0,0 

- 0,150 0,0 1,6 -10,8 - - - 

12 0,300 0,0 2,6 -10,8 -6,7 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

2 0,000 0,0 0,5 -9,1 -5,8 0,0 0,0 

- 0,150 0,0 1,3 -9,1 - - - 

12 0,300 0,0 2,2 -9,1 -5,5 0,0 0,0 

D lec .22: 3 |----| 12, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,2 -15,6 -3,4 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,4 -14,9 - - - 

- 0,418 0,0 1,6 -14,1 - - - 

- 0,626 0,0 1,9 -13,1 - - - 

- 0,835 0,0 2,2 -12,1 - - - 

12 1,044 0,0 2,6 -10,8 -6,7 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,0 -12,9 -2,6 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,2 -12,3 - - - 

- 0,418 0,0 1,4 -11,7 - - - 

- 0,626 0,0 1,6 -10,9 - - - 

- 0,835 0,0 1,9 -10,1 - - - 

12 1,044 0,0 2,2 -9,1 -5,5 0,0 0,0 

D lec .23: 3 |----| 13, d lka 0,600 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,2 -15,6 -3,4 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,9 -15,7 - - - 

- 0,400 0,0 2,6 -15,7 - - - 

13 0,600 0,0 3,4 -15,7 -3,4 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,0 -12,9 -2,6 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,6 -12,9 - - - 

- 0,400 0,0 2,2 -12,9 - - - 

13 0,600 0,0 2,7 -12,9 -2,5 0,0 0,0 
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D lec .24: 3 |----| 14, d lka 1,345 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,2 -15,6 -3,4 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 1,7 -16,2 - - - 

- 0,448 0,0 2,1 -16,6 - - - 

- 0,673 0,0 2,5 -17,0 - - - 

- 0,897 0,0 2,8 -17,4 - - - 

- 1,121 0,0 3,1 -17,7 - - - 

14 1,345 0,0 3,4 -17,9 -1,6 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,0 -12,9 -2,6 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 1,4 -13,3 - - - 

- 0,448 0,0 1,7 -13,6 - - - 

- 0,673 0,0 2,0 -13,9 - - - 

- 0,897 0,0 2,2 -14,1 - - - 

- 1,121 0,0 2,4 -14,3 - - - 

14 1,345 0,0 2,6 -14,5 -1,0 0,0 0,0 

D lec .25: 4 |----| 14, d lka 0,900 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

4 0,000 0,0 1,7 -18,0 -1,7 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 2,1 -18,0 - - - 

- 0,450 0,0 2,5 -18,0 - - - 

- 0,675 0,0 3,0 -17,9 - - - 

14 0,900 0,0 3,4 -17,9 -1,6 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

4 0,000 0,0 1,5 -14,5 -1,1 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 1,7 -14,5 - - - 

- 0,450 0,0 2,0 -14,5 - - - 

- 0,675 0,0 2,3 -14,5 - - - 

14 0,900 0,0 2,6 -14,5 -1,0 0,0 0,0 

D lec .26: 5 |----| 14, d lka 1,345 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

5 0,000 0,0 2,3 -19,0 -0,6 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 2,4 -18,9 - - - 

- 0,448 0,0 2,5 -18,7 - - - 

- 0,673 0,0 2,7 -18,6 - - - 

- 0,897 0,0 2,9 -18,4 - - - 

- 1,121 0,0 3,1 -18,2 - - - 

14 1,345 0,0 3,4 -17,9 -1,6 0,0 0,0 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

5 0,000 0,0 1,9 -15,0 -0,1 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 2,0 -15,0 - - - 

- 0,448 0,0 2,1 -14,9 - - - 

- 0,673 0,0 2,2 -14,8 - - - 

- 0,897 0,0 2,3 -14,7 - - - 

- 1,121 0,0 2,4 -14,6 - - - 

14 1,345 0,0 2,6 -14,5 -1,0 0,0 0,0 

D lec .27: 5 |----| 15, d lka 1,200 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

5 0,000 0,0 2,3 -19,0 -0,6 0,0 0,0 

- 0,240 0,0 2,4 -19,0 - - - 

- 0,480 0,0 2,6 -19,0 - - - 

- 0,720 0,0 2,8 -19,0 - - - 

- 0,960 0,0 3,0 -19,0 - - - 

15 1,200 0,0 3,1 -19,0 -0,4 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

5 0,000 0,0 1,9 -15,0 -0,1 0,0 0,0 

- 0,240 0,0 2,0 -15,0 - - - 

- 0,480 0,0 2,1 -15,0 - - - 

- 0,720 0,0 2,2 -15,0 - - - 

- 0,960 0,0 2,3 -15,0 - - - 

15 1,200 0,0 2,3 -15,0 0,0 0,0 0,0 

D lec .28: 5 |----| 16, d lka 1,803 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

5 0,000 0,0 2,3 -19,0 -0,6 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 2,4 -19,0 - - - 

- 0,451 0,0 2,4 -19,0 - - - 

- 0,676 0,0 2,5 -19,0 - - - 

- 0,901 0,0 2,5 -19,0 - - - 

- 1,127 0,0 2,6 -19,0 - - - 

- 1,352 0,0 2,6 -19,0 - - - 

- 1,577 0,0 2,6 -19,0 - - - 

16 1,803 0,0 2,6 -18,9 0,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

5 0,000 0,0 1,9 -15,0 -0,1 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 2,0 -15,0 - - - 

- 0,451 0,0 2,0 -15,0 - - - 

- 0,676 0,0 2,0 -14,9 - - - 

- 0,901 0,0 2,0 -14,9 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 1,127 0,0 1,9 -14,8 - - - 

- 1,352 0,0 1,9 -14,8 - - - 

- 1,577 0,0 1,8 -14,7 - - - 

16 1,803 0,0 1,8 -14,6 0,4 0,0 0,0 

D lec .29: 6 |----| 16, d lka 1,500 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

6 0,000 0,0 2,6 -19,0 0,0 0,0 0,0 

- 0,214 0,0 2,6 -19,0 - - - 

- 0,429 0,0 2,6 -19,0 - - - 

- 0,643 0,0 2,6 -19,0 - - - 

- 0,857 0,0 2,6 -19,0 - - - 

- 1,071 0,0 2,6 -19,0 - - - 

- 1,286 0,0 2,6 -19,0 - - - 

16 1,500 0,0 2,6 -18,9 0,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

6 0,000 0,0 2,2 -14,7 0,4 0,0 0,0 

- 0,214 0,0 2,2 -14,7 - - - 

- 0,429 0,0 2,1 -14,7 - - - 

- 0,643 0,0 2,1 -14,7 - - - 

- 0,857 0,0 2,0 -14,6 - - - 

- 1,071 0,0 1,9 -14,6 - - - 

- 1,286 0,0 1,9 -14,6 - - - 

16 1,500 0,0 1,8 -14,6 0,4 0,0 0,0 

D lec .30: 7 |----| 16, d lka 1,803 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

7 0,000 0,0 3,0 -18,9 0,6 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 2,9 -19,0 - - - 

- 0,451 0,0 2,8 -19,0 - - - 

- 0,676 0,0 2,8 -19,0 - - - 

- 0,901 0,0 2,7 -19,0 - - - 

- 1,127 0,0 2,7 -19,0 - - - 

- 1,352 0,0 2,7 -19,0 - - - 

- 1,577 0,0 2,6 -19,0 - - - 

16 1,803 0,0 2,6 -18,9 0,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

7 0,000 0,0 2,5 -14,3 0,8 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 2,4 -14,3 - - - 

- 0,451 0,0 2,3 -14,4 - - - 

- 0,676 0,0 2,2 -14,4 - - - 

- 0,901 0,0 2,1 -14,5 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 1,127 0,0 2,0 -14,5 - - - 

- 1,352 0,0 1,9 -14,6 - - - 

- 1,577 0,0 1,9 -14,6 - - - 

16 1,803 0,0 1,8 -14,6 0,4 0,0 0,0 

D lec .31: 7 |----| 17, d lka 1,200 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

7 0,000 0,0 3,0 -18,9 0,6 0,0 0,0 

- 0,240 0,0 2,9 -18,9 - - - 

- 0,480 0,0 2,6 -18,9 - - - 

- 0,720 0,0 2,4 -18,9 - - - 

- 0,960 0,0 2,2 -18,9 - - - 

17 1,200 0,0 2,1 -18,9 0,4 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

7 0,000 0,0 2,5 -14,3 0,8 0,0 0,0 

- 0,240 0,0 2,3 -14,3 - - - 

- 0,480 0,0 2,1 -14,3 - - - 

- 0,720 0,0 1,9 -14,3 - - - 

- 0,960 0,0 1,7 -14,3 - - - 

17 1,200 0,0 1,5 -14,3 0,6 0,0 0,0 

D lec .32: 7 |----| 18, d lka 1,345 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

7 0,000 0,0 3,0 -18,9 0,6 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 2,9 -18,8 - - - 

- 0,448 0,0 2,8 -18,7 - - - 

- 0,673 0,0 2,6 -18,5 - - - 

- 0,897 0,0 2,4 -18,3 - - - 

- 1,121 0,0 2,1 -18,1 - - - 

18 1,345 0,0 1,9 -17,8 1,6 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

7 0,000 0,0 2,5 -14,3 0,8 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 2,4 -14,1 - - - 

- 0,448 0,0 2,3 -14,0 - - - 

- 0,673 0,0 2,1 -13,8 - - - 

- 0,897 0,0 1,9 -13,6 - - - 

- 1,121 0,0 1,7 -13,4 - - - 

18 1,345 0,0 1,5 -13,2 1,5 0,0 0,0 
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D lec .33: 8 |----| 18, d lka 0,900 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

8 0,000 0,0 3,6 -17,8 1,7 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 3,2 -17,8 - - - 

- 0,450 0,0 2,7 -17,8 - - - 

- 0,675 0,0 2,3 -17,8 - - - 

18 0,900 0,0 1,9 -17,8 1,6 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

8 0,000 0,0 2,9 -13,2 1,5 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 2,6 -13,2 - - - 

- 0,450 0,0 2,2 -13,2 - - - 

- 0,675 0,0 1,8 -13,2 - - - 

18 0,900 0,0 1,5 -13,2 1,5 0,0 0,0 

D lec .34: 9 |----| 18, d lka 1,345 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

9 0,000 0,0 4,1 -15,5 3,5 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 3,6 -16,0 - - - 

- 0,448 0,0 3,2 -16,5 - - - 

- 0,673 0,0 2,8 -16,9 - - - 

- 0,897 0,0 2,5 -17,2 - - - 

- 1,121 0,0 2,2 -17,6 - - - 

18 1,345 0,0 1,9 -17,8 1,6 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

9 0,000 0,0 3,3 -11,2 2,7 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 2,9 -11,6 - - - 

- 0,448 0,0 2,6 -12,0 - - - 

- 0,673 0,0 2,2 -12,3 - - - 

- 0,897 0,0 2,0 -12,6 - - - 

- 1,121 0,0 1,7 -12,9 - - - 

18 1,345 0,0 1,5 -13,2 1,5 0,0 0,0 

D lec .35: 9 |----| 19, d lka 0,600 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

9 0,000 0,0 4,1 -15,5 3,5 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 3,4 -15,5 - - - 

- 0,400 0,0 2,6 -15,5 - - - 

19 0,600 0,0 1,9 -15,5 3,4 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

9 0,000 0,0 3,3 -11,2 2,7 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 2,7 -11,2 - - - 

- 0,400 0,0 2,2 -11,2 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
19 0,600 0,0 1,6 -11,2 2,7 0,0 0,0 

D lec .36: 9 |----| 20, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

9 0,000 0,0 4,1 -15,5 3,5 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 3,9 -14,8 - - - 

- 0,418 0,0 3,7 -13,9 - - - 

- 0,626 0,0 3,4 -13,0 - - - 

- 0,835 0,0 3,1 -11,9 - - - 

20 1,044 0,0 2,7 -10,7 6,6 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

9 0,000 0,0 3,3 -11,2 2,7 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 3,1 -10,6 - - - 

- 0,418 0,0 2,9 -10,0 - - - 

- 0,626 0,0 2,7 -9,2 - - - 

- 0,835 0,0 2,5 -8,4 - - - 

20 1,044 0,0 2,2 -7,5 4,9 0,0 0,0 

D lec .37: 10 |----| 20, d lka 0,300 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

10 0,000 0,0 4,7 -10,7 7,1 0,0 0,0 

- 0,150 0,0 3,7 -10,7 - - - 

20 0,300 0,0 2,7 -10,7 6,6 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

10 0,000 0,0 3,7 -7,5 5,1 0,0 0,0 

- 0,150 0,0 3,0 -7,5 - - - 

20 0,300 0,0 2,2 -7,5 4,9 0,0 0,0 

3.2.4 Extr my deformac  
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 
Kladn  extr my: 

Deformace Kombinace Um st n  Hodnota

Posun X - - 0,0 mm 

Posun Y Kombinace 1 Sty n k 11 5,3 mm 

Posun Z - - 0,0 mm 

Rotace X Kombinace 1 Sty n k 11 12,7 mrad 

Rotace Y - - 0,0 mrad 

Rotace Z - - 0,0 mrad 

Z porn  extr my: 
Deformace Kombinace Um st n  Hodnota

Posun X - - 0,0 mm 

Posun Y - - 0,0 mm 

Posun Z Kombinace 1 D lec 15 : X = 0,418m -19,1 mm 
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Deformace Kombinace Um st n  Hodnota
Rotace X Kombinace 1 Sty n k 1 -12,8 mrad 

Rotace Y - - 0,0 mrad 

Rotace Z - - 0,0 mrad 

3.3 Deformace pro kombinace I. du, MSP 
3.3.1 Deformace po sty n c ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 

Kombinace I. d, MSP Deformace 

. N zev 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z 

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad]

Sty n k .1 - abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 0,0 0,0 -11,7 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 0,0 0,0 -10,4 0,0 0,0 

Sty n k .2 - abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 0,5 -9,8 -6,5 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 0,5 -8,7 -5,6 0,0 0,0 

Sty n k .3 - abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 1,1 -14,2 -3,1 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 1,0 -12,4 -2,6 0,0 0,0 

Sty n k .4 - abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 1,6 -16,3 -1,5 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 1,4 -14,0 -1,1 0,0 0,0 

Sty n k .5 - abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 2,1 -17,3 -0,5 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 1,8 -14,6 -0,2 0,0 0,0 

Sty n k .6 - abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 2,4 -17,3 0,0 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 2,1 -14,4 0,3 0,0 0,0 

Sty n k .7 - abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 2,8 -17,2 0,6 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 2,4 -14,1 0,7 0,0 0,0 

Sty n k .8 - abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 3,3 -16,2 1,6 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 2,8 -13,1 1,4 0,0 0,0 

Sty n k .9 - abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 3,7 -14,1 3,1 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 3,2 -11,2 2,7 0,0 0,0 

Sty n k .10 - abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 4,3 -9,7 6,4 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 3,6 -7,6 5,1 0,0 0,0 

Sty n k .11 - abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 4,8 0,0 11,5 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 4,0 0,0 8,9 0,0 0,0 

Sty n k .12 - abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,300 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 2,4 -9,8 -6,1 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 2,1 -8,7 -5,3 0,0 0,0 

Sty n k .13 - abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,600 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 3,0 -14,2 -3,1 0,0 0,0 
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Kombinace I. d, MSP Deformace 

. N zev 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z 

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad]
2 Q4:G1+G2 0,0 2,6 -12,4 -2,5 0,0 0,0 

Sty n k .14 - abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,900 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 3,1 -16,3 -1,4 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 2,5 -14,0 -1,0 0,0 0,0 

Sty n k .15 - abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 1,200 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 2,9 -17,3 -0,3 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 2,3 -14,6 -0,1 0,0 0,0 

Sty n k .16 - abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 1,500 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 2,4 -17,2 0,0 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 1,8 -14,3 0,3 0,0 0,0 

Sty n k .17 - abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 1,200 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 1,9 -17,2 0,4 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 1,5 -14,1 0,5 0,0 0,0 

Sty n k .18 - abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,900 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 1,7 -16,2 1,5 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 1,4 -13,1 1,4 0,0 0,0 

Sty n k .19 - abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,600 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 1,8 -14,1 3,1 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 1,5 -11,2 2,6 0,0 0,0 

Sty n k .20 - abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,300 m 

1 Q3:G1+G2 0,0 2,4 -9,7 6,0 0,0 0,0 

2 Q4:G1+G2 0,0 2,1 -7,6 4,8 0,0 0,0 

3.3.2 Deformace po kombinac ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 

Sty n k Deformace 

. Popis sty n ku 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z 

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad]

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 -11,7 0,0 0,0 

2 abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,5 -9,8 -6,5 0,0 0,0 

3 abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,000 m 0,0 1,1 -14,2 -3,1 0,0 0,0 

4 abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,000 m 0,0 1,6 -16,3 -1,5 0,0 0,0 

5 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,0 2,1 -17,3 -0,5 0,0 0,0 

6 abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 0,000 m 0,0 2,4 -17,3 0,0 0,0 0,0 

7 abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 0,000 m 0,0 2,8 -17,2 0,6 0,0 0,0 

8 abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,000 m 0,0 3,3 -16,2 1,6 0,0 0,0 

9 abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,000 m 0,0 3,7 -14,1 3,1 0,0 0,0 

10 abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,000 m 0,0 4,3 -9,7 6,4 0,0 0,0 

11 abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 0,0 4,8 0,0 11,5 0,0 0,0 

12 abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,300 m 0,0 2,4 -9,8 -6,1 0,0 0,0 

13 abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,600 m 0,0 3,0 -14,2 -3,1 0,0 0,0 

14 abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,900 m 0,0 3,1 -16,3 -1,4 0,0 0,0 

15 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 1,200 m 0,0 2,9 -17,3 -0,3 0,0 0,0 

16 abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 1,500 m 0,0 2,4 -17,2 0,0 0,0 0,0 

17 abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 1,200 m 0,0 1,9 -17,2 0,4 0,0 0,0 

18 abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,900 m 0,0 1,7 -16,2 1,5 0,0 0,0 
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Sty n k Deformace 

. Popis sty n ku 
Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z 

[mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad]
19 abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,600 m 0,0 1,8 -14,1 3,1 0,0 0,0 

20 abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,300 m 0,0 2,4 -9,7 6,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,0 0,0 -10,4 0,0 0,0 

2 abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,000 m 0,0 0,5 -8,7 -5,6 0,0 0,0 

3 abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,000 m 0,0 1,0 -12,4 -2,6 0,0 0,0 

4 abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,000 m 0,0 1,4 -14,0 -1,1 0,0 0,0 

5 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 0,000 m 0,0 1,8 -14,6 -0,2 0,0 0,0 

6 abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 0,000 m 0,0 2,1 -14,4 0,3 0,0 0,0 

7 abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 0,000 m 0,0 2,4 -14,1 0,7 0,0 0,0 

8 abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,000 m 0,0 2,8 -13,1 1,4 0,0 0,0 

9 abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,000 m 0,0 3,2 -11,2 2,7 0,0 0,0 

10 abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,000 m 0,0 3,6 -7,6 5,1 0,0 0,0 

11 abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 0,0 4,0 0,0 8,9 0,0 0,0 

12 abs. X: 0,000 m Y: 1,000 m Z: 0,300 m 0,0 2,1 -8,7 -5,3 0,0 0,0 

13 abs. X: 0,000 m Y: 2,000 m Z: 0,600 m 0,0 2,6 -12,4 -2,5 0,0 0,0 

14 abs. X: 0,000 m Y: 3,000 m Z: 0,900 m 0,0 2,5 -14,0 -1,0 0,0 0,0 

15 abs. X: 0,000 m Y: 4,000 m Z: 1,200 m 0,0 2,3 -14,6 -0,1 0,0 0,0 

16 abs. X: 0,000 m Y: 5,000 m Z: 1,500 m 0,0 1,8 -14,3 0,3 0,0 0,0 

17 abs. X: 0,000 m Y: 6,000 m Z: 1,200 m 0,0 1,5 -14,1 0,5 0,0 0,0 

18 abs. X: 0,000 m Y: 7,000 m Z: 0,900 m 0,0 1,4 -13,1 1,4 0,0 0,0 

19 abs. X: 0,000 m Y: 8,000 m Z: 0,600 m 0,0 1,5 -11,2 2,6 0,0 0,0 

20 abs. X: 0,000 m Y: 9,000 m Z: 0,300 m 0,0 2,1 -7,6 4,8 0,0 0,0 

3.3.3 Deformace na d lc ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 
D lec .1: 1 |----| 2, d lka 1,000 m: 

Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -11,7 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,1 -2,3 - - - 

- 0,400 0,0 0,2 -4,5 - - - 

- 0,600 0,0 0,3 -6,6 - - - 

- 0,800 0,0 0,4 -8,3 - - - 

2 1,000 0,0 0,5 -9,8 -6,5 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -10,4 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,1 -2,1 - - - 

- 0,400 0,0 0,2 -4,0 - - - 

- 0,600 0,0 0,3 -5,8 - - - 

- 0,800 0,0 0,4 -7,4 - - - 

2 1,000 0,0 0,5 -8,7 -5,6 0,0 0,0 
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D lec .2: 3 |----| 2, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,1 -14,2 -3,1 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,9 -13,6 - - - 

- 0,400 0,0 0,8 -12,9 - - - 

- 0,600 0,0 0,7 -12,0 - - - 

- 0,800 0,0 0,6 -11,0 - - - 

2 1,000 0,0 0,5 -9,8 -6,5 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,0 -12,4 -2,6 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 0,9 -11,9 - - - 

- 0,400 0,0 0,8 -11,3 - - - 

- 0,600 0,0 0,7 -10,6 - - - 

- 0,800 0,0 0,6 -9,7 - - - 

2 1,000 0,0 0,5 -8,7 -5,6 0,0 0,0 

D lec .3: 3 |----| 4, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,1 -14,2 -3,1 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,2 -14,8 - - - 

- 0,400 0,0 1,3 -15,3 - - - 

- 0,600 0,0 1,4 -15,7 - - - 

- 0,800 0,0 1,5 -16,0 - - - 

4 1,000 0,0 1,6 -16,3 -1,5 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,0 -12,4 -2,6 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,0 -12,9 - - - 

- 0,400 0,0 1,1 -13,2 - - - 

- 0,600 0,0 1,2 -13,5 - - - 

- 0,800 0,0 1,3 -13,8 - - - 

4 1,000 0,0 1,4 -14,0 -1,1 0,0 0,0 

D lec .4: 5 |----| 4, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

5 0,000 0,0 2,1 -17,3 -0,5 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 2,0 -17,1 - - - 

- 0,400 0,0 1,9 -17,0 - - - 

- 0,600 0,0 1,8 -16,8 - - - 

- 0,800 0,0 1,7 -16,6 - - - 

4 1,000 0,0 1,6 -16,3 -1,5 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

5 0,000 0,0 1,8 -14,6 -0,2 0,0 0,0 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,200 0,0 1,8 -14,6 - - - 

- 0,400 0,0 1,7 -14,5 - - - 

- 0,600 0,0 1,6 -14,4 - - - 

- 0,800 0,0 1,5 -14,2 - - - 

4 1,000 0,0 1,4 -14,0 -1,1 0,0 0,0 

D lec .5: 5 |----| 6, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

5 0,000 0,0 2,1 -17,3 -0,5 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 2,1 -17,3 - - - 

- 0,400 0,0 2,2 -17,3 - - - 

- 0,600 0,0 2,3 -17,3 - - - 

- 0,800 0,0 2,3 -17,3 - - - 

6 1,000 0,0 2,4 -17,3 0,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

5 0,000 0,0 1,8 -14,6 -0,2 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,9 -14,6 - - - 

- 0,400 0,0 2,0 -14,6 - - - 

- 0,600 0,0 2,0 -14,5 - - - 

- 0,800 0,0 2,1 -14,4 - - - 

6 1,000 0,0 2,1 -14,4 0,3 0,0 0,0 

D lec .6: 7 |----| 6, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

7 0,000 0,0 2,8 -17,2 0,6 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 2,7 -17,3 - - - 

- 0,400 0,0 2,6 -17,3 - - - 

- 0,600 0,0 2,6 -17,3 - - - 

- 0,800 0,0 2,5 -17,3 - - - 

6 1,000 0,0 2,4 -17,3 0,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

7 0,000 0,0 2,4 -14,1 0,7 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 2,4 -14,2 - - - 

- 0,400 0,0 2,3 -14,3 - - - 

- 0,600 0,0 2,3 -14,3 - - - 

- 0,800 0,0 2,2 -14,3 - - - 

6 1,000 0,0 2,1 -14,4 0,3 0,0 0,0 
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D lec .7: 7 |----| 8, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

7 0,000 0,0 2,8 -17,2 0,6 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 2,9 -17,1 - - - 

- 0,400 0,0 3,0 -16,9 - - - 

- 0,600 0,0 3,1 -16,7 - - - 

- 0,800 0,0 3,2 -16,5 - - - 

8 1,000 0,0 3,3 -16,2 1,6 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

7 0,000 0,0 2,4 -14,1 0,7 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 2,5 -13,9 - - - 

- 0,400 0,0 2,6 -13,8 - - - 

- 0,600 0,0 2,7 -13,6 - - - 

- 0,800 0,0 2,7 -13,4 - - - 

8 1,000 0,0 2,8 -13,1 1,4 0,0 0,0 

D lec .8: 9 |----| 8, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

9 0,000 0,0 3,7 -14,1 3,1 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 3,6 -14,6 - - - 

- 0,400 0,0 3,5 -15,1 - - - 

- 0,600 0,0 3,5 -15,5 - - - 

- 0,800 0,0 3,4 -15,9 - - - 

8 1,000 0,0 3,3 -16,2 1,6 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

9 0,000 0,0 3,2 -11,2 2,7 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 3,1 -11,7 - - - 

- 0,400 0,0 3,0 -12,1 - - - 

- 0,600 0,0 3,0 -12,5 - - - 

- 0,800 0,0 2,9 -12,8 - - - 

8 1,000 0,0 2,8 -13,1 1,4 0,0 0,0 

D lec .9: 9 |----| 10, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

9 0,000 0,0 3,7 -14,1 3,1 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 3,9 -13,4 - - - 

- 0,400 0,0 4,0 -12,7 - - - 

- 0,600 0,0 4,1 -11,9 - - - 

- 0,800 0,0 4,2 -10,9 - - - 

10 1,000 0,0 4,3 -9,7 6,4 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

9 0,000 0,0 3,2 -11,2 2,7 0,0 0,0 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,200 0,0 3,3 -10,6 - - - 

- 0,400 0,0 3,4 -10,0 - - - 

- 0,600 0,0 3,4 -9,3 - - - 

- 0,800 0,0 3,5 -8,5 - - - 

10 1,000 0,0 3,6 -7,6 5,1 0,0 0,0 

D lec .10: 11 |----| 10, d lka 1,000 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

11 0,000 0,0 4,8 0,0 11,5 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 4,7 -2,3 - - - 

- 0,400 0,0 4,6 -4,5 - - - 

- 0,600 0,0 4,5 -6,5 - - - 

- 0,800 0,0 4,4 -8,2 - - - 

10 1,000 0,0 4,3 -9,7 6,4 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

11 0,000 0,0 4,0 0,0 8,9 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 3,9 -1,8 - - - 

- 0,400 0,0 3,8 -3,5 - - - 

- 0,600 0,0 3,8 -5,0 - - - 

- 0,800 0,0 3,7 -6,4 - - - 

10 1,000 0,0 3,6 -7,6 5,1 0,0 0,0 

D lec .11: 1 |----| 12, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -11,7 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,6 -2,4 - - - 

- 0,418 0,0 1,1 -4,6 - - - 

- 0,626 0,0 1,6 -6,6 - - - 

- 0,835 0,0 2,0 -8,4 - - - 

12 1,044 0,0 2,4 -9,8 -6,1 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

1 0,000 0,0 0,0 0,0 -10,4 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 0,5 -2,1 - - - 

- 0,418 0,0 1,0 -4,1 - - - 

- 0,626 0,0 1,4 -5,9 - - - 

- 0,835 0,0 1,8 -7,4 - - - 

12 1,044 0,0 2,1 -8,7 -5,3 0,0 0,0 
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D lec .12: 13 |----| 12, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

13 0,000 0,0 3,0 -14,2 -3,1 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 3,0 -13,6 - - - 

- 0,418 0,0 2,9 -12,9 - - - 

- 0,626 0,0 2,8 -12,0 - - - 

- 0,835 0,0 2,6 -11,0 - - - 

12 1,044 0,0 2,4 -9,8 -6,1 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

13 0,000 0,0 2,6 -12,4 -2,5 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 2,6 -11,9 - - - 

- 0,418 0,0 2,5 -11,3 - - - 

- 0,626 0,0 2,4 -10,5 - - - 

- 0,835 0,0 2,3 -9,7 - - - 

12 1,044 0,0 2,1 -8,7 -5,3 0,0 0,0 

D lec .13: 13 |----| 14, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

13 0,000 0,0 3,0 -14,2 -3,1 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 3,1 -14,8 - - - 

- 0,418 0,0 3,1 -15,3 - - - 

- 0,626 0,0 3,1 -15,7 - - - 

- 0,835 0,0 3,1 -16,0 - - - 

14 1,044 0,0 3,1 -16,3 -1,4 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

13 0,000 0,0 2,6 -12,4 -2,5 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 2,6 -12,9 - - - 

- 0,418 0,0 2,7 -13,3 - - - 

- 0,626 0,0 2,6 -13,6 - - - 

- 0,835 0,0 2,6 -13,8 - - - 

14 1,044 0,0 2,5 -14,0 -1,0 0,0 0,0 

D lec .14: 15 |----| 14, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

15 0,000 0,0 2,9 -17,3 -0,3 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 2,9 -17,2 - - - 

- 0,418 0,0 3,0 -17,1 - - - 

- 0,626 0,0 3,0 -16,9 - - - 

- 0,835 0,0 3,0 -16,6 - - - 

14 1,044 0,0 3,1 -16,3 -1,4 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

15 0,000 0,0 2,3 -14,6 -0,1 0,0 0,0 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,209 0,0 2,4 -14,6 - - - 

- 0,418 0,0 2,4 -14,5 - - - 

- 0,626 0,0 2,5 -14,4 - - - 

- 0,835 0,0 2,5 -14,2 - - - 

14 1,044 0,0 2,5 -14,0 -1,0 0,0 0,0 

D lec .15: 15 |----| 16, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

15 0,000 0,0 2,9 -17,3 -0,3 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 2,8 -17,3 - - - 

- 0,418 0,0 2,7 -17,4 - - - 

- 0,626 0,0 2,6 -17,3 - - - 

- 0,835 0,0 2,5 -17,2 - - - 

16 1,044 0,0 2,4 -17,2 0,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

15 0,000 0,0 2,3 -14,6 -0,1 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 2,2 -14,7 - - - 

- 0,418 0,0 2,1 -14,6 - - - 

- 0,626 0,0 2,0 -14,5 - - - 

- 0,835 0,0 1,9 -14,4 - - - 

16 1,044 0,0 1,8 -14,3 0,3 0,0 0,0 

D lec .16: 17 |----| 16, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

17 0,000 0,0 1,9 -17,2 0,4 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 2,0 -17,3 - - - 

- 0,418 0,0 2,1 -17,3 - - - 

- 0,626 0,0 2,2 -17,3 - - - 

- 0,835 0,0 2,3 -17,2 - - - 

16 1,044 0,0 2,4 -17,2 0,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

17 0,000 0,0 1,5 -14,1 0,5 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,6 -14,2 - - - 

- 0,418 0,0 1,6 -14,3 - - - 

- 0,626 0,0 1,7 -14,3 - - - 

- 0,835 0,0 1,8 -14,3 - - - 

16 1,044 0,0 1,8 -14,3 0,3 0,0 0,0 
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D lec .17: 17 |----| 18, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

17 0,000 0,0 1,9 -17,2 0,4 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,8 -17,1 - - - 

- 0,418 0,0 1,8 -17,0 - - - 

- 0,626 0,0 1,7 -16,8 - - - 

- 0,835 0,0 1,7 -16,5 - - - 

18 1,044 0,0 1,7 -16,2 1,5 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

17 0,000 0,0 1,5 -14,1 0,5 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,5 -14,0 - - - 

- 0,418 0,0 1,4 -13,8 - - - 

- 0,626 0,0 1,4 -13,6 - - - 

- 0,835 0,0 1,4 -13,4 - - - 

18 1,044 0,0 1,4 -13,1 1,4 0,0 0,0 

D lec .18: 19 |----| 18, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

19 0,000 0,0 1,8 -14,1 3,1 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,7 -14,7 - - - 

- 0,418 0,0 1,7 -15,2 - - - 

- 0,626 0,0 1,7 -15,6 - - - 

- 0,835 0,0 1,7 -15,9 - - - 

18 1,044 0,0 1,7 -16,2 1,5 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

19 0,000 0,0 1,5 -11,2 2,6 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,5 -11,7 - - - 

- 0,418 0,0 1,4 -12,1 - - - 

- 0,626 0,0 1,4 -12,5 - - - 

- 0,835 0,0 1,4 -12,8 - - - 

18 1,044 0,0 1,4 -13,1 1,4 0,0 0,0 

D lec .19: 19 |----| 20, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

19 0,000 0,0 1,8 -14,1 3,1 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,8 -13,4 - - - 

- 0,418 0,0 1,9 -12,7 - - - 

- 0,626 0,0 2,0 -11,8 - - - 

- 0,835 0,0 2,2 -10,8 - - - 

20 1,044 0,0 2,4 -9,7 6,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

19 0,000 0,0 1,5 -11,2 2,6 0,0 0,0 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,209 0,0 1,6 -10,6 - - - 

- 0,418 0,0 1,7 -10,0 - - - 

- 0,626 0,0 1,8 -9,3 - - - 

- 0,835 0,0 2,0 -8,5 - - - 

20 1,044 0,0 2,1 -7,6 4,8 0,0 0,0 

D lec .20: 11 |----| 20, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

11 0,000 0,0 4,8 0,0 11,5 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 4,2 -2,3 - - - 

- 0,418 0,0 3,7 -4,5 - - - 

- 0,626 0,0 3,2 -6,5 - - - 

- 0,835 0,0 2,8 -8,3 - - - 

20 1,044 0,0 2,4 -9,7 6,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

11 0,000 0,0 4,0 0,0 8,9 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 3,5 -1,8 - - - 

- 0,418 0,0 3,1 -3,5 - - - 

- 0,626 0,0 2,7 -5,1 - - - 

- 0,835 0,0 2,4 -6,5 - - - 

20 1,044 0,0 2,1 -7,6 4,8 0,0 0,0 

D lec .21: 2 |----| 12, d lka 0,300 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

2 0,000 0,0 0,5 -9,8 -6,5 0,0 0,0 

- 0,150 0,0 1,5 -9,8 - - - 

12 0,300 0,0 2,4 -9,8 -6,1 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

2 0,000 0,0 0,5 -8,7 -5,6 0,0 0,0 

- 0,150 0,0 1,3 -8,7 - - - 

12 0,300 0,0 2,1 -8,7 -5,3 0,0 0,0 

D lec .22: 3 |----| 12, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,1 -14,2 -3,1 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,3 -13,6 - - - 

- 0,418 0,0 1,5 -12,8 - - - 

- 0,626 0,0 1,7 -12,0 - - - 

- 0,835 0,0 2,0 -11,0 - - - 

12 1,044 0,0 2,4 -9,8 -6,1 0,0 0,0 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,0 -12,4 -2,6 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 1,1 -11,8 - - - 

- 0,418 0,0 1,3 -11,2 - - - 

- 0,626 0,0 1,5 -10,5 - - - 

- 0,835 0,0 1,8 -9,6 - - - 

12 1,044 0,0 2,1 -8,7 -5,3 0,0 0,0 

D lec .23: 3 |----| 13, d lka 0,600 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,1 -14,2 -3,1 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,7 -14,2 - - - 

- 0,400 0,0 2,4 -14,2 - - - 

13 0,600 0,0 3,0 -14,2 -3,1 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,0 -12,4 -2,6 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 1,5 -12,4 - - - 

- 0,400 0,0 2,1 -12,4 - - - 

13 0,600 0,0 2,6 -12,4 -2,5 0,0 0,0 

D lec .24: 3 |----| 14, d lka 1,345 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,1 -14,2 -3,1 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 1,5 -14,7 - - - 

- 0,448 0,0 1,9 -15,1 - - - 

- 0,673 0,0 2,2 -15,5 - - - 

- 0,897 0,0 2,6 -15,8 - - - 

- 1,121 0,0 2,8 -16,1 - - - 

14 1,345 0,0 3,1 -16,3 -1,4 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

3 0,000 0,0 1,0 -12,4 -2,6 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 1,3 -12,8 - - - 

- 0,448 0,0 1,6 -13,1 - - - 

- 0,673 0,0 1,9 -13,4 - - - 

- 0,897 0,0 2,2 -13,6 - - - 

- 1,121 0,0 2,4 -13,8 - - - 

14 1,345 0,0 2,5 -14,0 -1,0 0,0 0,0 
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D lec .25: 4 |----| 14, d lka 0,900 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

4 0,000 0,0 1,6 -16,3 -1,5 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 1,9 -16,3 - - - 

- 0,450 0,0 2,3 -16,3 - - - 

- 0,675 0,0 2,7 -16,3 - - - 

14 0,900 0,0 3,1 -16,3 -1,4 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

4 0,000 0,0 1,4 -14,0 -1,1 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 1,7 -14,0 - - - 

- 0,450 0,0 2,0 -14,0 - - - 

- 0,675 0,0 2,3 -14,0 - - - 

14 0,900 0,0 2,5 -14,0 -1,0 0,0 0,0 

D lec .26: 5 |----| 14, d lka 1,345 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

5 0,000 0,0 2,1 -17,3 -0,5 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 2,2 -17,2 - - - 

- 0,448 0,0 2,3 -17,0 - - - 

- 0,673 0,0 2,4 -16,9 - - - 

- 0,897 0,0 2,6 -16,7 - - - 

- 1,121 0,0 2,8 -16,5 - - - 

14 1,345 0,0 3,1 -16,3 -1,4 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

5 0,000 0,0 1,8 -14,6 -0,2 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 1,9 -14,6 - - - 

- 0,448 0,0 2,0 -14,5 - - - 

- 0,673 0,0 2,1 -14,4 - - - 

- 0,897 0,0 2,2 -14,3 - - - 

- 1,121 0,0 2,4 -14,2 - - - 

14 1,345 0,0 2,5 -14,0 -1,0 0,0 0,0 

D lec .27: 5 |----| 15, d lka 1,200 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

5 0,000 0,0 2,1 -17,3 -0,5 0,0 0,0 

- 0,240 0,0 2,2 -17,3 - - - 

- 0,480 0,0 2,4 -17,3 - - - 

- 0,720 0,0 2,6 -17,3 - - - 

- 0,960 0,0 2,7 -17,3 - - - 

15 1,200 0,0 2,9 -17,3 -0,3 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

5 0,000 0,0 1,8 -14,6 -0,2 0,0 0,0 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,240 0,0 1,9 -14,6 - - - 

- 0,480 0,0 2,0 -14,6 - - - 

- 0,720 0,0 2,2 -14,6 - - - 

- 0,960 0,0 2,3 -14,6 - - - 

15 1,200 0,0 2,3 -14,6 -0,1 0,0 0,0 

D lec .28: 5 |----| 16, d lka 1,803 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

5 0,000 0,0 2,1 -17,3 -0,5 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 2,1 -17,3 - - - 

- 0,451 0,0 2,2 -17,3 - - - 

- 0,676 0,0 2,3 -17,3 - - - 

- 0,901 0,0 2,3 -17,3 - - - 

- 1,127 0,0 2,3 -17,3 - - - 

- 1,352 0,0 2,4 -17,3 - - - 

- 1,577 0,0 2,4 -17,2 - - - 

16 1,803 0,0 2,4 -17,2 0,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

5 0,000 0,0 1,8 -14,6 -0,2 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 1,9 -14,6 - - - 

- 0,451 0,0 1,9 -14,6 - - - 

- 0,676 0,0 1,9 -14,6 - - - 

- 0,901 0,0 1,9 -14,5 - - - 

- 1,127 0,0 1,9 -14,5 - - - 

- 1,352 0,0 1,9 -14,5 - - - 

- 1,577 0,0 1,9 -14,4 - - - 

16 1,803 0,0 1,8 -14,3 0,3 0,0 0,0 

D lec .29: 6 |----| 16, d lka 1,500 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

6 0,000 0,0 2,4 -17,3 0,0 0,0 0,0 

- 0,214 0,0 2,4 -17,2 - - - 

- 0,429 0,0 2,4 -17,2 - - - 

- 0,643 0,0 2,4 -17,2 - - - 

- 0,857 0,0 2,4 -17,2 - - - 

- 1,071 0,0 2,4 -17,2 - - - 

- 1,286 0,0 2,4 -17,2 - - - 

16 1,500 0,0 2,4 -17,2 0,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

6 0,000 0,0 2,1 -14,4 0,3 0,0 0,0 

- 0,214 0,0 2,1 -14,4 - - - 

- 0,429 0,0 2,0 -14,4 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,643 0,0 2,0 -14,4 - - - 

- 0,857 0,0 2,0 -14,4 - - - 

- 1,071 0,0 1,9 -14,4 - - - 

- 1,286 0,0 1,9 -14,4 - - - 

16 1,500 0,0 1,8 -14,3 0,3 0,0 0,0 

D lec .30: 7 |----| 16, d lka 1,803 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

7 0,000 0,0 2,8 -17,2 0,6 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 2,7 -17,2 - - - 

- 0,451 0,0 2,6 -17,2 - - - 

- 0,676 0,0 2,5 -17,3 - - - 

- 0,901 0,0 2,5 -17,3 - - - 

- 1,127 0,0 2,4 -17,3 - - - 

- 1,352 0,0 2,4 -17,3 - - - 

- 1,577 0,0 2,4 -17,2 - - - 

16 1,803 0,0 2,4 -17,2 0,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

7 0,000 0,0 2,4 -14,1 0,7 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 2,3 -14,1 - - - 

- 0,451 0,0 2,2 -14,2 - - - 

- 0,676 0,0 2,1 -14,2 - - - 

- 0,901 0,0 2,1 -14,3 - - - 

- 1,127 0,0 2,0 -14,3 - - - 

- 1,352 0,0 1,9 -14,3 - - - 

- 1,577 0,0 1,9 -14,3 - - - 

16 1,803 0,0 1,8 -14,3 0,3 0,0 0,0 

D lec .31: 7 |----| 17, d lka 1,200 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

7 0,000 0,0 2,8 -17,2 0,6 0,0 0,0 

- 0,240 0,0 2,6 -17,2 - - - 

- 0,480 0,0 2,4 -17,2 - - - 

- 0,720 0,0 2,2 -17,2 - - - 

- 0,960 0,0 2,0 -17,2 - - - 

17 1,200 0,0 1,9 -17,2 0,4 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

7 0,000 0,0 2,4 -14,1 0,7 0,0 0,0 

- 0,240 0,0 2,3 -14,1 - - - 

- 0,480 0,0 2,1 -14,1 - - - 

- 0,720 0,0 1,9 -14,1 - - - 

- 0,960 0,0 1,7 -14,1 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
17 1,200 0,0 1,5 -14,1 0,5 0,0 0,0 

D lec .32: 7 |----| 18, d lka 1,345 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

7 0,000 0,0 2,8 -17,2 0,6 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 2,7 -17,1 - - - 

- 0,448 0,0 2,5 -17,0 - - - 

- 0,673 0,0 2,3 -16,8 - - - 

- 0,897 0,0 2,2 -16,6 - - - 

- 1,121 0,0 2,0 -16,4 - - - 

18 1,345 0,0 1,7 -16,2 1,5 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

7 0,000 0,0 2,4 -14,1 0,7 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 2,3 -14,0 - - - 

- 0,448 0,0 2,2 -13,8 - - - 

- 0,673 0,0 2,0 -13,7 - - - 

- 0,897 0,0 1,8 -13,5 - - - 

- 1,121 0,0 1,6 -13,3 - - - 

18 1,345 0,0 1,4 -13,1 1,4 0,0 0,0 

D lec .33: 8 |----| 18, d lka 0,900 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

8 0,000 0,0 3,3 -16,2 1,6 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 2,9 -16,2 - - - 

- 0,450 0,0 2,5 -16,2 - - - 

- 0,675 0,0 2,1 -16,2 - - - 

18 0,900 0,0 1,7 -16,2 1,5 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

8 0,000 0,0 2,8 -13,1 1,4 0,0 0,0 

- 0,225 0,0 2,5 -13,1 - - - 

- 0,450 0,0 2,1 -13,1 - - - 

- 0,675 0,0 1,8 -13,1 - - - 

18 0,900 0,0 1,4 -13,1 1,4 0,0 0,0 

D lec .34: 9 |----| 18, d lka 1,345 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

9 0,000 0,0 3,7 -14,1 3,1 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 3,3 -14,5 - - - 

- 0,448 0,0 2,9 -15,0 - - - 

- 0,673 0,0 2,5 -15,3 - - - 
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Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 
- 0,897 0,0 2,2 -15,7 - - - 

- 1,121 0,0 2,0 -15,9 - - - 

18 1,345 0,0 1,7 -16,2 1,5 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

9 0,000 0,0 3,2 -11,2 2,7 0,0 0,0 

- 0,224 0,0 2,8 -11,6 - - - 

- 0,448 0,0 2,5 -12,0 - - - 

- 0,673 0,0 2,2 -12,3 - - - 

- 0,897 0,0 1,9 -12,6 - - - 

- 1,121 0,0 1,7 -12,8 - - - 

18 1,345 0,0 1,4 -13,1 1,4 0,0 0,0 

D lec .35: 9 |----| 19, d lka 0,600 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

9 0,000 0,0 3,7 -14,1 3,1 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 3,1 -14,1 - - - 

- 0,400 0,0 2,4 -14,1 - - - 

19 0,600 0,0 1,8 -14,1 3,1 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

9 0,000 0,0 3,2 -11,2 2,7 0,0 0,0 

- 0,200 0,0 2,6 -11,2 - - - 

- 0,400 0,0 2,1 -11,2 - - - 

19 0,600 0,0 1,5 -11,2 2,6 0,0 0,0 

D lec .36: 9 |----| 20, d lka 1,044 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

9 0,000 0,0 3,7 -14,1 3,1 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 3,6 -13,4 - - - 

- 0,418 0,0 3,3 -12,7 - - - 

- 0,626 0,0 3,1 -11,8 - - - 

- 0,835 0,0 2,8 -10,8 - - - 

20 1,044 0,0 2,4 -9,7 6,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

9 0,000 0,0 3,2 -11,2 2,7 0,0 0,0 

- 0,209 0,0 3,0 -10,6 - - - 

- 0,418 0,0 2,9 -10,0 - - - 

- 0,626 0,0 2,6 -9,3 - - - 

- 0,835 0,0 2,4 -8,5 - - - 

20 1,044 0,0 2,1 -7,6 4,8 0,0 0,0 
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D lec .37: 10 |----| 20, d lka 0,300 m: 
Sty n k na d lci Deformace 

. 
Um st n  Posun X Posun Y Posun Z Rotace X Rotace Y Rotace Z

[m] [mm] [mm] [mm] [mrad] [mrad] [mrad] 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

10 0,000 0,0 4,3 -9,7 6,4 0,0 0,0 

- 0,150 0,0 3,3 -9,7 - - - 

20 0,300 0,0 2,4 -9,7 6,0 0,0 0,0 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

10 0,000 0,0 3,6 -7,6 5,1 0,0 0,0 

- 0,150 0,0 2,9 -7,6 - - - 

20 0,300 0,0 2,1 -7,6 4,8 0,0 0,0 

3.3.4 Extr my deformac  
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 
Kladn  extr my: 

Deformace Kombinace Um st n  Hodnota

Posun X - - 0,0 mm 

Posun Y Kombinace 1 Sty n k 11 4,8 mm 

Posun Z - - 0,0 mm 

Rotace X Kombinace 1 Sty n k 11 11,5 mrad 

Rotace Y - - 0,0 mrad 

Rotace Z - - 0,0 mrad 

Z porn  extr my: 
Deformace Kombinace Um st n  Hodnota

Posun X - - 0,0 mm 

Posun Y - - 0,0 mm 

Posun Z Kombinace 1 D lec 15 : X = 0,418m -17,4 mm 

Rotace X Kombinace 1 Sty n k 1 -11,7 mrad 

Rotace Y - - 0,0 mrad 

Rotace Z - - 0,0 mrad 

3.4 Reakce pro zat ovac  stavy 
3.4.1 Reakce po sty n c ch  

Zat ovac  stav Reakce 

. N zev 
Rx Ry Rz ROx ROy ROz

[kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Sty n k .1 - abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,00 0,00 0,52 -  0,00 0,00 

2 G2 silov -st l  0,00 0,00 9,42 -  0,00 0,00 

- G1+G2 0,00 0,00 9,95 -  0,00 0,00 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,00 0,00 4,96 -  0,00 0,00 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,00 0,00 3,72 -  0,00 0,00 

Sty n k .11 - abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 

1 G1 vlastn  t ha-st l  0,00 -  0,52 -  0,00 0,00 

2 G2 silov -st l  0,00 -  9,03 -  0,00 0,00 

- G1+G2 0,00 -  9,56 -  0,00 0,00 

3 Q3 silov -prom nn  kr tkodob  0,00 -  4,96 -  0,00 0,00 

4 Q4 silov -prom nn  kr tkodob  0,00 -  1,24 -  0,00 0,00 
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3.4.2 Reakce po zat ovac ch stavech 
Sty n k Reakce 

. Popis sty n ku 
Rx Ry Rz ROx ROy ROz 

[kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm] 

Zat ovac  stav .1 - G1 vlastn  t ha-st l  

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 0,52 -  0,00 0,00 

11 abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 0,00 -  0,52 -  0,00 0,00 

Zat ovac  stav .2 - G2 silov -st l  

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 9,42 -  0,00 0,00 

11 abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 0,00 -  9,03 -  0,00 0,00 

Zat ovac  stav .3 - Q3 silov -prom nn  kr tkodob  

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 4,96 -  0,00 0,00 

11 abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 0,00 -  4,96 -  0,00 0,00 

Zat ovac  stav .4 - Q4 silov -prom nn  kr tkodob  

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 3,72 -  0,00 0,00 

11 abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 0,00 -  1,24 -  0,00 0,00 

3.4.3 Extr my reakc  
Kladn  extr my: 

Max. 
Zat ovac  stav Sty n k 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Max.Rx Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,00 0,52 - 0,00 0,00 

Max.Ry Zat ovac  stav 2 1 0,00 0,00 9,42 - 0,00 0,00 

Max.Rz Zat ovac  stav 2 1 0,00 0,00 9,42 - 0,00 0,00 

Max.ROy Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,00 0,52 - 0,00 0,00 

Max.ROz Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,00 0,52 - 0,00 0,00 

Z porn  extr my: 

Max. 
Zat ovac  stav Sty n k 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Min.Rx Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,00 0,52 - 0,00 0,00 

Min.Ry Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,00 0,52 - 0,00 0,00 

Min.Rz Zat ovac  stav 1 11 0,00 - 0,52 - 0,00 0,00 

Min.ROy Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,00 0,52 - 0,00 0,00 

Min.ROz Zat ovac  stav 1 1 0,00 0,00 0,52 - 0,00 0,00 

Extr my po sty n c ch: 

Max. 
Zat ovac  stav 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Sty n k .1 - abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

Max.Rx,ROy,ROz Zat ovac  stav 1 0,00 0,00 0,52 - 0,00 0,00 

Max.Ry,Rz Zat ovac  stav 2 0,00 0,00 9,42 - 0,00 0,00 

Min.Rx,Ry,Rz,ROy,ROz Zat ovac  stav 1 0,00 0,00 0,52 - 0,00 0,00 

Sty n k .11 - abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 

Max.Rx,ROy,ROz Zat ovac  stav 1 0,00 - 0,52 - 0,00 0,00 

Max.Rz Zat ovac  stav 2 0,00 - 9,03 - 0,00 0,00 

Min.Rx,Rz,ROy,ROz Zat ovac  stav 1 0,00 - 0,52 - 0,00 0,00 



 108

3.4.4 Sou ty reakc ve sm rech glob ln ch os 
Zat ovac  stav Ve sm ru osy X [kN] Ve sm ru osy Y [kN] Ve sm ru osy Z [kN]

Zat ovac  stav 1 0,00 0,00 1,05 

Zat ovac  stav 2 0,00 0,00 18,45 

Zat ovac  stav 3 0,00 0,00 9,92 

Zat ovac  stav 4 0,00 0,00 4,96 

3.5 Reakce pro kombinace I. du, MS  
3.5.1 Reakce po sty n c ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 

Kombinace I. d, MS  Reakce 

. N zev 
Rx Ry Rz ROx ROy ROz

[kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Sty n k .1 - abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,00 0,00 16,39 -  0,00 0,00 

2 Q4:G1+G2 0,00 0,00 14,53 -  0,00 0,00 

Sty n k .11 - abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,00 -  16,04 -  0,00 0,00 

2 Q4:G1+G2 0,00 -  10,46 -  0,00 0,00 

3.5.2 Reakce po kombinac ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 

Sty n k Reakce 

. Popis sty n ku 
Rx Ry Rz ROx ROy ROz

[kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 16,39 -  0,00 0,00 

11 abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 0,00 -  16,04 -  0,00 0,00 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 14,53 -  0,00 0,00 

11 abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 0,00 -  10,46 -  0,00 0,00 

3.5.3 Extr my reakc  
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 
Kladn  extr my: 

Max. 
Kombinace Sty n k 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz 

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Max.Rx Kombinace 1 1 0,00 0,00 16,39 - 0,00 0,00 

Max.Ry Kombinace 1 1 0,00 0,00 16,39 - 0,00 0,00 

Max.Rz Kombinace 1 1 0,00 0,00 16,39 - 0,00 0,00 

Max.ROy Kombinace 1 1 0,00 0,00 16,39 - 0,00 0,00 

Max.ROz Kombinace 1 1 0,00 0,00 16,39 - 0,00 0,00 

Z porn  extr my: 

Max. 
Kombinace Sty n k 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz 

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Min.Rx Kombinace 1 1 0,00 0,00 16,39 - 0,00 0,00 

Min.Ry Kombinace 2 1 0,00 0,00 14,53 - 0,00 0,00 

Min.Rz Kombinace 2 11 0,00 - 10,46 - 0,00 0,00 

Min.ROy Kombinace 1 1 0,00 0,00 16,39 - 0,00 0,00 
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Max. 
Kombinace Sty n k 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]
Min.ROz Kombinace 1 1 0,00 0,00 16,39 - 0,00 0,00 

Extr my po sty n c ch: 

Max. 
Kombinace 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Sty n k .1 - abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

Max.Rx,Ry,Rz,ROy,ROz Kombinace 1 0,00 0,00 16,39 - 0,00 0,00 

Min.Rx,ROy,ROz Kombinace 1 0,00 0,00 16,39 - 0,00 0,00 

Min.Ry,Rz Kombinace 2 0,00 0,00 14,53 - 0,00 0,00 

Sty n k .11 - abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 

Max.Rx,Rz,ROy,ROz Kombinace 1 0,00 - 16,04 - 0,00 0,00 

Min.Rx,ROy,ROz Kombinace 1 0,00 - 16,04 - 0,00 0,00 

Min.Rz Kombinace 2 0,00 - 10,46 - 0,00 0,00 

3.5.4 Sou ty reakc  ve sm rech glob ln ch os 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu nosnosti (MS ) 

Kombinace Ve sm ru osy X [kN] Ve sm ru osy Y [kN] Ve sm ru osy Z [kN]

Kombinace .1 0,00 0,00 32,43 

Kombinace .2 0,00 0,00 24,99 

3.6 Reakce pro kombinace I. du, MSP 
3.6.1 Reakce po sty n c ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 

Kombinace I. d, MSP Reakce 

. N zev 
Rx Ry Rz ROx ROy ROz

[kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Sty n k .1 - abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,00 0,00 14,91 -  0,00 0,00 

2 Q4:G1+G2 0,00 0,00 13,67 -  0,00 0,00 

Sty n k .11 - abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 

1 Q3:G1+G2 0,00 -  14,51 -  0,00 0,00 

2 Q4:G1+G2 0,00 -  10,80 -  0,00 0,00 

3.6.2 Reakce po kombinac ch 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 

Sty n k Reakce 

. Popis sty n ku 
Rx Ry Rz ROx ROy ROz

[kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Kombinace .1 - Q3:G1+G2 

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 14,91 -  0,00 0,00 

11 abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 0,00 -  14,51 -  0,00 0,00 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2 

1 abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 0,00 0,00 13,67 -  0,00 0,00 

11 abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 0,00 -  10,80 -  0,00 0,00 

3.6.3 Extr my reakc  
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 
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Kladn  extr my: 

Max. 
Kombinace Sty n k 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz 

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Max.Rx Kombinace 1 1 0,00 0,00 14,91 - 0,00 0,00 

Max.Ry Kombinace 1 1 0,00 0,00 14,91 - 0,00 0,00 

Max.Rz Kombinace 1 1 0,00 0,00 14,91 - 0,00 0,00 

Max.ROy Kombinace 1 1 0,00 0,00 14,91 - 0,00 0,00 

Max.ROz Kombinace 1 1 0,00 0,00 14,91 - 0,00 0,00 

Z porn  extr my: 

Max. 
Kombinace Sty n k 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz 

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Min.Rx Kombinace 1 1 0,00 0,00 14,91 - 0,00 0,00 

Min.Ry Kombinace 2 1 0,00 0,00 13,67 - 0,00 0,00 

Min.Rz Kombinace 2 11 0,00 - 10,80 - 0,00 0,00 

Min.ROy Kombinace 1 1 0,00 0,00 14,91 - 0,00 0,00 

Min.ROz Kombinace 1 1 0,00 0,00 14,91 - 0,00 0,00 

Extr my po sty n c ch: 

Max. 
Kombinace 

Rx Ry Rz ROx ROy ROz

reakce [kN] [kN] [kN] [kNm] [kNm] [kNm]

Sty n k .1 - abs. X: 0,000 m Y: 0,000 m Z: 0,000 m 

Max.Rx,Ry,Rz,ROy,ROz Kombinace 1 0,00 0,00 14,91 - 0,00 0,00 

Min.Rx,ROy,ROz Kombinace 1 0,00 0,00 14,91 - 0,00 0,00 

Min.Ry,Rz Kombinace 2 0,00 0,00 13,67 - 0,00 0,00 

Sty n k .11 - abs. X: 0,000 m Y: 10,000 m Z: 0,000 m 

Max.Rx,Rz,ROy,ROz Kombinace 1 0,00 - 14,51 - 0,00 0,00 

Min.Rx,ROy,ROz Kombinace 1 0,00 - 14,51 - 0,00 0,00 

Min.Rz Kombinace 2 0,00 - 10,80 - 0,00 0,00 

3.6.4 Sou ty reakc  ve sm rech glob ln ch os 
Kombinace 1. d, pro posouzen  mezn ho stavu pou itelnosti (MSP) 

Kombinace Ve sm ru osy X [kN] Ve sm ru osy Y [kN] Ve sm ru osy Z [kN]

Kombinace .1 0,00 0,00 29,42 

Kombinace .2 0,00 0,00 24,46 
 

Projekt 
 
Akce : Typick  sb jen  vazn k z prvk  40_160 
Datum : 24.02.2024 

Norma 
Norma EN 1995-1-1/ esko.  
Rostl  d evo, z kladn  kombinace zat en  : M = 1,3 
Lepen  lamelov  d evo, z kladn  kombinace zat en  : M = 1,25 
LVL, z kladn  kombinace zat en  : M = 1,2 
P ekli ka, z kladn  kombinace zat en  : M = 1,2 
OSB desky, z kladn  kombinace zat en  : M = 1,2 
T skov  desky, z kladn  kombinace zat en  : M = 1,3 
Vl knit  desky, z kladn  kombinace zat en  : M = 1,3 
Mimo dn  kombinace zat en  : M = 1,0 
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1 1:DD 
1.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x180 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 39,538 -1,157 1,535 0,000 0,000 

Min. hodnota 39,538 -1,766 0,074 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 34,687 -0,955 1,335 0,000 0,000 

Min. hodnota 34,687 -1,564 0,075 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 24,055 -0,557 0,911 0,000 0,000 

Min. hodnota 24,055 -1,234 0,016 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

1.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 39,538 kN; My = 1,535 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -1,157 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 69,785 kN; My,R = 3,589 kNm 
0,567 + 0,428 + 0,0 = 0,994 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 8,906 kN 
0,13 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 86,6 
 
Pr ez vyhovuje 

2 2:DD 
2.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 42,250 -0,496 0,905 0,000 0,000 

Min. hodnota 42,250 -1,106 0,104 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 36,923 -0,427 0,803 0,000 0,000 
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 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Min. hodnota 36,923 -1,036 0,071 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 25,729 -0,148 0,525 0,000 0,000 

Min. hodnota 25,729 -0,825 0,038 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 

 
 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

2.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 42,250 kN; My = 0,905 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,496 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 62,031 kN; My,R = 2,836 kNm 
0,681 + 0,319 + 0,0 = 1,0 > 1 Nevyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 
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nosnost: VR = 7,916 kN 
0,063 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 86,6 
 
Pr ez vyhovuje 

3 3:DD 
3.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 38,639 0,734 0,431 0,000 0,000 

Min. hodnota 38,639 0,125 0,001 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 32,500 0,701 0,377 0,000 0,000 

Min. hodnota 32,500 0,092 -0,020 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 23,550 0,596 0,238 0,000 0,000 

Min. hodnota 23,550 -0,081 -0,022 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

3.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 38,639 kN; My = 0,431 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,125 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 62,031 kN; My,R = 2,836 kNm 
0,623 + 0,152 + 0,0 = 0,775 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,016 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 86,6 
 
Pr ez vyhovuje 

4 4:DD 
4.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
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Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 38,157 0,132 0,216 0,000 0,000 

Min. hodnota 38,157 -0,477 0,029 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 32,042 0,135 0,187 0,000 0,000 

Min. hodnota 32,042 -0,474 0,003 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 23,254 0,226 0,137 0,000 0,000 

Min. hodnota 23,254 -0,451 -0,011 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 

 
 
Kombinace .3 - G1+G2: 
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4.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 38,157 kN; My = 0,216 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,010 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 62,031 kN; My,R = 2,836 kNm 
0,615 + 0,076 + 0,0 = 0,691 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,001 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 86,6 
 
Pr ez vyhovuje 

5 5:DD 
5.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 27,785 0,767 0,269 0,000 0,000 

Min. hodnota 27,785 0,157 -0,193 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 21,517 0,725 0,237 0,000 0,000 

Min. hodnota 21,517 0,116 -0,183 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 16,863 0,613 0,135 0,000 0,000 

Min. hodnota 16,863 -0,064 -0,139 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 
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Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 

 
 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

5.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 27,785 kN; My = 0,269 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,157 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 62,031 kN; My,R = 2,836 kNm 
0,448 + 0,095 + 0,0 = 0,543 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,02 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 86,6 
 
Pr ez vyhovuje 
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6 6:DD 
6.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 27,778 0,754 0,261 0,000 0,000 

Min. hodnota 27,778 0,145 -0,189 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 21,438 0,581 0,145 0,000 0,000 

Min. hodnota 21,438 -0,028 -0,131 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 16,855 0,599 0,128 0,000 0,000 

Min. hodnota 16,855 -0,078 -0,134 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

6.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 27,778 kN; My = 0,261 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,145 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 62,031 kN; My,R = 2,836 kNm 
0,448 + 0,092 + 0,0 = 0,54 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,018 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 86,6 
 
Pr ez vyhovuje 

7 7:DD 
7.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 37,684 0,139 0,212 0,000 0,000 

Min. hodnota 37,684 -0,471 0,031 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 26,571 0,207 0,149 0,000 0,000 
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 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Min. hodnota 26,571 -0,402 0,018 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 22,728 0,233 0,134 0,000 0,000 

Min. hodnota 22,728 -0,444 -0,010 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 

 
 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

7.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 37,684 kN; My = 0,212 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,017 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 62,031 kN; My,R = 2,836 kNm 
0,608 + 0,075 + 0,0 = 0,682 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 
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nosnost: VR = 7,916 kN 
0,002 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 86,6 
 
Pr ez vyhovuje 

8 8:DD 
8.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 38,149 0,722 0,420 0,000 0,000 

Min. hodnota 38,149 0,112 0,003 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 26,844 0,557 0,255 0,000 0,000 

Min. hodnota 26,844 -0,052 0,003 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 23,006 0,582 0,229 0,000 0,000 

Min. hodnota 23,006 -0,095 -0,020 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

8.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 38,149 kN; My = 0,420 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,112 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 62,031 kN; My,R = 2,836 kNm 
0,615 + 0,148 + 0,0 = 0,763 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,014 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 86,6 
 
Pr ez vyhovuje 

9 9:DD 
9.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
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Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 41,451 -0,475 0,884 0,000 0,000 

Min. hodnota 41,451 -1,084 0,104 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 27,684 -0,182 0,554 0,000 0,000 

Min. hodnota 27,684 -0,791 0,067 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 24,841 -0,125 0,501 0,000 0,000 

Min. hodnota 24,841 -0,802 0,038 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 

 
 
Kombinace .3 - G1+G2: 
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9.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 41,451 kN; My = 0,884 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,475 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 62,031 kN; My,R = 2,836 kNm 
0,668 + 0,312 + 0,0 = 0,98 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,06 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 86,6 
 
Pr ez vyhovuje 

10 10:DD 
10.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x180 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 38,762 -1,133 1,506 0,000 0,000 

Min. hodnota 38,762 -1,742 0,068 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 25,725 -0,679 0,990 0,000 0,000 

Min. hodnota 25,725 -1,288 0,007 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 23,193 -0,530 0,878 0,000 0,000 

Min. hodnota 23,193 -1,207 0,009 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 
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Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 

 
 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

10.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 38,762 kN; My = 1,506 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -1,133 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 69,785 kN; My,R = 3,589 kNm 
0,555 + 0,42 + 0,0 = 0,975 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 8,906 kN 
0,127 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 86,6 
 
Pr ez vyhovuje 
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11 11:DD 
11.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -41,341 -0,208 1,417 0,000 0,000 

Min. hodnota -42,073 -2,647 -0,074 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -36,218 -0,014 1,212 0,000 0,000 

Min. hodnota -36,950 -2,453 -0,075 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -25,206 -0,307 0,893 0,000 0,000 

Min. hodnota -25,544 -1,434 -0,016 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

11.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -41,341 kN; My = 1,417 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,208 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR = 209,420 kN; My,R = -2,836 kNm 
| -0,197 + -0,5 + 0,0 | = |-0,697 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,026 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 90,4 
 
Pr ez vyhovuje 

12 12:DD 
12.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
T da provozu: 2 
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Pr ez  
sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -44,792 0,693 0,657 0,000 0,000 

Min. hodnota -45,564 -1,881 -0,054 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -38,524 0,745 0,581 0,000 0,000 

Min. hodnota -39,297 -1,829 -0,087 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -27,360 0,275 0,402 0,000 0,000 

Min. hodnota -27,743 -1,002 -0,008 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

12.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -45,410 kN; My = 0,657 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,178 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR = 190,655 kN; My,R = -2,836 kNm 
| -0,238 + -0,232 + 0,0 | = |-0,47 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,022 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 90,4 
 
Pr ez vyhovuje 

13 13:DD 
13.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
T da provozu: 2 
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Pr ez  
sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -43,459 1,892 0,438 0,000 0,000 

Min. hodnota -44,231 -0,683 -0,282 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -37,265 1,846 0,388 0,000 0,000 

Min. hodnota -38,038 -0,728 -0,294 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -26,555 1,003 0,267 0,000 0,000 

Min. hodnota -26,938 -0,274 -0,144 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

13.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -44,076 kN; My = 0,438 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,168 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR = 196,422 kN; My,R = -2,836 kNm 
| -0,224 + -0,154 + 0,0 | = |-0,379 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,021 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 90,4 
 
Pr ez vyhovuje 

14 14:DD 
14.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
T da provozu: 2 
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Pr ez  
sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -33,868 1,208 0,281 0,000 0,000 

Min. hodnota -34,640 -1,366 -0,092 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -27,465 1,212 0,250 0,000 0,000 

Min. hodnota -28,237 -1,362 -0,119 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -20,665 0,584 0,160 0,000 0,000 

Min. hodnota -21,048 -0,693 -0,034 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

14.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -34,331 kN; My = 0,281 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,178 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR = 252,176 kN; My,R = -2,836 kNm 
| -0,136 + -0,099 + 0,0 | = |-0,235 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,023 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 90,4 
 
Pr ez vyhovuje 

15 15:DD 
15.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
T da provozu: 2 
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Pr ez  
sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -33,335 1,892 0,238 0,000 0,000 

Min. hodnota -34,108 -0,683 -0,482 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -26,998 1,783 0,212 0,000 0,000 

Min. hodnota -27,771 -0,791 -0,421 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -20,345 0,999 0,144 0,000 0,000 

Min. hodnota -20,728 -0,278 -0,264 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

15.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -33,335 kN; My = -0,482 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 1,892 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR = 259,712 kN; My,R = 2,836 kNm 
| -0,128 + -0,17 + 0,0 | = |-0,298 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,239 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 90,4 
 
Pr ez vyhovuje 

16 16:DD 
16.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
T da provozu: 2 
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Pr ez  
sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -33,113 1,818 0,233 0,000 0,000 

Min. hodnota -33,844 -0,621 -0,471 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -24,425 0,934 0,159 0,000 0,000 

Min. hodnota -24,729 -0,080 -0,287 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -20,098 0,917 0,139 0,000 0,000 

Min. hodnota -20,436 -0,210 -0,251 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

16.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -33,113 kN; My = -0,471 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 1,818 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR = 261,459 kN; My,R = 2,836 kNm 
| -0,127 + -0,166 + 0,0 | = |-0,293 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,23 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 90,4 
 
Pr ez vyhovuje 

17 17:DD 
17.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
T da provozu: 2 
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Pr ez  
sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -33,635 1,142 0,273 0,000 0,000 

Min. hodnota -34,367 -1,297 -0,081 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -24,768 0,455 0,167 0,000 0,000 

Min. hodnota -25,072 -0,559 0,008 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -20,405 0,511 0,153 0,000 0,000 

Min. hodnota -20,743 -0,616 -0,022 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

17.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -34,367 kN; My = 0,000 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 1,142 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek prost ho tlaku: 

nosnost: NR = 93,046 kN 
| -0,369 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,144 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 90,4 
 
Pr ez vyhovuje 

18 18:DD 
18.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
T da provozu: 2 
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Pr ez  
sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -42,779 1,806 0,428 0,000 0,000 

Min. hodnota -43,511 -0,633 -0,265 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -29,413 0,863 0,281 0,000 0,000 

Min. hodnota -29,717 -0,151 -0,101 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -25,800 0,909 0,257 0,000 0,000 

Min. hodnota -26,138 -0,218 -0,126 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

18.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -43,364 kN; My = 0,428 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,145 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR = 199,647 kN; My,R = -2,836 kNm 
| -0,217 + -0,151 + 0,0 | = |-0,368 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,018 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 90,4 
 
Pr ez vyhovuje 

19 19:DD 
19.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
T da provozu: 2 
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Pr ez  
sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -44,069 0,641 0,644 0,000 0,000 

Min. hodnota -44,800 -1,798 -0,044 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -30,168 0,143 0,425 0,000 0,000 

Min. hodnota -30,473 -0,871 0,036 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -26,557 0,217 0,387 0,000 0,000 

Min. hodnota -26,895 -0,910 0,004 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

19.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -44,654 kN; My = 0,644 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,153 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR = 193,881 kN; My,R = -2,836 kNm 
| -0,23 + -0,227 + 0,0 | = |-0,457 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,019 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 90,4 
 
Pr ez vyhovuje 

20 20:DD 
20.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
T da provozu: 2 
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Pr ez  
sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -40,544 -0,251 1,397 0,000 0,000 

Min. hodnota -41,235 -2,555 -0,068 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -27,012 -0,514 0,988 0,000 0,000 

Min. hodnota -27,276 -1,393 -0,007 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -24,321 -0,355 0,871 0,000 0,000 

Min. hodnota -24,614 -1,332 -0,009 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

20.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -40,544 kN; My = 1,397 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,251 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR = 213,535 kN; My,R = -2,836 kNm 
| -0,19 + -0,493 + 0,0 | = |-0,683 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,032 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 90,4 
 
Pr ez vyhovuje 

21 21:DD 
21.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 0,300 m 
T da provozu: 2 
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Pr ez  
sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 0,300 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -1,646 -2,712 0,183 0,000 0,000 

Min. hodnota -1,653 -2,712 -0,630 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -1,375 -2,236 0,138 0,000 0,000 

Min. hodnota -1,382 -2,236 -0,533 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -0,697 -1,674 0,116 0,000 0,000 

Min. hodnota -0,705 -1,674 -0,386 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 



 148

 
 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

21.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -1,653 kN; My = -0,630 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -2,712 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR = 5236,284 kN; My,R = 2,836 kNm 
| 0,0 + -0,222 + 0,0 | = |-0,223 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,343 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 26,0 
 
Pr ez vyhovuje 

22 22:DD 
22.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  
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sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 1,134 -0,373 0,667 0,000 0,000 

Min. hodnota 1,127 -0,398 0,264 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 0,421 -0,346 0,595 0,000 0,000 

Min. hodnota 0,414 -0,370 0,222 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 0,732 -0,221 0,405 0,000 0,000 

Min. hodnota 0,724 -0,248 0,161 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 

 
 
Kombinace .3 - G1+G2: 
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22.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 1,134 kN; My = 0,667 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,373 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 62,031 kN; My,R = 2,836 kNm 
0,018 + 0,235 + 0,0 = 0,253 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,047 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 90,4 
 
Pr ez vyhovuje 

23 23:DD 
23.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 0,600 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 0,600 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -2,295 1,274 0,361 0,000 0,000 

Min. hodnota -2,309 1,274 -0,403 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -2,310 1,201 0,344 0,000 0,000 

Min. hodnota -2,324 1,201 -0,377 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
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 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -1,101 0,771 0,218 0,000 0,000 

Min. hodnota -1,117 0,771 -0,245 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 

 
 
Kombinace .3 - G1+G2: 
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23.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -2,309 kN; My = 0,361 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 1,274 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR = 3749,295 kN; My,R = -2,836 kNm 
| -0,001 + -0,127 + 0,0 | = |-0,128 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,161 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 52,0 
 
Pr ez vyhovuje 

24 24:DD 
24.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,345 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,345 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 4,885 0,150 0,299 0,000 0,000 

Min. hodnota 4,863 0,126 0,113 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 5,134 0,137 0,260 0,000 0,000 

Min. hodnota 5,112 0,112 0,093 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 3,013 0,098 0,182 0,000 0,000 

Min. hodnota 2,988 0,071 0,068 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 
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Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 

 
 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

24.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 4,863 kN; My = 0,299 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,126 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 62,031 kN; My,R = 2,836 kNm 
0,078 + 0,106 + 0,0 = 0,184 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,016 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 116,5 
 
Pr ez vyhovuje 
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25 25:DD 
25.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 0,900 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 0,900 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 0,888 0,481 0,200 0,000 0,000 

Min. hodnota 0,866 0,481 -0,233 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 0,858 0,458 0,193 0,000 0,000 

Min. hodnota 0,836 0,458 -0,219 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 0,846 0,296 0,123 0,000 0,000 

Min. hodnota 0,822 0,296 -0,143 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

25.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 0,888 kN; My = -0,233 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,481 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 62,031 kN; My,R = -2,836 kNm 
0,014 + 0,082 + 0,0 = 0,096 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,061 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 77,9 
 
Pr ez vyhovuje 

26 26:DD 
26.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,345 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,345 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -7,104 0,067 0,147 0,000 0,000 

Min. hodnota -7,126 0,043 0,073 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -7,136 0,060 0,123 0,000 0,000 
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 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Min. hodnota -7,157 0,036 0,059 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -4,345 0,047 0,088 0,000 0,000 

Min. hodnota -4,370 0,020 0,043 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 

 
 
Kombinace .3 - G1+G2: 
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26.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -7,126 kN; My = 0,147 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,043 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR = 1214,982 kN; My,R = -2,836 kNm 
| -0,006 + -0,052 + 0,0 | = |-0,058 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,005 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 116,5 
 
Pr ez vyhovuje 

27 27:DD 
27.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,200 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,200 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -2,031 0,359 0,191 0,000 0,000 

Min. hodnota -2,060 0,359 -0,240 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -2,150 0,326 0,176 0,000 0,000 

Min. hodnota -2,179 0,326 -0,215 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -0,949 0,218 0,116 0,000 0,000 

Min. hodnota -0,981 0,218 -0,146 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 
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Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 

 
 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

27.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -2,031 kN; My = -0,240 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,359 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR = 4262,225 kN; My,R = 2,836 kNm 
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| 0,0 + -0,085 + 0,0 | = |-0,085 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,045 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 103,9 
 
Pr ez vyhovuje 

28 28:DD 
28.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,803 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,803 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 8,557 0,070 0,098 0,000 0,000 

Min. hodnota 8,520 0,046 -0,006 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 8,803 0,034 0,065 0,000 0,000 

Min. hodnota 8,767 0,009 0,026 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 5,319 0,048 0,058 0,000 0,000 

Min. hodnota 5,279 0,021 -0,004 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

28.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 8,520 kN; My = 0,098 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,046 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 62,031 kN; My,R = 2,836 kNm 
0,137 + 0,035 + 0,0 = 0,172 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,006 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 156,1 
 
Pr ez vyhovuje 

29 29:DD 
29.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,500 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,500 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
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Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 1,557 0,007 0,005 0,000 0,000 

Min. hodnota 1,521 0,007 -0,006 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 1,342 0,079 0,053 0,000 0,000 

Min. hodnota 1,305 0,079 -0,067 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 1,252 0,008 0,005 0,000 0,000 

Min. hodnota 1,211 0,008 -0,006 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 

 
 
Kombinace .3 - G1+G2: 
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29.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .2 - Q4:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 1,342 kN; My = -0,067 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,079 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 62,031 kN; My,R = -2,836 kNm 
0,022 + 0,024 + 0,0 = 0,045 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,01 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 129,9 
 
Pr ez vyhovuje 

30 30:DD 
30.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,803 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,803 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 8,153 0,074 0,100 0,000 0,000 

Min. hodnota 8,117 0,050 -0,012 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 4,137 0,084 0,087 0,000 0,000 

Min. hodnota 4,101 0,059 -0,042 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 4,871 0,053 0,060 0,000 0,000 

Min. hodnota 4,831 0,026 -0,011 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 
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Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 

 
 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

30.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 8,117 kN; My = 0,100 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,050 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 62,031 kN; My,R = 2,836 kNm 
0,131 + 0,035 + 0,0 = 0,166 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,006 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 156,1 
 
Pr ez vyhovuje 
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31 31:DD 
31.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,200 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,200 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -1,897 -0,350 0,235 0,000 0,000 

Min. hodnota -1,926 -0,350 -0,186 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -0,601 -0,221 0,151 0,000 0,000 

Min. hodnota -0,630 -0,221 -0,114 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -0,800 -0,208 0,140 0,000 0,000 

Min. hodnota -0,832 -0,208 -0,110 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

31.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -1,897 kN; My = 0,235 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,350 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR = 4563,481 kN; My,R = -2,836 kNm 
| 0,0 + -0,083 + 0,0 | = |-0,083 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,044 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 103,9 
 
Pr ez vyhovuje 

32 32:DD 
32.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,345 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  
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sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,345 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -6,795 0,066 0,145 0,000 0,000 

Min. hodnota -6,817 0,042 0,072 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -3,571 0,048 0,101 0,000 0,000 

Min. hodnota -3,592 0,024 0,052 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -4,003 0,046 0,086 0,000 0,000 

Min. hodnota -4,027 0,019 0,042 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

32.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -6,817 kN; My = 0,145 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,042 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR = 1269,967 kN; My,R = -2,836 kNm 
| -0,005 + -0,051 + 0,0 | = |-0,056 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,005 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 116,5 
 
Pr ez vyhovuje 

33 33:DD 
33.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 0,900 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  
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sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 0,900 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 0,882 -0,465 0,225 0,000 0,000 

Min. hodnota 0,860 -0,465 -0,193 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 0,786 -0,274 0,135 0,000 0,000 

Min. hodnota 0,764 -0,274 -0,112 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 0,839 -0,278 0,135 0,000 0,000 

Min. hodnota 0,815 -0,278 -0,115 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 

 
 
Kombinace .3 - G1+G2: 
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33.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 0,882 kN; My = 0,225 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,465 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 62,031 kN; My,R = 2,836 kNm 
0,014 + 0,08 + 0,0 = 0,094 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,059 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 77,9 
 
Pr ez vyhovuje 

34 34:DD 
34.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,345 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,345 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 4,632 0,147 0,294 0,000 0,000 

Min. hodnota 4,610 0,123 0,112 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 2,209 0,099 0,197 0,000 0,000 

Min. hodnota 2,187 0,075 0,081 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
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 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 2,731 0,095 0,176 0,000 0,000 

Min. hodnota 2,707 0,068 0,066 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 

 
 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 

34.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 4,610 kN; My = 0,294 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,123 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 62,031 kN; My,R = 2,836 kNm 
0,074 + 0,104 + 0,0 = 0,178 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,016 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 116,5 
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Pr ez vyhovuje 

35 35:DD 
35.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 0,600 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 0,600 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -2,168 -1,233 0,391 0,000 0,000 

Min. hodnota -2,183 -1,233 -0,349 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -0,849 -0,726 0,234 0,000 0,000 

Min. hodnota -0,864 -0,726 -0,201 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -0,960 -0,725 0,231 0,000 0,000 

Min. hodnota -0,976 -0,725 -0,204 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
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Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

35.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -2,183 kN; My = -0,349 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -1,233 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR = 3966,393 kN; My,R = 2,836 kNm 
| -0,001 + -0,123 + 0,0 | = |-0,124 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,156 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 52,0 
 
Pr ez vyhovuje 

36 36:DD 
36.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  
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sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 1,224 -0,362 0,652 0,000 0,000 

Min. hodnota 1,217 -0,386 0,261 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 1,462 -0,215 0,421 0,000 0,000 

Min. hodnota 1,455 -0,239 0,184 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 0,833 -0,208 0,388 0,000 0,000 

Min. hodnota 0,825 -0,235 0,157 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 

 
 
Kombinace .3 - G1+G2: 
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36.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 1,224 kN; My = 0,652 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,362 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR = 62,031 kN; My,R = 2,836 kNm 
0,02 + 0,23 + 0,0 = 0,25 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,046 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 90,4 
 
Pr ez vyhovuje 

37 37:DD 
37.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 0,300 m 
T da provozu: 2 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 0,300 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
Druh d eva: rostl  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 3 
Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -1,601 2,688 0,622 0,000 0,000 

Min. hodnota -1,608 2,688 -0,185 0,000 0,000 

Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 
 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -0,854 1,959 0,437 0,000 0,000 

Min. hodnota -0,861 1,959 -0,151 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
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 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -0,647 1,647 0,377 0,000 0,000 

Min. hodnota -0,655 1,647 -0,118 0,000 0,000 

Kombinace .1 - Q3:G1+G2: 

 
 
Kombinace .2 - Q4:G1+G2: 

 
 
Kombinace .3 - G1+G2: 
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37.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .1 - Q3:G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -1,608 kN; My = 0,622 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 2,688 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR = 5382,918 kN; My,R = -2,836 kNm 
| 0,0 + -0,219 + 0,0 | = |-0,22 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR = 7,916 kN 
0,34 < 1 Vyhovuje 
  
 

t hlost d lce: 26,0 
 
Pr ez vyhovuje 
 
 :  

Projekt 
 
Akce : Typick  sb jen  vazn k z prvk  40_160 
Datum : 24.02.2024 

Norma 
Norma EN 1995-1-2/ esko.  
Spolehlivost d eva p i po ru : M,fi = 1,0 

1 1:DD 
1.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x180 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 23,457 -0,736 1,131 0,000 0,000 

Min. hodnota 23,457 -1,416 0,055 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
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1.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 23,457 kN; My = 1,131 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,736 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 110,250 kN; My,R,t,fi = 5,670 kNm 
0,213 + 0,2 + 0,0 = 0,412 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 14,070 kN 
0,052 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

2 2:DD 
2.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 25,719 -0,232 0,583 0,000 0,000 

Min. hodnota 25,719 -0,908 0,013 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
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2.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 25,719 kN; My = 0,583 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,232 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 98,000 kN; My,R,t,fi = 4,480 kNm 
0,262 + 0,13 + 0,0 = 0,393 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,019 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

3 3:DD 
3.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 23,551 0,592 0,236 0,000 0,000 

Min. hodnota 23,551 -0,085 -0,021 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
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3.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 23,551 kN; My = 0,236 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,050 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 98,000 kN; My,R,t,fi = 4,480 kNm 
0,24 + 0,053 + 0,0 = 0,293 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,004 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

4 4:DD 
4.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 23,256 0,225 0,137 0,000 0,000 

Min. hodnota 23,256 -0,451 -0,012 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
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4.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 23,256 kN; My = 0,137 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,045 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 98,000 kN; My,R,t,fi = 4,480 kNm 
0,237 + 0,031 + 0,0 = 0,268 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,004 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

5 5:DD 
5.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 16,864 0,612 0,135 0,000 0,000 

Min. hodnota 16,864 -0,064 -0,139 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
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5.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 16,864 kN; My = -0,139 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,612 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 98,000 kN; My,R,t,fi = -4,480 kNm 
0,172 + 0,031 + 0,0 = 0,203 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,049 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

6 6:DD 
6.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 16,857 0,599 0,128 0,000 0,000 

Min. hodnota 16,857 -0,078 -0,134 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
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6.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 16,857 kN; My = -0,134 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,599 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 98,000 kN; My,R,t,fi = -4,480 kNm 
0,172 + 0,03 + 0,0 = 0,202 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,048 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

7 7:DD 
7.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 22,730 0,232 0,135 0,000 0,000 

Min. hodnota 22,730 -0,444 -0,010 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
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7.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 22,730 kN; My = 0,135 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,038 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 98,000 kN; My,R,t,fi = 4,480 kNm 
0,232 + 0,03 + 0,0 = 0,262 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,003 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

8 8:DD 
8.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 23,007 0,578 0,227 0,000 0,000 

Min. hodnota 23,007 -0,099 -0,019 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
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8.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 23,007 kN; My = 0,227 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,036 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 98,000 kN; My,R,t,fi = 4,480 kNm 
0,235 + 0,051 + 0,0 = 0,285 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,003 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

9 9:DD 
9.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 24,831 -0,205 0,557 0,000 0,000 

Min. hodnota 24,831 -0,882 0,013 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
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9.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 24,831 kN; My = 0,557 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,205 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 98,000 kN; My,R,t,fi = 4,480 kNm 
0,253 + 0,124 + 0,0 = 0,378 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,016 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

10 10:DD 
10.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,000 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,000 obd ln k 40x180 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 22,618 -0,704 1,090 0,000 0,000 

Min. hodnota 22,618 -1,384 0,047 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
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10.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 22,618 kN; My = 1,090 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,704 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 110,250 kN; My,R,t,fi = 5,670 kNm 
0,205 + 0,192 + 0,0 = 0,397 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 14,070 kN 
0,05 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

11 11:DD 
11.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -24,582 -0,307 0,854 0,000 0,000 

Min. hodnota -24,921 -1,434 -0,055 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
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11.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -24,582 kN; My = 0,854 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,307 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 879,040 kN; My,R,t,fi = -4,480 kNm 
| -0,028 + -0,191 + 0,0 | = |-0,219 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,025 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

12 12:DD 
12.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 
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 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -27,371 0,307 0,385 0,000 0,000 

Min. hodnota -27,754 -0,970 0,001 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

12.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -27,677 kN; My = 0,385 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,051 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 780,754 kN; My,R,t,fi = -4,480 kNm 
| -0,035 + -0,086 + 0,0 | = |-0,121 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,004 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

13 13:DD 
13.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
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Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -26,559 1,009 0,270 0,000 0,000 

Min. hodnota -26,942 -0,268 -0,146 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

13.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -26,865 kN; My = 0,270 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,013 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 804,346 kN; My,R,t,fi = -4,480 kNm 
| -0,033 + -0,06 + 0,0 | = |-0,094 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,001 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

14 14:DD 
14.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
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Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -20,666 0,584 0,160 0,000 0,000 

Min. hodnota -21,049 -0,693 -0,034 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

14.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -20,896 kN; My = 0,160 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,073 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 1034,117 kN; My,R,t,fi = -4,480 kNm 
| -0,02 + -0,036 + 0,0 | = |-0,056 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,006 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

15 15:DD 
15.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 
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Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -20,346 0,999 0,144 0,000 0,000 

Min. hodnota -20,729 -0,278 -0,264 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

15.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -20,346 kN; My = -0,264 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,999 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 1062,054 kN; My,R,t,fi = 4,480 kNm 
| -0,019 + -0,059 + 0,0 | = |-0,078 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,08 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

16 16:DD 
16.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
Pr ez  
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sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -20,099 0,917 0,139 0,000 0,000 

Min. hodnota -20,437 -0,210 -0,251 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

16.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -20,099 kN; My = -0,251 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,917 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 1075,131 kN; My,R,t,fi = 4,480 kNm 
| -0,019 + -0,056 + 0,0 | = |-0,075 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,073 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 
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17 17:DD 
17.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -20,407 0,511 0,152 0,000 0,000 

Min. hodnota -20,745 -0,616 -0,022 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

17.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -20,610 kN; My = 0,152 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,060 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 1048,482 kN; My,R,t,fi = -4,480 kNm 
| -0,02 + -0,034 + 0,0 | = |-0,054 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 
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nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,005 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

18 18:DD 
18.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -25,804 0,914 0,259 0,000 0,000 

Min. hodnota -26,142 -0,213 -0,128 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

18.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -26,074 kN; My = 0,259 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,013 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 
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nosnosti: NR,t,fi = 828,750 kN; My,R,t,fi = -4,480 kNm 
| -0,031 + -0,058 + 0,0 | = |-0,089 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,001 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

19 19:DD 
19.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -26,567 0,248 0,370 0,000 0,000 

Min. hodnota -26,905 -0,879 0,012 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

19.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
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Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -26,837 kN; My = 0,370 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,023 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 805,184 kN; My,R,t,fi = -4,480 kNm 
| -0,033 + -0,083 + 0,0 | = |-0,116 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,002 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

20 20:DD 
20.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -23,720 -0,354 0,833 0,000 0,000 

Min. hodnota -24,013 -1,331 -0,047 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
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20.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -23,720 kN; My = 0,833 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,354 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 910,998 kN; My,R,t,fi = -4,480 kNm 
| -0,026 + -0,186 + 0,0 | = |-0,212 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,028 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

21 21:DD 
21.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 0,300 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 0,300 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -0,959 -2,261 0,130 0,000 0,000 

Min. hodnota -0,967 -2,261 -0,548 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 
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21.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -0,967 kN; My = -0,548 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -2,261 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 22337,413 kN; My,R,t,fi = 4,480 kNm 
| 0,0 + -0,122 + 0,0 | = |-0,122 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,181 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

22 22:DD 
22.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 
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 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota 0,757 -0,177 0,376 0,000 0,000 

Min. hodnota 0,749 -0,203 0,178 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

22.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 0,757 kN; My = 0,376 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,177 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 98,000 kN; My,R,t,fi = 4,480 kNm 
0,008 + 0,084 + 0,0 = 0,092 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,014 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

23 23:DD 
23.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 0,600 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 0,600 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 
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 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm]

Max. hodnota -1,063 0,766 0,220 0,000 0,000 

Min. hodnota -1,079 0,766 -0,240 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

23.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -1,079 kN; My = 0,220 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,766 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 20032,706 kN; My,R,t,fi = -4,480 kNm 
| 0,0 + -0,049 + 0,0 | = |-0,049 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,061 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

24 24:DD 
24.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,345 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,345 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
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Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 3,016 0,095 0,179 0,000 0,000 

Min. hodnota 2,992 0,068 0,069 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

24.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 2,992 kN; My = 0,179 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,068 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 98,000 kN; My,R,t,fi = 4,480 kNm 
0,031 + 0,04 + 0,0 = 0,071 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,005 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

25 25:DD 
25.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 0,900 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 0,900 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
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Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 0,841 0,295 0,123 0,000 0,000 

Min. hodnota 0,817 0,295 -0,143 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

25.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 0,841 kN; My = -0,143 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,295 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 98,000 kN; My,R,t,fi = -4,480 kNm 
0,009 + 0,032 + 0,0 = 0,04 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,024 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

26 26:DD 
26.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,345 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,345 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
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Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -4,346 0,047 0,088 0,000 0,000 

Min. hodnota -4,370 0,021 0,043 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

26.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -4,370 kN; My = 0,088 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,021 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 4945,010 kN; My,R,t,fi = -4,480 kNm 
| -0,001 + -0,02 + 0,0 | = |-0,021 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,002 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

27 27:DD 
27.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,200 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,200 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
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S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -0,948 0,219 0,116 0,000 0,000 

Min. hodnota -0,981 0,219 -0,146 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

27.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -0,948 kN; My = -0,146 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,219 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 22784,531 kN; My,R,t,fi = 4,480 kNm 
| 0,0 + -0,033 + 0,0 | = |-0,033 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,017 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

28 28:DD 
28.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,803 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,803 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
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Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 5,320 0,048 0,058 0,000 0,000 

Min. hodnota 5,280 0,021 -0,004 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

28.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 5,280 kN; My = 0,058 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,021 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 98,000 kN; My,R,t,fi = 4,480 kNm 
0,054 + 0,013 + 0,0 = 0,067 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,002 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

29 29:DD 
29.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,500 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,500 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
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Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 1,251 0,008 0,005 0,000 0,000 

Min. hodnota 1,211 0,008 -0,006 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

29.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 1,251 kN; My = -0,006 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,008 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 98,000 kN; My,R,t,fi = -4,480 kNm 
0,013 + 0,001 + 0,0 = 0,014 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,001 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

30 30:DD 
30.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,803 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,803 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
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Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 4,871 0,053 0,060 0,000 0,000 

Min. hodnota 4,831 0,026 -0,011 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

30.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 4,831 kN; My = 0,060 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,026 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 98,000 kN; My,R,t,fi = 4,480 kNm 
0,049 + 0,013 + 0,0 = 0,063 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,002 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

31 31:DD 
31.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,200 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,200 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
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Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -0,799 -0,208 0,140 0,000 0,000 

Min. hodnota -0,832 -0,208 -0,110 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

31.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -0,799 kN; My = 0,140 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,208 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 27030,587 kN; My,R,t,fi = -4,480 kNm 
| 0,0 + -0,031 + 0,0 | = |-0,031 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,017 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

32 32:DD 
32.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,345 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,345 obd ln k 40x160 0,0 
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Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -4,003 0,046 0,086 0,000 0,000 

Min. hodnota -4,027 0,019 0,042 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

32.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -4,027 kN; My = 0,086 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,019 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 5365,920 kN; My,R,t,fi = -4,480 kNm 
| -0,001 + -0,019 + 0,0 | = |-0,02 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,002 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

33 33:DD 
33.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 0,900 m 
Pr ez  
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sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 0,900 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 0,834 -0,277 0,135 0,000 0,000 

Min. hodnota 0,810 -0,277 -0,115 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

33.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 0,834 kN; My = 0,135 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,277 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 98,000 kN; My,R,t,fi = 4,480 kNm 
0,009 + 0,03 + 0,0 = 0,039 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,022 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

34 34:DD 
34.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,345 m 
Pr ez  
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sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,345 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 2,735 0,092 0,173 0,000 0,000 

Min. hodnota 2,710 0,065 0,068 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

34.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 2,710 kN; My = 0,173 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 0,065 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 98,000 kN; My,R,t,fi = 4,480 kNm 
0,028 + 0,039 + 0,0 = 0,066 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,005 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 

35 35:DD 
35.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 0,600 m 
Pr ez  
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sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 0,600 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -0,923 -0,721 0,226 0,000 0,000 

Min. hodnota -0,940 -0,721 -0,206 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

35.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -0,940 kN; My = -0,206 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,721 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 22999,146 kN; My,R,t,fi = 4,480 kNm 
| 0,0 + -0,046 + 0,0 | = |-0,046 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,058 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 
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36 36:DD 
36.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 1,044 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 1,044 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota 0,856 -0,166 0,361 0,000 0,000 

Min. hodnota 0,848 -0,192 0,174 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

36.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = 0,856 kN; My = 0,361 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = -0,166 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tahu a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 98,000 kN; My,R,t,fi = 4,480 kNm 
0,009 + 0,08 + 0,0 = 0,089 < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
0,013 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje 
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37 37:DD 
37.1 Vstupn  data 
D lka d lce: 0,300 m 
Pr ez  

sek Za tek Konec Pr ez Nato en

. [m] [m]  [ ] 

1 0,000 0,300 obd ln k 40x160 0,0 

Materi l 

N zev: C24 - jehli nat  
P i v po tu je zohledn n sou initel kh pro zv t en  pevnosti d eva v tahu a ohybu. 
Po rn  detail 

Chr n n  pr ez, shora a zdola br n no ru 
Po rn  ochrana: 
S drokarton (typ A,H,E,D,R,I) 
Celkov  tlou ka hp = 20,0 mm 
Sp ry ten  ne  2 mm nebo vypln n  
Vnit n  s ly 

Celkov  po et zat ovac ch p pad : 1 
Kombinace .3 - G1+G2: 

 N[kN] V3[kN] M2[kNm] V2[kN] M3[kNm] 

Max. hodnota -0,901 2,213 0,533 0,000 0,000 

Min. hodnota -0,909 2,213 -0,131 0,000 0,000 

Kombinace .3 - G1+G2: 

 
 

37.2 V sledky 
Celkov  posouzen  

Posouzen  v ase po adovan  po rn  odolnosti t = 15,0 min: 
Metoda redukovan ho pr ezu 
Hloubka zuhelnat n  dchar,n = 0,0 mm 
Rozhoduj c  zat ovac  p pad: Kombinace .3 - G1+G2 
Vnit n  s ly: N = -0,909 kN; My = 0,533 kNm; Mz = 0,000 kNm; Vz = 2,213 kN; Vy = 0,000 kN 
Posudek kombinace tlaku a ohybu: 

nosnosti: NR,t,fi = 23779,340 kN; My,R,t,fi = -4,480 kNm 
| 0,0 + -0,119 + 0,0 | = |-0,119 | < 1 Vyhovuje 
  
Posudek smyku od posouvaj c ch sil: 

nosnost: VR,t,fi = 12,507 kN 
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0,177 < 1 Vyhovuje 
  
Pr ez vyhovuje  


